Serrure biométrique

PCST 3 — Conception de I'architecture

DG



Operation “Autorisation deverrouillage™

act [Paguet] 1_Opérations du systéme [ Autorization déverrouillage lJ &
presence doigt Identifie
lecteur biometrig -
[non identifié]

{ et . ..
| [elze]
| I I
Wy A 3
Avertir autorisation Historizer acce \\.
[ ] [ cCes ] autorisé /




Operation “Déverrouillage serrure”

act [Paguet] 1_Opérations du systéme [ Déverrouillage serrure ‘]J

> action sur béquille extérieure | — = |

>, action sur béquille intérieure - — — — — _ 98']:}




Opération “Enrélement”

act [Paguet] 1_Opérations du systéme [ Enrdlement ]J

@ _ after (3 5) Z"'L = { Attendre )

présence doigt sur
lecteur biométrique - |




Operation “Verrouillage serrure”

act [Paguet] 1_Opérations du systéme [ Verrouillage serrure JJ

>. béquille relichée

> Serrure face i giche | —




Serrure vue logique

bdd [Paguet] 2_vue logigue systéme [ Serrure logigue _]J

action =ur béguille intérieure()

action =ur béguille extérieure()
prézsence doigt sur lecteur biométrique()
béquille reldchée()

=errure face a gache()

accés autorizé()

demande enrolement()




Opeérations / Etats Serrure biometrique

stm [Paguet] 3_0Opérations /! Etats [ Serrure biométrigue ;J

Attente

action sur béquille intérieure
i

présence doigt sur

lecteur biométrique / demande enrdlement

. mise en energie

Serrufe alimentée
en energie

[ Deverrouillage serrure B - E
- - Autorisation Enrdlement
do / Degager penes action sur{béguille extérieure deverrouillage do / Enréler mige
do / Identifier hore
“falider plage horaire &nergie
Awertir non autorization
Awertir autorisation

Historiser accés

béguille relachée et
serrure face 4 1a gdche

[ Verrouillage serrure

do / Engager pénes s
Communication avec

mode connecte : g TR mode autonome
. reseau de securité integre @

do / Echanger des informations

5,




Matrice Architecture logique
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- 1 Avertir autorisation()

~ 3 Avertir non autorisation()
-~ 3 Contrdler plages()

- 3 Dégager pénes()

~ % Engager pénes()

- % Enrdler()

- 3 Historiser accés()
- 3 Identifier()




Architecture retenue

bdd [Paguet] 5_Architectures candidates [ architecture ‘U
wsystems
Serrure biomeétrique
; parts
:'coffre encastre
I ' I
~ «blocks wblocks
Coffre externe b Coffre interne
ablocks wblocks wblocks wblocks wblocks
Bequille extérieure Carré extérieur Bequille intérieure Carre intérieur bloc accus
wblocks wblocks wblocks
Lecteur biométrique Cylindre secours Module commande
refersnces referances
GODO 9001 GODO 9002
ablocks
coffre encastré
A, ™ -
] ! 5 &
wblocks sblocks wblocks wblocks e
Mécanisme Pé&ne langant Péne dormant Palpeur - .
| —
T
Architecture : . .
2 L be . . I ! L 8] Lecteur biomeétrique GODOC 9001
- le lecteur biométrique reférence GODO 9001 est obligatoirement dans e boitier exterieur, Epe) e e
e i e e Z Circuit associe GODO 9002

- le module de commande integrant I''HM se place dans le boitier intérieur pour sécuriser son acces
- le module support de piles gui nécessite un changement rapide se trouve derriére le méme capot de protection que le module de commande,
- le cylindre de déverrouillage pour un accés de secours extérieur par clé de sécurité est obligatoirement dans le boitier extérieur.




Architecture Sous systemes

bdd [Paguet] 6_Opérations / sous-systémes [ Sous systémes ;J

wblocks

coffre encastré

wBystems
whlocks Serrure biométrique
Coffre externe ]_.'hemr péﬂe dormant)
Identifier() Identifier()
Enrdler() Contréler plages()
Indexer nobx()
action sur béguille extérieure() e .e{Fngager péne dormant(}
présence doigt sur lecteur biométriguel) Awertir non autorisation()
Ayertir autorization()
Enrbler)
Liberer péne lancant()
Degager péne dormant(}
Iaintenir péne dormantr}
Ramener l‘lém.tiﬂﬂl:}
Bloguer pens lancant(}
Bloguer péne dormant()
Deésindexer nob)
Historizer accés()
i ction sur béquille intérisure()
£ action zur béquille intérigure
Sl action sur béguille extérieure()
Avwertir non autorization() présence doigt sur lecteur biométrigue()
Avertir autorisation(} béquille relichée()
Historiser accés() F———— ®palpeur ezcamote()
Contriler plages() demande enrdlement()

action sur béguille intérieure()
demande enrdlement(}

péne lancant engage()
péne lancant escamoté()

Indexer nowx(}

Liberer pél:lﬂ dormant(}
Engager péne dormant(}
Libérer péne lancant()
Dégager péne dormant()
Maintenir péne dormant()
Ramener béguille()
Blogquer penre lancanti}
Bloguer pene dormant(}
Désindexer noix(}

bequille relachee()
palpeur escamoté()
péne lancant ezcamote()
péne lancant engagel)




Architecture

Coffre externe

bdd [Paguet] §_0pérations / sous-systémes [ Coffre externe ‘]J

eblocks
. Coffre externe
ldentifier()
Enréler{)
action sur béquile extérieure() i

présence doigt sur lecteur biométrigue()

ablocks wblocks ablocks wblocks
Bequille extérieure Carre exterieur Cylindre secours Lecteur biomeétrique
action sur bequille exterieure(} | |carré & mm Cylindre format Europe GODO 001
Identifier()

présence doigt sur lecteur biométrigue(}

Spécifications GODO 9001

1 Size 51x 24 x 24(mm)

2 Resolution of Sensor 4500DPI

3 Sampling Duration =0. 5 Second

4 Verification Period =1 Second

5 Comparison 1: 1and1: M

6 FRR =0. 01%

7 FAR =0. 0001%

8 Finger's Operation Angle Workable in 360
9 Fingerprint Template Storage 120 Pieces
10 Light Interference Ambient Light
Acceptable

11 Static Power =10 Microampere

12 Dynamic Power = 120 Milliampere

13 Operation Voltage =3. 3V

14 Storage Temperature -25-—60

15 Waorking Temperature -10—50

16 Working Humidity 10%RH—95%RH




Architecture Coffre interne

bdd [Paguet] §_Opérations / sous-systémes [ Coffre interne },J

Contréler plages()

demande enrdlement(}

eblocks
Coffre interne
Axertir non auterization()
= Avertir autorisation() e
Historizer accés()
Contrdler plages()
action sur béquille intérieurs()
demande enrdlemant(}
accés autorizé()
il
ablocks zblocks wblocks wblocks
Bequille intérieure Ccarre interieur Module commande bloc accus
action sur béquille intérieure() | | carré 8 mm GODO 9002 2 piles accus A4
values
Durée autorisation
Avwertir non autorizgation()
Avwertir autorization()
Historizer accés()




Architecture Coffre encastre

bdd [Paguet] 6_Opérations / sous-systémes [ Coffre encastré ‘U

Bloguer péne dormant()
Ramener bequille()
Maintenir péne dormant(})
Dégager péne dormant(}
Libérer péne lancant(}
Indexer no)

Libérer péne dormant(}
Engager péne dormant(}

wblocks
wblocks Palpeur
Mecanisme
Désindexer noix() palpeur escamoté()
Bloguer péne lancanti}

— |

wblocks
coffre encastre

Indexer nobx(}

Libérer péne dormant(}
Engager ;_réne dormant(}
Libérer péne lancant()
Degager péne dormant(}
Maintenir péne dormant()
Ramener béguille()
Bloguer péne lancanti)
Bloguer péne dormant()
Désindexer no()

wblocks
Péne langant

Libérer péne lancant()
Bloguer péne lancant(}

péne lancant engagéel)
péne lancant escamotel)

béquille reldchée()
palpeur escamoté()
péne lancant escamoté()
péne lancant engagéel)

wblocks
Péne dormant

Désindexer béquille ext()
Bloguer péne dormant()
Maintenir péne dormant()

Dégager péne dormant(y
Liberer péne dormant(}

Plaque

Péne langant

g Palpeur
? §
42 Géache
§ ?\\ 3
E|
\ Péne dormant
Ressort de
rappel

Noix intérieure




Architecture Mécanisme

bdd [Paguet] 6_Opérations / sous-systémes [ Mécanizsme lJ

sblocks ablocks
Res=zort rappel plaque Plagque
Bloquer p{:n.e lancant(}
whlocks Bloguer péne dormant()
Hoix int Maintenir péne dormant()
Degager péne dormant()
Libérer péne lancant()
Engager péne dormant()
«blocks Libérer péne dormant()
| Ress=ort rappel noix int d Index
bequile() «blocks
Mécanisme intérieure
parts
wblocks ¢ Indexage motorizé
: Imlemge motorise Désind - noX() h
Desindexer noix(} [[————o Bloguer pene lancant() La noix intérieure agit sur la
Indexer nowx(} Bloguer péne dormant(} plague par Mintermédiaire de sa
Ramener bequills() came. La noix extérieure tourne
?’,_._f""'" Maintenir péne dormant() lizrement autour de la noix i, ;
hlocks Degager pene dormant() intérieure. Un index motorisé e <L -
Noix ext Liberer pene langant() peut les lier en rotation. Le . = st
Indexer noix() ressort de rappel de la noix ) | extérieure
Liberer pene dormant() extérieure ramene la béquille : kel !
Hiocks Engager pene dormant() associée a lhorizontals. partielle
Res=zort rappel noix ext de rappe'

Ramener béguille()




Operation “Autorisation indexage™

“act [Paguet] 7_Echanges sous-systémes [ Autorisation indexage ]J

lecteur biométrique

présence doigt sur _ { Identifier )

[identification = 0]

® : {mmﬁf} e J

Averti
{ autnr;;;?ﬁ:tn == Euriplaﬂe]_ =rr} &
[el=e]




Operation “Libeéeration pénes”

(act [Paguet] 7_Echanges sous-systémes [ Libéreration pénes ]J

> Demande désindexage noix |- e

> Demande indexage noix I— i _;( Indexer noix ) (Dési::iexer noix)
I
I
Attendre I
i I
I
I

> action sur béquille extérieure I—-L
I [ )I\:> il

e T —"
> action sur béquille intérieure I_ 9%3 (i.y)

h

W L

Libérer péne Liberer péne
dormant langant
v
|
o ~
Degager péne
dormant
y
A
Maintenir péne |
dormant
y

®




Operation “Blocage péenes”

act [Paguet] 7_Echanges sous-systémes [ Blocage pénes jJ

> béquille relichée
Péne langant - |
escamoté par la giche

I W _
= | Ramener bequille
palpeur excamote | a I'norizontale
par la gache | |
(. I
L ;
Péne langant engage Libérer péne
dans la gache T _'l dormant
“
Engager péne
dormant

*

2 4 d
[’ Bloquer péne Bloquer péne
dormant langant

%

T i
®




Opération “Enrélement”

act [Paguet] 7_Echanges sous-systémes [ Enrdlement ‘U

demande
enrdlement

[
W

@ _ after (3 5) Z"'L = { Attendre )
|
7 I

presence doigt a

capturer sur lecteur - |




Vue interne Sous systeme

ibd [Paguet] & “ue interne systéme [ Sous systéme y

réseau énergie —

—réseau de sécurité

weystems
Serrure biomeétrigue

data

réseau energie

data

rézeau info

il |
: Coffre interne
action humaine pupitre
g
o demande enrdlement
-
doigt
utilizateur doigt. com ﬂcca'g“D carre int
béquille ext | |
: %mﬁm : Coffre externe identité utilisateur
rotation
clé e
_‘_ " [ — - gabarit / consignes k4
rotation
i demande indexage/désindexage
1 signaux rotation
Avertizsements |l 1
oo 3 accés carré int
SECOUTrsS carre ext e
=T .ol
: : coffre encastre
carre ext

rotation > "
e
tran=slation SEeCcours

g

gdche

action mécanique

-l
e

]

géche

administrateur
local




Vue interne Coffre externe

ibd [Paguet] 8_Vue interne systéme [ Coffre externe lJ

doigt

béguille ext

clg

-
Signaux [ll%“
o

[
.=y

— alim int
ol
ablocks
Coffre externe
1

>

daigt

Avertissements

: Lecteur biométrique

<

gabarit / consignes  identité utilisateur

o
: F.. =

: Bequille extérieure

rotation

| =

I

+ Cylindre secours

l

s Carré extérieur

rotation

=

translation

[l

L]

com

carre ext

]SEI:DIJ rs




Vue interne Coffre interne

ibd [Paquet] 8_Vue interne systéme [ Coffre interne lJ

xblocks
Coffre interne
: Beéquille intérieure : Carré intérieur
béquille ind carré int
& F F 1 l F 1 .: F
[————] [———] [———1]

gabarit / consignes alim int

com L < > -
pupitre identité utilisateur £&nergie électriqgue o

i > = P i

demande enrolement demande indexage/désindexage

: bloc accus

ta A&

Energie électrigue

énergie électrique ext

g |
|

réseau info

!
-l

=l

réseau energie




interne Coffre encastre

ibd [Paguet] 8 Vue interne systéme [ Coffre encas.tré_u

— SEcours
|

wblocks
Coffre encastré

: Mécanisme

+Ressort rappel
noix ext

=1 : Ressort rappel

plaque

energie potentielle

énergie potentielle

[ o : Péne langant .
:I;éne lancant/zscamoté [ action mécanique géche

] : Palpeur
[
palpeur escamote ] action mecanigue

: PEéne dormant

rotation

B |
L

[] transiation

»
demande indexage/désindexage

carré int .
: Noix int

{1

[

LIS
r 3
Y

L translation

—

: Ressort rappel
noix int

£nergie potentie
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Phases de fonctionnement de la serrure

Diagramme de Contenu C_Conceplion de larchitecture [ Phases de fonctionnement de la serrurey

¥

i
J

T

1%3«*{3

pq

=
toe

ull

E

L | R

Ean
ull

W

Q
AN
Phaze 1

La serrure est verrouilée, les 2
pénes sont blogués en position
engagée dans la giche

Phaze 2 :

Suite  la rotation de la noix, la
plague est en position haute,
entrainant une déformation
glastigue de =on ressort de
rappel. La serrure est
déverrouillée, le péne darmant
est dégané de la gdche, le
péne lancant et libéré.

Phase 3 :

Debut de lfouverture de la
porte, le péne lancant
escamoté par la giche,
immobilize la plague en
translation, maintenant ainsi le
péne dormant en position. La
béquille pourrait &tre relachée.

Phaze 4 :

La porte est ouverte, la béquille
ext relachee, la plague est
bloguée en translation par la
butée du palpeur. Le péng
lancant est libre.

Phaze 5 :

La porte en cours de fermeture
est d&ja en contact avec la
giche. Le palpaur et Iz péne
lancant sont escametés. La
plague est maintenue en
posttion par le péne lancant.

AN
Phase 6 :

La porte vient de se fermer. Le
péne lancant s'est engagé
dans la gdche libérant la plague
qui sous faction du ressort de
rappel est revenue en position
arigine engageant ainsi le péne
dormant dans la gdche puis
blequant en position les 2
pEnes.




Standard dimensionnel

Diagramme de Contenu C_Conception de larchitecture | Standard dimensionnel y

7=

/

1685

\

\ Hhl\.....?."?!..._. | 74(RZ) \

Type & encastrer, pour cylindre européen,

- Coffre fermé
tdle bichromatée de 2 mm d'épaisseur,
distance d'entraxe . 72 mm (74 mm sur commande),
distance dentrée de base : 55 mm (§0-85 mm sur
commande}.

- Tétigre
acier inoxydable brozsé de 3 mm dépaisseur,
tétiere arrondie et tétigre carrée,

dimensions ;24 x 235 mm (20 x 235 mm sur
commande}.

- Géche
acier chromé de 3 mm d'épaisseur.

- Pénes
acier nickelé poli,
sallie péne dormant : 20 mm
péne dormant : haut. x épais. 35x 7,8 mm
zallie péne lancant : 10 mm
péne lancant : haut. x épaiz. 22 x 7 8 mm

S
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