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Fonds océaniques - Premiére S - Exploration. Utilisation des missions
d’exploration du submersible Alvin et du ROV Jason

Descriptif :

Fonds océaniques - Premiére S - Exploration. Il s’agit d'utiliser les photographies des campagnes d’exploration
océanique du submersible américain Alvin et du ROV américain Jason afin d’'observer "in situ" certaines
caractéristiques des fonds océaniques pouvant s’interpréter dans le cadre de I'expansion des fonds océaniques.
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@ Présentation

il s’agit d'utiliser les photographies des campagnes d’exploration océanique du submersible américain Alvin et du
ROV (" remotely operated vehicle " : véhicule téléguidé) américain Jason afin d’observer "in situ" certaines
caractéristiques des fonds océaniques pouvant s'interpréter dans le cadre de I'expansion des fonds océaniques :
basaltes en coussin, tubes de lave, colonnes, fumeurs noirs, structures tectoniques, ...

L’acces aux données se fait via deux dispositifs : * Alvin Frame-Grabber & " et " Jason Virtual Van system ' " qui
fournissent I'acces en ligne aux images vidéo de I'Alvin et du Jason.

Par exemple, au cours des deux derniéres années (2010 et 2011), le " Virtual Van system " du Jason a été déployé
sur six croisieres et a récupéré plus de 50 000 relevés de controle fournissant plus de 200 000 images. Chaque
relevé de contrdle intégre les quatre enregistrements vidéos simultanés avec des données de navigation (position,
profondeur), des mesures d’appareils scientifiques embarqués (magnétometre par exemple) ainsi que toutes les
observations relevées par les scientifiques au cours de la plongée.

Ainsi, la possibilité de visualiser I'intégralité des images dans I'ordre chronologique permet de réaliser une plongée
virtuelle en submersible !

Les sites de plongées sont localisables a partir des site via Google map ou bien a partir de Google Earth grace a un
fichier kml téléchargeable :

» lien pour le submersible ALVIN &'
» lien pour le ROV JASON (&'

Certaines plongées ne sont pas encore accessibles (petit icones représentant un cadenas devant la référence dans
la liste des missions affichées sur la page d'accueil des sites correspondants). cependant, toutes celles figurant
dans les fichiers Google earth sont disponibles.

Fichier de l'activité (PDF de 2.7 Mo)
Observation des fonds océaniques
Utilisation des campages océanologiques du submersible
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https://ww2.ac-poitiers.fr/svt/spip.php?article604
http://4dgeo.whoi.edu/alvin
http://4dgeo.whoi.edu/jason/
http://4dgeo.whoi.edu/om-bin/ge_alvinfg.kml
http://4dgeo.whoi.edu/om-bin/ge_jasonvv.kml
https://ww2.ac-poitiers.fr/svt/sites/svt/IMG/pdf/Alvin_Jason.pdf

Alvin et du ROV Jaso

Cette activité d’exploration des fonds océaniques peut étre couplée avec celle utilisant les missions de forages
océaniques (Cf article : Exploitation de bases de données scientifiques en ligne : utilisation des forages océaniques
profonds).

@ Prise en main du systeme Alvin Frame-Grabber

» On lance Google Earth puis on ouvre le fichier ge_alvinfg.kml, préalablement téléchargé, ou on "double-clic" sur le
fichier ge_alvinfg.kml pour le lancer directement dans Google Earth :
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» Cliquer sur le site dont on veut afficher les plongées :

DEV Alin  Dive 3854

Lien vers linterface
Mlvin Frame-Grabber c STAG ChisfSick SoteiHumpheis

Location: TAG Hyseohamal Area
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EndTimie J00M0627 175779

- Crabbar Dive 1885, AinF G _Home
i L\ Brow: Dave 3895 Tracks and iImages
H —
Télchargement d'un % e E T
fichiar kmi (Google —
Earth) spécifique de la A | Yers co ji

mission sélectionnée

Lien versla page
d'accueil du site

(_;ﬂﬂ-:lk‘ earth

WD S0 S 2209 m Altitude 18850 kir

Un clic sur le lien "Alvin Frame -Grabber Dive ..." permet d’accéder, via le navigateur internet, a l'interface de "
pilotage " :
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https://ww2.ac-poitiers.fr/svt/spip.php?article533

DAQArtiveD v Alvin

1.caméra l
2. caméra 2
5. coordonnées géographiques

6. informations de profondeurs (Alt : altitude au dessus du fond, Depth : profondeur du submersible, Tdepth :
profondeur du plancher océanique)

7. mesures éventuelles des appareils embarqués

8. coordonnées de la plongée en cours

9. barre-graphe (" TimeBar ") du déroulé de la plongée (en % de la durée totale de la plongée)
10. icbnes pour accéder aux banques de photos et aux graphiques

11. boutons de navigation (" Nav Buttons ") pour faire défiler les vues des caméras 1 et 2

» Un clic sur la photo permet d’accéder a I'image haute résolution :

» Pour accéder aux banques de photos sous forme de planche-contact :
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Alvin Dive3893 - Camera2
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pemet d'accéder 4
Iimage haute
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» Pour accéder aux graphiques de navigation :
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@ Prise en main du systéme Jason Virtual Van system

» On lance Google Earth puis on ouvre le fichier ge_alvinfg.kml ou "double-clic" sur le fichier ge_alvinfg.kml pour le

lancer directement dans Google Earth :
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» Cliquer sur le site dont on veut afficher les plongées :

Tag2004 [kniB0-01]
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» Un clic sur le lien permet d’accéder, via le navigateur internet, a l'interface de " pilotage " :
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1. caméra 1l

2. caméra 2

3. caméra 3

4. informations temporelles de la plongée
5. coordonnées géographiques

6. coordonnées de la plongée en cours

7. informations de profondeurs (Alt : altitude au dessus du fond, Depth : profondeur du submersible, Tdepth :
profondeur du plancher océanique)

8. mesures éventuelles des appareils embarqués

9. liens pour affichage de données en relation avec la plongée

10. recherches de photos par mots clés ("black” ou "smoker" par exemple)
11. boutons de navigation pour faire défiler les vues des caméras 1, 2 et 3

12. fréquence de rafraichissement des images lors du défilement des photos (bouton 11 - play), par exemple un
"RefreshRate" égal a 5 correspond a une durée de 5s pour chaque vue

13. permet d'aller directement a une vue (remplace le barre-graphe du "Alvin Frame-Grabber")

14. "événements" relevés par les scientifiques au cours de la plongée

» Un clic sur la photo permet d’accéder a I'image haute résolution :
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Jagon Vit

Highlight VirtualVan Imags:

CrulseiD : knlgo-01
Inndgre 1 SUbSea 20041104 _ 034250, 1pg
Time + 2004711004 03:42:59
Latitude : 26. 120310903
Longitude 1 -4 BRAS53FT
i : 144,800
Depth : ATAT 483
Altituds 532338
Classilicalion
Description:
[
@5-83:42:59 ey Updates not Authordzed | . -

|iciose.  hisw Highiighs

from &6,217.185.51

Un clic sur le lien permet d'acceder, via
le navigateur internet, a la banque
d'images de |a plongée
(Cf. page sulvanta)

» Un clic sur le lien permet d’accéder, via le navigateur internet, a la banque d'images de la plongée :

7/14



WENHL T IR

S T ZIOATD 2 DE3AR
EradThies 10°4H 105 06 27 54
Dignrvissee ingitu=mm: ecesty, Mo Ui ey 1 eme Weppny

‘| boutons de navigation pour faire défiler les

1. Fichier (au format "séparateur") de la base de données des vues

2. Liste des vues classées par catégories

3. Liste des vues par descriptif

4. Affichage des vues sous forme d’une planche contact

@ Aide a la recherche

L'interface de la banque de vues du Jason Virtual Van system (Cf. page précédente) offre plusieurs possibilités de

recherche de photos.

O sélection de vues a partir de la liste des catégories

» Un clic sur le I'icbne permet d’accéder a la liste des catégories :
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VirtualVan Highlights/Classification - Mozilla Firefox

whoi.edu/wi

Nombre de vues
correspondant

BIO.sample (6
BID.Shrimp (22) catégorie

BIO.sponge (2)
BIO.unknown (1)

BIO.worms (2)
GEQ.hydro (17)

Nt sampler (3)

INS.htprobe (7)
INS.Itprobe (3)
INS.marker (10)
Not Classified (8)

Image 1 of 4

O sélection de vues a partir de la liste des descriptions

» Un clic sur le I'icbne permet d'accéder a la liste des descriptifs :
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Virtualvan Highlights/Description List - Mozilla Firefox

whol.edu/w t knis @.

2004/10/28 15:15:59 1.322 |ason on deck
2004/10/29 19:32:26 0.000 Medea launch
2004/10/29 21:19:43 0.000 Winch
2004/10/29 23:15:06 0.000 Winch drum closeup
2004/11/01 00:03:56 0.815

2004/11/01 10:40:04 3705.556 Eleyator
2004/11/01 14:06:40 3637.592 i
2004/11/01 14:07:55 3637.552 |naclive
2004/11/01 14:08:16 3636.912 Fish Ee|
2004/11/01 14:29:05 3635.532 Marker 08 with anenomes
2004/11/01 14:29:59 3634.745 Marker 01

2004/11/01 14:30:19 3635.162 Marker 01 closeup
2004/11/01 14:54:24 3639.800 Marker H4 and HTProbe
2004/11/01 14:55:53 3639.921 Marker H4 and HTProbe #2
2004/11/01 15:11:12 3639.914 Eels at marker H4
2004/11/01 15:13:28 3639.632 Anhydrite diffuse flow. Eel
2004/11/01 15:20:23 3639.228 Recovering HTProbe #3
2004/11/01 15:31:31 3639.255 Eel

2004/11/01 15:35:52 3638.171 Probe #6

2004/11/01 15:36:10 3638.131 Pr #6 cl i

2004/11/01 15:38:33 3638.171 Recover probe #6
2004/11/01 15:38:46 3638.191 Recover probe #6
2004/11/01 15:38:51 3638.211 Recover probe #6
2004/11/01 18:05:39 3635.660 Eel

2004/11/01 18:07:34 3634.839 Metal Sediment

2004 11,0-1 19:54.—11 3626. 235 ihﬂmn_sﬂj[m__jyx_n:ﬂj_u. and adult,

CANENOIMEes

xn180-01 - MAR/TAG Mound 26.1N, 44.8W m BE G

» Un clic sur le lien permet d’accéder a la photo correspondant au descriptif sélectionné :

Contrairement au mode basé sur les catégories, cette procédure ne fournit qu’une seule photo
O sélection de vues a partir de la planche des vignettes

» Un clic sur le I'icbne permet d’accéder a la planche-contact :
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Jason VirtualVan Highlights for kn180-01
Total Pages=1, Images/Page=400, Total Images=88

o Page 1 of 1 c [Goto page: 1]

o7 Al
SubSeal 2004110

SubSeal 20041101 140735 jpg

-10- -12

» Un clic sur la vignette permet d’accéder a la photo correspondante :

@ Nouvelle interface du Jason Virtual Van system

La derniére mouture du Jason Virtual Van system reprend certains outils de l'interface du Alvin Frame-Grabber, en
particulier le barre-graphe de la durée de la plongée et des icdnes pour accéder a des statistiques de la mission
ainsi que les graphiques des mesures embarquées.
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EURIT iR

Ictnes d'accés aux
statistiques et mesures

\ Barre-graphe du
déroulé de la plongée

» Un clic sur un des icbnes permet d’'afficher des statistiques ou des données de navigation :

ering Start Time  End Tioe  Duratlon oo Reconds

Trajet projeté
sur le plan
honzontal

g Bavwerinyem 15, duselwa= 12 004107, med deplb={T2043,
i rens= | BOA4

» La méme procédure permet d’'afficher les graphiques des mesures réalisées en continu avec des appareils
embarqués. Les graphes s’affichent sous forme d’une image enregistrable. Une autre icbne permet d’exporter des
données sous forme d’'un fichier pour tableur (csv) ou bien leur suivi par le biais de Google Earth (fichier kml) :
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Graphigues des
mesures des appareils
embarqués

Exportation de données
pour tableur (csv) ou pour e
Google Earth (kml) [

» On peut effectuer une recherche de vues par descriptif ou par mot clef. Les données sont exportables (format csv
ou kml) :

Selection de vues a partir de la liste
des descriptions ou par mots-clés

kmiT16 Lt v ¥ B A ® Bt W ASNAP
May 3 - June 7. 2011 Veune Kl o B Lan o @ Hasding @ pDepm @ an

| a3 ' S oo )

| Bxpart Bvants: W

Manitor 4

500 200 1/05
201 1J08/TT 000 00
027

oG- 21 BV

-1l EVT [
-41:50 EXNT Dl
45:14 EV
-54-08 ENT DLG

an
an
a

Exportation de données
pour tableur (csv) ou pour
Google Earth (kml)

@ Fichiers téléchargeables correspondant aux activités

» fichier Goggle Earth pour le submersible ALVIN &
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http://4dgeo.whoi.edu/om-bin/ge_alvinfg.kml

» fichier Goggle Earth pour le ROV JASON (%

Fichier de l'activité (PDF de 2.7 Mo)
Observation des fonds océaniques
Utilisation des campages océanologiques du submersible
Alvin et du ROV Jaso

Zoant Avertissement : ce document est la reprise au format pdf d'un article proposé sur I'espace pédagogique de I'académie de Poitiers.
Académie P p prop pace pédagogiq
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http://4dgeo.whoi.edu/om-bin/ge_jasonvv.kml
https://ww2.ac-poitiers.fr/svt/sites/svt/IMG/pdf/Alvin_Jason.pdf
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