ODP Leg 210 Carottage océanique
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Batiam of hol ¥ ! (adapté de Tucholke, B.E., Sibuet, J.-C., Klaus, A., et al., 2004 .
oHom et hoe Proceedings of the Ocean Drilling Program, Initial Reports Volume 210,
Hole 1276A Chap. 2 : Explanatory Notes, Shipboard Scientific Party, Fig. F1, p42)
Terminologie du schéma Terminologie pour Google Earth et le

serveur |IODP

ODP : Ocean Drilling Project : projet de forage océanique

Leg : emplacement du forage sur le site IODP : International Oceanic Drilling Project
Beacon : balise Velocity of Sound in Water : vitesse du son dans
Core : carotte l'eau de mer

recovery : taux de récupération Sonar Travel Time : temps du trajet sonar
bottom of hole : fond du forage Depth to Ocean Floor : profondeur du plancher
Hole : forage océanique (équivalent a. mbsl)

mbsf: meters below sea floor : métres sous le plancher Sediment Thickness : épaisseur des sédiments
océanique (équivalent a. mbsf)

mbsl: meters below sea level : métres sous la surface Depth to Basalt : profondeur des basaltes
(profondeur océanique = bathymétrie) Depth-Age Model : modeéle age - profondeur

void : vide : lacune de récupération (conditionne le taux de
récupération)
Core catcher : arrache carotte

Sample : échantillon




