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TEISSIER technique 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Grâce à une politique d’investissement, Teissier technique répond aux demandes les plus variées ou 
les plus spécifiques, dont le fraisage de pièces de grandes dimensions. 
 
 
 
   

 
Teissier technique est agréée par les entreprises telles que Bosch, Thales, Areva ou encore Staubli. 
Elle exporte son savoir faire en Suisse, en Allemagne, au Luxembourg et en Turquie. 

12 rue Cassiopée 
Parc Altaïs 

74650 Chavanod 

EXPÉRIENCES ET COMPÉTENCES 
 
Teissier technique, fondée en 1973, s’est spécialisée 
dans la fabrication de pièces mécaniques et des sous-
ensembles complets. 
 
De l’exécution initiale au contrôle final, Teissier technique 
assume toutes les phases de fabrication, gérant à la 
demande les opérations de traitement de surfaces ou 
thermiques. 
 

Rigueur respectée Référence de qualité 
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PARTIE A : Distribution électrique HTA 
 
L'analyse de la distribution du poste HTA porte sur : 

• la lecture du plan architectural du poste HTA, 
• le choix et la procédure de remplacement des fusibles de la protection du primaire du transformateur. 

 
Schéma unifilaire de distribution "poste HTA / BT (AGBT)" 
L'installation est soumise aux normes NF C13-100 et NF C15-100 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Plaque signalétique du transformateur 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Réglage tension : pos 2 

O 

O 

IM IM QM 
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Plan architectural du poste HTA 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARTIE B : Étude de la liaison TGBT / Canalis "C3.4" (canalis File D1) 
 
Suite au raccordement d'un nouveau tour, il a été décidé de remplacer : 

• le départ repéré "D3.4" actuel par une protection de nouvelle génération, 
• la canalisation actuelle "FM4" (câble mono conducteur : (3 x 1 Ph) + (1 x 1 PEN)) car celle-ci n'est plus conforme. 

 
Données liées à la nouvelle canalisation "FM4": 

• Câble mono conducteur Alu (isolant en polyéthylène réticulé (PR)). 
• Chemine avec 9 autres circuits en une couche sur un chemin de câbles perforé. 
• Température ambiante maxi dans l'atelier est de 35 degrés. 
• Neutre non chargé. 

 
Nota : le canalis "C3.4" (canalis File D1) n'est pas remis en cause. 

3 

2 

1 
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4 
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Schéma unifilaire de distribution 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARTIE C : Étude du système de filtration de l'air (Tour NAKAMURA "TMC3") 
 

Actuellement, la qualité de l'air dans l'atelier est assurée par des extracteurs se situant au plafond. La mise en service est 
gérée par une horloge. 
Afin d'améliorer la qualité de l'air ambiant, on installe sur le tour un système de filtration (filtration du brouillard des huiles 
machines se trouvant dans l'enceinte de coupe). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Filtre le brouillard d'huile dans l'enceinte de 
coupe lors de la lubrification. 

Plaque signalétique moteur 
(aspiration de l'air huilé) 

- Rendement moteur à charge 
nominale : η = 0,8 

- Tension réseau : U = 410 V 

Cosφ : 0,95 

Cosφ : 0,8 
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Cahier des charges 
 
La gestion du système de filtration sera assurée par un module programmable du type Zelio Logic 2. 
 
Choix du matériel. 

• 10A1 : Module programmable Zelio Logic. 
o Alimentation 24 V DC (sans horodateur). 
o Nb d'entrées / sorties : au plus proche du descriptif des entrées / sorties (voir ci-dessous). 

• Le départ moteur comprend :  
o 3Q1 : Disjoncteur moteur magnéto-thermique du type GV2 ME et d'un bloc de contacts à fermeture (F+F) 

latéral gauche. 
§ Contact auxiliaire N°1 : renseignement entrée automate "I3". 
§ Contact auxiliaire N°2 : inséré dans la ligne de commande du contacteur "10KM1". 

o 10KM1 : Contacteur moteur triphasé du type LC1-D. 
• 10Q2 : Protection alimentation 24 V DC (tension d'alimentation et de commande). 

 
Description des entrées / sorties. 

• Entrées (TOR) 
 

I1 :  Forçage ventilation : sélecteur 3 positions fixes "10S1" (position 1 : contact NO) 

I2 : Auto ventilation : sélecteur 3 positions fixes "10S1" (position 2 : contact NO) 

I3 : Protection moteur : disjoncteur moteur magnéto-thermique 3Q1 (contact auxiliaire NO). 

I4 :  Moteur filtration en marche : contacteur 10KM1 (contact auxiliaire NO). 

I5 : Lubrification en cours : dialogue tour "TCM3" (25KA3 : contact auxiliaire NO). 

• Sorties (TOR) 
 

Q1 :  Commande moteur filtration (contacteur 10KM1) 

Q2 : Filtration en service (mise à disposition sur bornes pour le tour "TCM3") 
 
Fonctionnement du système de filtration. 
Le fonctionnement est décrit à partir de deux chronogrammes. 
 
Description du fonctionnement de la temporisation "TT1" 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Description de la commande du moteur de filtration "Q1" 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

I1 

t 

I2 

I5 

TT1 

T1 : contact de la temporisation du type repos (40 s) 

I3 

T1 

Q1 

t 
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b= 53m 

a= 69m 

PARTIE D : Projet d'éclairage 
 
L'entreprise doit procéder au remplacement des luminaires actuels de l'atelier (la durée de vie est atteinte). 
 
Plan actuel de l’installation d’éclairage : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Cahier des charges : 
 
La hauteur sous plafond de l’atelier de fabrication est de ht = 7m. Les luminaires sont suspendus à h’= 1m du plafond.  
Le choix s’est porté sur des luminaires de la marque SUNLUX désignation : Yes Show 400, équipés de lampes PHILIPS  
MASTER HPI plus 400W/645 BU E40. 
 
Détermination du facteur de réflexion : 
Les couleurs dominantes dans l’atelier ont un rendu de type moyen. 
 

PARTIE E : Extension du 1er étage en technologie KNX 
 
L'entreprise procède à la rénovation des bureaux de l'étage et souhaite les équiper du système de communication KNX 
déjà en place au rez-de-chaussée. 
 

Cahier des charges : 
 
Chaque Roombox (module) agira sur les récepteurs suivants : l’éclairage (via la technologie DALI), les volets roulants et 
les commandes de chauffage. Les Roombox utilisées sont sans radio-fréquence. 
Dans la présente étude, la Roombox n°1 contrôle 4 zones d’éclairage (z1, z2, z3 et z4), 3 volets roulants (vr1, vr2 et vr3) 
et 4 commandes de chauffage (cvc1 à cvc4). 
 
Le chauffage est de type réversible à cassette Atlantic (600 x 600). La voie "cvc" de la Roombox pilote une vanne deux 
voies en ouverture ou fermeture selon le besoin de la régulation. 
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Affectation de l’équipement Roombox : 
 

• L’éclairage de chaque zone se fera par commande manuelle et détection automatique. 
Un bouton poussoir et un capteur de mouvement par zone d’éclairage sont prévus. 

• Chaque volet roulant qui équipe chaque fenêtre bénéficie d’une commande manuelle (montée/descente) par 
bouton poussoir. 

• L’ordre de repérage des récepteurs (volets roulants et chauffage) se fera dans le sens ouest-est. 
 
Service qualité : (voir plan architectural ci-dessous) : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Service bureau d’études mécaniques : Roombox n°2. 
 

Éclairage: 

Voie A : zone d’éclairage n°1: 4 luminaires côté fenêtre 

Voie B : zone d’éclairage n°2: 4 luminaires côté escalier 

Voie C : zone d’éclairage n°3: luminaires restants 
 

Volets roulants Chauffage : 

1 volet roulant par voie 1 chauffage par voie 
 
Service commercial : Roombox n°3. 
 

Éclairage: 

Voie A : zone d’éclairage n°1: luminaires côté fenêtre 

Voie B : zone d’éclairage n°2: luminaires rangée centrale 

Voie C : zone d’éclairage n°3: luminaires restants 
 

Volets roulants Chauffage : 

1 volet roulant par voie 1 chauffage par voie 
 
Affectation des récepteurs par voie : 
 
Le repérage des récepteurs par voie se fera de la façon suivante (exemple: 1zA) : 
 

1 z A 
N° de la Roombox Zone d’éclairage N° de la voie 

 
1 vr A 

N° de la Roombox Volet roulant N° de la voie 
 

1 cvc A 
N° de la Roombox Chauffage N° de la voie 

 

 
 

 

 

 

 

 Luminaire Chauffage 

O
ue

st
 

E
st

 

1vrA 1vrB 1vrC 

1zA 

1zB 

1zC 

1zD 

1cvcA 1cvcB 

1cvcC 
1cvcD 

   

Service qualité Service BE mécanique Service commercial 

 

Roombox n°1 
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Le repérage des récepteurs connectés à la Roombox n°1 est le suivant : 
 

Voie Roombox n°1 Zone éclairage Volets roulants Chauffage 
A 1zA 1vrA 1cvcA 
B 1zB 1vrB 1cvcB 
C 1zC 1vrC 1cvcC 
D 1zD - 1cvcD 

 
Bilan électrique : 
 

Équipement de la Roombox n°1 

Type Nombre Puissance unitaire Puissance 
totale 

Courant 
total 

Eclairage 12 62 W 744 W 3,8 A 
Cvc (vanne à deux voies) 4 10 W 40 W 0,2 A 
Volet roulant 3 50 W 150 W 0,77 A 

Total : 934 W 4,77 A 
 
Synoptique du système de communication: 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Adressage du réseau Roombox : 
 

• Roombox N°1: Station N° 158, switch voie n°5 
• Roombox N°2: Station N° 157, switch voie n°4 
• Roombox N°3: Station N° 156, switch voie n°3 
• PC (visualisation zone 4) : Station N° 92 

 
Communication, adresses réservées aux réseaux locaux (LAN) : 
 
 Classe A Classe B Classe C 
Adresses 10.0.0.0 à 10.255.255.255 172.16.0.0 à 172.31.255.255 192.168.0.0 à 192.168.255.255 

Masques 255.0.0.0 255.255.0.0 255.255.255.0 
 
 

Roombox N°1 

Roombox N°2 

Roombox N°3 

Baie informatique 

1er étage 

PC 
(visualisation zone 4) 

IP : 192.168.0.92 

Salle de contrôle 

Réseau Ethernet TCP-IP 
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PARTIE F : Gestion des bennes à copeaux 
 
Afin d'éliminer les problèmes récurrents liés au bourrage des copeaux au niveau de l'entrée du godet, on modifie le 
fonctionnement de l'évacuation des copeaux (le débit d'arrivée est plus important que le débit d'évacuation). 
 

Cahier des charges : 
 
La commande du système se fait à distance via une interface homme / machine du type XBT GT2330 (écran tactile). 
L'intervention dans la zone 4 (bennes à copeaux) ne se fait qu'en cas de défaillance du système ou lors de la 
manipulation des bennes. 
Ajout d'un variateur de fréquence afin d'ajuster le débit d'arrivée des copeaux. 
 
Synoptique système évacuation élévateur. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Gestion de la vitesse d'évacuation des copeaux. 
La commande du moteur d'évacuation via un variateur de vitesse du type ATV 312 permet : 

• d'avoir trois consignes vitesses (faible charge, forte charge et bourrage), 
• deux sens de marche (évacuation et bourrage). 

 

Choix du matériel. 
• 6A1 : Variateur de vitesse du type ATV312 (alimentation triphasée). 

Plaque signalétique (6M1) 
V   ∆ / Υ Hz kW A   ∆ / Υ min-1 Cos ϕ 
230 / 410 50 0,75 4,0 / 2,31 920 0,68 

460 60 0,9 2,30 1120 0,68 

Benne 1 Benne 2 

B21:benne 2 / Z1 saturée 

B20:présence benne 2 

B22:benne 2 / Z2 saturée 

B11:benne 1 / Z1 saturée 

B10:présence benne 1 

B12:benne 1 / Z2 saturée 

Caméra 2 

Caméra 1 

Zone de chargement 

Élévateur à copeaux 

Benne à copeaux Motoréducteur 
"manœuvre godet" 

Godet d'évacuation 

Motoréducteur "élévateur" 

S11 : benne 1 / zone 1 

S12 : benne 1 / zone 2 

S21 : benne 2 / zone 1 

S22 : benne 2 / zone 2 

Came "position godet" 

Zone 4 (bennes à copeaux) 

Chaîne cinématique (élévateur) 

Réducteur Élévateur 

ATV 312 

Alimentation 
3 x 410 V / 50 Hz 

K =168 
ηred = 0,8 

Force nécessaire 
Fn=2600 N 

R = 20 cm 

Rappel : 
• Pn (W)= F (N) x V (m/s) 
• V (m/s) = R (m) x ω (rad/s) 
• K= Nmot (min-1) / Nred (min-1) 

R 
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• 20A1 : Configuration automate. 
o Automate équipé d'un processeur du type BMX P34 (version V3.4) intégrant deux ports de 

communication (liaison série Modbus + réseau Ethernet). 
o 20A1_1 : Module 16 entrées TOR 24 V DC (BMX DDI 1602). 
o 20A1_2 : Module analogique 6 entrées / 4 sorties (BMX AMM 600). 

• Aucune option n'est retenue. 
 
Description des liaisons liées au schéma de raccordement du variateur et de certaines entrées / sorties 
automate. 
 

• R1A / RIC : liaison avec l'entrée TOR automate "%I0.1.0" (Variateur en service). 
• Contraintes ordres: 

o LI1 : Évacuation des copeaux (contact NO du relais auxiliaire : 25KA1). 
o LI2 : Débourrage (contact NO du relais auxiliaire : 25KA2). 

• Contrainte consignes vitesses: 
o LI3 : Code vitesse (contact NO du relais auxiliaire : 25KA3). 
o LI4 : Code vitesse (contact NO du relais auxiliaire : 25KA4). 

• COM / AOC : liaison avec l'entrée analogique automate voie 0 (%IW0.3.0 : intensité absorbée moteur, 4-20mA / 
0-5 A). 

 
Codage lié à la contrainte des consignes vitesses. 
 

LI4 (25KA4) LI3 (25KA3) Fréquence (vitesse) Désignation 
0 0 0 Hz L'entrée variateur "AI1" n'est pas raccordée. 
0 1 25 Hz Évacuation des copeaux à petite vitesse (SP2 : forte charge). 
1 0 50 Hz Évacuation des copeaux à grande vitesse (SP3 : faible charge). 
1 1 15 Hz Débourrage (SP4 : déblocage de l'élévateur en mode manuel). 

 

Communication entre les différents matériels 
Les échanges de variables ou d'images se font au travers du réseau Ethernet TCP-IP. L'ordinateur alloué à la 
visualisation de la zone 4 (bennes à copeaux) est relié directement à la baie informatique existante. L'automate Modicon 
M340, l'écran tactile et les deux caméras sont reliés à la baie informatique via un système de câblage (Switch 5 ports 
RJ45). 
 
Synoptique lié à l'automatisation du système. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Automate Modicon M340 : Station N° 152 
Écran tactile (XBT GT) : Station N° 153 
Caméra N°1 : Station N° 154 
Caméra N°2 : Station N° 155 
PC (visualisation zone 4) : Station N° 92 
Les modules liés à la configuration de l'automate ont une version matérielle -> V2.50. 
 
L'étude porte sur : 

• Le choix du processeur de l'automate. 
• La configuration logicielle de la voie de communication Ethernet TCP-IP du processeur. 
• Le raccordement du nouvel appareillage au réseau Ethernet via la baie de brassage. 

Baie informatique 

1er étage 

Caméra N°1 

Zone 4 (bennes à copeaux) 

Caméra N°2 

Automate Modicon 

Coffret électrique 

Réseau Ethernet TCP-IP 

Atelier (RDC) 

PC (visualisation zone 4) 
IP : 192.168.0.92 

Écran tactile (XBT GT) 
(commande évacuation copeaux) 

Salle de contrôle 
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PARTIE A : Distribution électrique HTA 
 

Tableau choix des fusibles HT 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

PARTIE B : Étude de la canalisation FM4 (liaison TGBT / C3.4 (canalis File D1)) 
 

Choix des disjoncteurs Compact NSX100 à 250. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Exemple d'un type de disjoncteur: NSX250H 
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Choix des déclencheurs Compact NSX100 à 250. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Face avant d'un déclencheur du type TM 250D 
 
 
 
 
 
 
Détermination des sections de câbles. 
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Exemple d’un circuit à calculer selon la méthode NF C 15-100 § 523.7 
Un câble polyéthylène réticulé (PR) triphasé + neutre (4ème circuit à calculer) est tiré sur un chemin de câbles perforé, 
jointivement avec 3 autres circuits constitués : 

• d’un câble triphasé (1er circuit). 
• de 3 câbles unipolaires (2ème circuit) 
• de 6 câbles unipolaires (3ème circuit) : ce circuit est constitué de 2 conducteurs par phase. 

Il y aura donc 5 regroupements triphasés. 
La température ambiante est de 40 °C. 
Le câble véhicule 58 Ampères par phase. 
On considère que le neutre du circuit 4 est chargé. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
La lettre de sélection donnée par le tableau correspondant est E. 
Les facteurs de correction K1, K2, K3 donnés par les tableaux correspondants sont respectivement : 

• K1 = 1 
• K2 = 0,75 
• K3 = 0,91. 

Le facteur de correction neutre chargé est : Kn = 0,84. 
Le coefficient total K = K1 x K2 x K3 x Kn est donc 1 x 0,75 x 0,91 x 0,84 soit K = 0,57. 
Détermination de la section 
On choisira une valeur normalisée de In juste supérieure à 58 A, soit In = 63 A. 
Le courant admissible dans la canalisation est Iz = 63 A. 
L’intensité fictive l’z prenant en compte le coefficient K est l’z = 63/0,57 = 110,5 A. 
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En se plaçant sur la ligne correspondant à la lettre de sélection E, dans la colonne PR3, on choisit la valeur 
immédiatement supérieure à 110,5 A, soit, ici : 

• Pour une section cuivre 127 A, ce qui correspond à une section de 25 mm². 
• Pour une section aluminium 120 A, ce qui correspond à une section de 35 mm2. 

 
Détermination de la section minimale 
Connaissant l’z et K (l’z est le courant équivalent au courant véhiculé par la canalisation : l’z = lz/K), le tableau ci-après 
indique la section à retenir. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Détermination des chutes de tension admissibles. 
 
La norme NF C 15-100 impose que la chute de tension entre l’origine de l’installation BT et tout point d’utilisation 
n’excède pas les valeurs du tableau ci-dessous. D’autre part la norme NF C 15-100 § 559-6-1 limite la puissance totale 
des moteurs installés chez l’abonné BT tarif bleu. Pour des puissances supérieures aux valeurs indiquées dans le tableau 
ci-dessous, l’accord du distributeur d’énergie est nécessaire. 
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Plus simplement, les tableaux ci-dessous donnent la chute de tension en % dans 100 m de câble, en 410 V / 50 Hz 
triphasé, en fonction de la section du câble et du courant véhiculé (In du récepteur). Ces valeurs sont données pour un 
cosφ de 0,85 dans le cas d’un moteur et de 1 pour un récepteur non inductif. Ces tableaux peuvent être utilisés pour des 
longueurs de câble L ≠ 100 m : il suffit d’appliquer au résultat le coefficient L/100. 
 
Chute de tension dans 100 m de câble en 410 V / 50 Hz triphasé (%) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARTIE C : Étude du système de filtration (Tour NAKAMURA "TMC3") 
 

Tableau de choix des repères de tension bobine (circuit de commande) 
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Contacteurs TeSys D (catégorie d'emploi AC-3) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(2) voir Tableau de choix des repères de tension bobine (circuit de commande). 
 

Disjoncteurs-moteurs magnétothermiques (modèle GV2 ME) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(1) En % de Icu (2) Calibre maximal pouvant être monté dans les coffrets GV2 MC ou MP (3) > 100 kA 
 

Blocs de contact 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(1) Montage d’un bloc GVAE ou de l’additif sectionneur GV2AK00 sur GV2P et GV2L. 
(2) Additif réversible, choix du contact “O” ou “F” selon le sens de montage. 
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Modules programmables Zelio Logic 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Notice de câblage du module programmable Zelio Logic 2 
 
Ne pas activer les entrées du produit indépendamment de son alimentation. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Présentation générale du langage à contact 
L'écran suivant présente un réseau de contacts Zelio Soft 2 en mode saisie LADDER. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(1) Fusible ultra rapide 1 A ou coupe circuit. 
(2) Fusible ou coupe circuit. 
(3) Charge inductive. 

 

- TT3 : Symbole de la bobine Entrée de 
commande du temporisateur 3. 
- T3 : Symbole du contact normalement 
ouvert associé au temporisateur 3. 
- t3 : Symbole du contact normalement 
fermé associé au temporisateur 3. 
 
(1) Éléments graphiques. 
(2) Commentaires. 

Bobine 

Contact "F" 

Contact "O" 

I1 : adresse du 
contact 
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PARTIE D : Projet d'éclairage 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Détermination du facteur compensateur de dépréciation de l’installation (d) :  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Détermination de l’indice du local afin d’utiliser les tables d’utilance :  
 

k =  
a x b

h (a + b)
 Formule valable si a<5b sinon utiliser : k= 5b/6h     avec   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

lL f

1
 x 

f

1
x 

f

1

e

d =

Facteur d’empoussièrement fe 
Faible 

(luminaire suspendu) 
0,95 

Moyen 
(éclairage standard) 

0.85 

Fort 
(éclairage indirect) 

0,75 

Facteur de vieillissement des 
lampes fL 

Incandescence 
0,9 

Halogène 
0.95 

Fluo 
0,85 

Iodure métallique 
0,9 

Facteur d’altération du 
luminaire fl 

Luminaire courant 
0.85 

Luminaire industriel 
0.95 

 

Éclairement des locaux professionnels E(lx) 

Bâtiments agricoles 
  - Étable 
  - Poulailler 
  - Salle de traite 
  - Préparation des aliments du bétail 
 
Industries alimentaires 
  - Confiserie : préparation 
  - Brassage laiterie 
  - Confiserie : conditionnement 
  - Conserverie 
 
Industrie du bois 
  - Scieries 
  - Travail à l’établi 
  - Travaux aux machines, finitions 
  - Contrôle final 
 
Industries chimiques 
  - Circulation 
  - Broyeurs, malaxeurs 
  - Calandrage, injection, contrôles 
  - Labo, comparaison de couleurs 

 
30 
50 

150 
150 
 

 
150 
300 
500 
500 
 

 
150 
300 
500 
750 
 

 
200 
300 
500 
1000 

 

Éclairement des locaux professionnels E(lx) 

Industrie du verre 
  - Chaufferie, composition 
  - Soufflage, moulage 
  - Décoration, gravure 
 
Fonderie 
  - Nettoyage, modelage grossier 
  - Sablerie 
  - Modelage fin 
 
Mécanique générale 
  - Atelier, établi, machine-outil, soudure,  
  - Travail de petites pièces de précision 
  - Travail très délicat, très petites pièces 
 
Industries textile 
  - Cardage, étirage, bobinage 
  - Filage, tissage gros ou clair 
  - Tissage fin ou foncé 
  - Lithographie 

 
150 
300 
500 
 
 
200 
300 
500 
 
 
300 
500 
750 
 
 
300 
500 
750 
1000 
 

 

Clair

Moyen

Très clair 8

7

5

7

5

3

3

3

1

3 1 1Sombre
 

Niveau d’éclairement moyen à maintenir : Détermination  
du facteur de réflexion : 

Calcul du flux lumineux total à installer :  
 

u

d x b x a x E
  F =  

Luminaire au plafond Luminaire suspendu 
J=0 J=1/3 

 

Rapport de suspension : 

Nombre de luminaires à installer : 
 
N=F/Fl      avec N  = nombre de luminaires 

F  = flux lumineux total 
Fl  = flux lumineux d’un luminaire 
 

a = longueur du local 
b = largeur du local 
h= ht-h’  

Calcul de l’éclairement produit:  
 

d x b x a

u  x F x N
  E l=  

Distance inter luminaire Classe du luminaire 
m = 1.1 x h A 
m = 1.2 x h B 
m = 1.3 x h C 

 

Classe du luminaire : 

Facteur d’utilisation :  
u = U x ηl          avec : u = facteur d’utilisation 

U = utilance 
ηl = rendement du luminaire 
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Description des Lampes : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Description des luminaires SUNLUX YES SHOW : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Tableaux  d’utilance : 
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PARTIE E : Extension du 1er étage en technologie KNX 
 

Présentation de la Roombox: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Caractéristiques électriques d'une sortie 
 

Tension d'alimentation / fréquence 230 V CA - 50 Hz 

Courant maxi d'entrée 16 A 

Tension de sortie 230 V 

Charge maxi admissible par départ (dans la limite de 16 A pour l'ensemble des départs) 600 VA (2,6 A) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Sectionnement, réarmement du tableau 

BP et LED mise en mode 
apprentissage et signalement présence sur LON 

Alimentation 
 230 V 

Connecteur 
bus LON 
ou KNX 

BP et LED : association BP --> Zone 

LED présence tension 230 V 

LED état communication DALI 

LED témoins comptage d'énergie 

3 connecteurs 
boutons poussoirs. 
Zone B 

3 connecteurs 
de sortie. 
Zone B 

3 connecteurs 
boutons poussoirs. 
Zone D 

3 connecteurs 
boutons poussoirs. 
Zone A 

3 connecteurs 
boutons poussoirs. 
Zone C 

3 connecteurs 
de sortie. 
Zone D (voir ci-dessous) 

3 connecteurs 
de sortie. 
Zone A 

3 connecteurs 
de sortie. 
Zone C 

Connecteur RJ45 pour liaison avec PC local de dialogue 

Connecteur RJ12 pour capteur combiné luminosité / mouvement 

Voyants d'état de la sortie : 
défaut, présence tension. 
 
Boutons de programmation / changement 
d'état / réarmement MA / réarmement AT 

Volet roulant "Vr" 

Éclairage "Ecl" 

Chauffage "Cvc" 
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Éclairage variable DALI par la Roombox : 
Elle dispose de départs "Eclairage Dali" permettant l’alimentation et la variation de luminaires à tubes fluorescents 
équipés de ballasts Dali. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Choix des Roombox : 
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Choix des différents connecteurs de raccordement : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Choix des détecteurs de mouvement et de leurs accessoires 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Schéma de principe de raccordement des boutons poussoirs : 
 
Raccordement aux borniers d'entrée de la Roombox. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 * HVAC : Chauffage. 
** Entrées numériques : Entrées Tout ou Rien (commande par bouton poussoir, ...). 

* 

** 
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PARTIE F : Gestion des bennes à copeaux 
 
Choix du variateur de vitesse. 
 

(1) Les valeurs exprimées en HP sont conformes au NEC (National 
Electrical Code). 
(2) Composition des contacteurs LC1-D09/D18/D25/D32/D50/D80 : 
3 pôles + 1 contact auxiliaire “F” + 1 contact auxiliaire “O”. 
(3) Remplacer les points par le repère de tension du circuit de 
commande (choix non traité). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Schémas variateur de vitesse Altivar 312. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(1) Inductance de ligne (1 phase ou 3 phases). 
(2) Contacts du relais de défaut. Permet de signaler à distance l’état du 
 variateur. 
(3) Le raccordement du commun des entrées logiques dépend du 
positionnement du commutateur, voir schémas ci-dessous. 
 
Schéma partiel carte entrées / sorties analogiques 
(BMX AMM 600). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Ux Entrée pôle + de la voie x, COMx Entrée pôle - de la voie x. 
U/IOx : sortie pôle + de la voie x, COMOx sortie pôle - de la voie x. 
 

Borne Fonction  Borne Fonction 

R1A, R1B, R1C 
Point commun contact F/O (R1C) du relais 
programmable R1  R2A / R2C Contact N/O du relais programmable R2 

COM E/S analogiques communes (0 V)  AI1 Tension d'entrée analogique (0 / 10 V) 
10 V Alimentation pour potentiomètre de référence  AI2 Tension d'entrée analogique (bipolaire : 0 / ±10 V) 
AI3 Courant d'entrée analogique (courant: 0/20 mA)  24 V Alimentation entrée logique 
AOV 
 
AOC 

Tension de sortie analogique AOV (0 / 10V) 
ou 
courant de sortie analogique AOC (4 / 20 mA) 

 
LI1, LI2, LI3, 
LI4, LI5, LI6 
 

Entrées logiques  
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Choix des processeurs Modicon M340. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Version des processeurs 
V3.4 

 
 
 
 
 
 
 

1 Vis de sécurité pour verrouillage du module dans son emplacement (repère 0) du rack. 
2 Un bloc de visualisation comprenant, selon modèle 8 ou 10 voyants. 
3 Un connecteur type USB mini B pour le raccordement d’un terminal de programmation ou d’un terminal de dialogue. 
4 Un emplacement équipé de sa carte mémoire Flash pour la sauvegarde de l’application. 
5 Un connecteur type RJ45 pour le raccordement au réseau Ethernet Modbus/TCP. 
6 Processeur BMX P 34 .... : un connecteur type RJ45 pour liaison série Modbus. 
 
 

 
 
Variateur Altivar 312 "guide de programmation". 
Liste partielle des fonctions (paramètres) affectables. 
 

Code description Paramètre ou Plage 
de réglage Réglage usine 

LSP [Petite vitesse] Fréquence moteur à consigne mini. 0 à HSP 0 
HSP [Grande vitesse] Fréquence moteur à consigne maxi. LSP à 50 Hz 50 

ItH 
[Courant therm. mot] Régler [Courant therm. mot] (ItH) à l’intensité 
nominale lue sur la plaque signalétique moteur. 0,2 à 1,5 In (1) 

Selon calibre 
variateur 

tCC 
[Cde 2 fils/3 fils] Configuration de la commande : 
[Cde 2 fils] (2C) : commande 2 fils. 
[Cde 3 fils] (3C) : commande 3 fils. 

2C ou 3C [Cde 2 fils] (2C) 

PS2 
[2 vitesses présél. ] Le choix de l’entrée logique affectée valide la fonction. 
[Non] (nO) : Non affectée. 
Ex: [LI1] (LI1) : Entrée logique LI1. 

nO, LI1 à LI6 [LI3] (LI3) 

PS4 

[4 vitesses présél. ] Le choix de l’entrée logique affectée valide la fonction. 
[Non] (nO) : Non affectée. 
Ex: [LI5] (LI5) : Entrée logique LI5. 
S’assurer que [2 vitesses présél.] (PS2) a été affectée avant d’affecter 
[4 vitesses présél.] (PS4). 

nO, LI1 à LI6 [LI4] (LI4) 

AO1t 

[Type AO1] : 
[Courant](0A) Configuration 0 - 20 mA (utiliser la borne AOC). 
[Cour. 4-20] (4A) Configuration 4 - 20 mA (utiliser la borne AOC). 
[Tension] (10U) Configuration 0 - 10 V (utiliser la borne AOV). 

0A 
4A 

10U 
0A 

SP2 
[Vit. présélect. 2] Ce paramètre n’apparaît qu’en fonction du nombre de 
vitesses configurées. 0,0 à 500,0 Hz (2) 10 Hz 

SP3 
[Vit. présélect. 3] Ce paramètre n’apparaît qu’en fonction du nombre de 
vitesses configurées. 0,0 à 500,0 Hz (2) 15 Hz 

SP4 
[Vit. présélect. 4] Ce paramètre n’apparaît qu’en fonction du nombre de 
vitesses configurées. 0,0 à 500,0 Hz (2) 20 Hz 

 
(1) In correspond au courant nominal variateur indiqué dans le guide d’installation et sur l’étiquette signalétique du variateur. 
(2)Rappel : La vitesse est toujours limitée par le paramètre [Grande vitesse] (HSP). 
 
Communication, adresses réservées aux réseaux locaux (LAN). 
 

 Classe A Classe B Classe C 
Adresses 10.0.0.0 à 10.255.255.255 172.16.0.0 à 172.31.255.255 192.168.0.0 à 192.168.255.255 

Masques 255.0.0.0 255.255.0.0 255.255.255.0 
 


