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 l’épreuve aux examinateurs



On donne :

· Une source 3 ( , U = 400 V, f = 50 Hz

· Les mesureurs   (Voltmètre, pince multifonction, pince ampèremétrique).

· Le module de mesure mécanique MODEMECA 3

· La notice constructeur du variateur de vitesse

On demande :
I) ETUDE DU MOTEUR ASYNCHRONE.

1) Recopier la plaque signalétique du moteur utilisé.

( Relever des données situées sur la plaque signalétique du moteur en utilisant les tensions 230 / 400 V uniquement )


Marque ou constructeur :


Type ou référence :


Puissance utile :                                               Fréquence :                                        


Intensité absorbée :                                      

Tension d’alimentation :                                     


Cos ( :                        Vitesse de rotation :                                 


Intensité absorbée :                                      

Tension d’alimentation :                                     


Cos ( :                        Vitesse de rotation :                                 

2) Quelle est la valeur de la tension d’entrée du variateur et la valeur de la tension délivrée en sortie du variateur de vitesse.

	


3) En fonction des données électriques recueillies sur la plaque signalétique et des données issues du variateur, réaliser le bon couplage sur la plaque à bornes du moteur et dessiner ci-dessous les enroulements, le couplage ainsi que l’alimentation du moteur.

       

4) Calculer la puissance absorbée par le moteur.
	


5) Calculer le rendement de la machine.
	


6) Donner le couple utile du moteur.
	


7) Donner le but et la signification de la sonde PTO.
	


8) Justifier la ventilation forcée de la machine.
	


II) ETUDE PREALABLE DU V ARIAREUR.
1) Expliquer le fonctionnement du variateur d'après le synoptique ( partie puissance uniquement ). 
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3) Vérifier la compatibilité V ARIATEUR-MOTEUR.
	variateur
	moteur
	Compatibilité (oui ou non )

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


4) Quelles sont les possibilités de consigne de vitesse.
	


5) Quelles sont les possibilités de commande de sens de marche.
	


6) Réaliser le branchement RESEAU –VARIATEUR - MOTEUR.
7) Faire vérifier son montage par le professeur avant la mise sous tension.

III) MISE EN SERVICE.
1) Mise en service en suivant la notice constructeur UMV 4301 DID. 
2) Charger la configuration OPEN LOOP ( loi de commande en U/F ).
3) Essai à vide :
a) Indiquer la vitesse du moteur pour une fréquence de sortie de 50 Hz. 
	


b) Pour n = 1768 tr.min-l, quelle est la fréquence que délivre le convertisseur ?
	


c) Charger la valeur 149 dans le paramètre 00.00.
d) Régler la rampe d'accélération à 3 secondes et faire vérifier le réglage (menu 2).
	


e) Régler la rampe de décélération à 4 secondes et faire vérifier le réglage (menu 2).
	


4) Essai à charge nominale: Tu = 9,7 Nm :
Mesures :
- Reprendre le schéma en insérant les appareils nécessaires aux mesures de l’intensité en  
  ligne, la tension entre phases et la puissance active absorbée par le moteur asynchrone. 
- Raccorder le module mécanique MODEMECA 3.

- Réaliser le montage, faites vérifier et effectuer les mesures pour des charges de Imin, 1/4, 1/2, 3/4, 4/4 et 5/4 du courant nominal. 
Tableau de mesures :
	I
	U
	Pa
	n
	Pu
	Tu

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


Tableau de calculs :
	Pa moteur

	S Moteur
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	Cos(

[image: image3.wmf]Pa

S


	(

[image: image4.wmf]Pu

Pa


	g

[image: image5.wmf]ns

n

ns

-



	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


- Exploitation des mesures :
Tracer sur feuilles millimétrées ( document 2 et 3 ) les courbes :
g = f ( Pu ), cos( =f ( Pu ) et ( = f ( Pu )  ( avec cos( =f ( Pu ) et ( = f ( Pu ) sur une même feuille )
- Conclusion ( comparez avec les courbes théoriques ) :
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Tension aux bornes d’un enroulement moteur :
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Tension d’alimentation du moteur :





Nommer le couplage choisi :





Plaque à bornes
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Mise en service et paramétrage d’un variateur de vitesse pour moteur asynchrone triphasé 
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