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NOMENCLATURE
1- Matériel électrique à l’extérieur de l’armoire :

	Repère
	Type
	Désignation

	S0
	Bouton Poussoir 1NC
	A.T.U

	S1
	Bouton Poussoir 1NC
	A.T.U

	S2
	Bouton Poussoir 1NO
	Marche avant (translation droite)

	S3
	Bouton Poussoir 1NO
	Marche arrière (translation gauche)

	S4
	Bouton Poussoir 1NO
	Montée Petite Vitesse PV

	S5
	Bouton Poussoir 1NO
	Montée Grande Vitesse GV

	S6
	Bouton Poussoir 1NO
	Descente PV

	S7
	Bouton Poussoir 1NO
	Descente GV

	Capteur porte
	Interrupteur position 1NC
	Détecteur porte fermée

	Fdc droit
	Interrupteur position 1NC
	Détecteur de fin de course position droite

	Fdc gauche
	   Interrupteur position 1NC
	Détecteur de fin de course position gauche

	Fdc haut
	   Interrupteur position 1NC
	Détecteur de fin de course position haute

	Fdc bas
	   Interrupteur position 1NC
	Détecteur de fin de course position basse

	H1
	Voyant 24Vac
	Présence Tension

	H2
	Voyant 24Vac
	Défaut moteur translation

	H3
	Voyant 24Vac
	Défaut moteur levage

	H4
	Voyant 24Vac
	Signalisation déplacement (Translation)


2- Matériel électrique dans l’armoire :

	Repère
	Désignation

	Q1
	Disjoncteur magnétothermique 3P

	Q2
	Disjoncteur magnétothermique 3P

	Q3
	Disjoncteur magnétothermique 3P

	F1
	Coupe-circuit  Bipolaire 2P

	F2
	Coupe-circuit  Unipolaire +N

	T1
	Transformateur 400/24V - 100 VA

	KM1
	Contacteur Moteur tripolaire  avec 1 contact NO et 1 NC (24V) ou avec un bloc auxiliaire (si contacteur sans contact NC).

	KM2
	Contacteur Moteur tripolaire  avec 1 contact NO et 1 NC (24V) ou avec un bloc auxiliaire (si contacteur sans contact NC).

	KM3
	Contacteur Moteur tripolaire + Bloc auxiliaire pour 2 NC (24V)

	KM4
	Contacteur Moteur tripolaire + Bloc auxiliaire pour 2NC (24V)

	KM5
	Contacteur Moteur tripolaire + Bloc auxiliaire pour 2NC (24V)

	KM6
	Contacteur Moteur tripolaire + Bloc auxiliaire pour 2NC (24V)

	KA1
	Relais clignoteur
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