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A — Mise en situation

Dans le milieu automobile, le multiplexage consiste a faire circuler dans peu de fils (un ou deux)
une multitude d’informations entre les différents calculateurs du véhicule. On appelle « bus » ou
«réseau de communication» le circuit électrique qui véhicule les informations multiplexées. |I

permet le dialogue entre les calculateurs.

Le nombre d’équipements électroniques de plus en plus important et le nombre croissant de
liaisons entre les systemes (partage d’informations, besoin de synchronisation, ...) imposent

une nécessité de simplification du cablage.
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Dans notre procédure de test nous nous intéresserons a la communication entre le « BSI:
(appelé aussi « Calculateur Habitacle») et le combiné

Boitier de Servitude Intelligent »
multiplexé (affichage des informations sur le tableau de bord) :
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La premiére mise sous tension devra étre réalisée sous le contréle d’'un professeur.

Attention !

B — Installation matérielle du systeme

1) Identification des éléments du systéeme
e |dentifier sur 'ensemble du systéme les éléments suivants : boitier d’acquisition USB, le
comodo d’éclairage, le combiné multiplexé, le calculateur d’habitacle BSI.

e Repérer les capteurs (réels ou simulés) présents sur la platine.
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2) Installation matérielle du systeme
e Connecter le faisceau 23MR (connecteur automobile marron) sur la maquette DE1134.
e Connecter le Bus CAN LS sur le boitier d’acquisition USB. Ne pas connecter le cordon
USB sur le PC (pilote non installé).
e Mettre en marche I'alimentation 12V (10A) a vide pour stabiliser la tension d’alimentation.
e Connecter l'alimentation 12V sur le faisceau 23MR.
e Mettre le contact pour démarrer le véhicule.

3) Validation du fonctionnement :
e Valider le bon fonctionnement du comodo d’éclairage.
e Valider le bon fonctionnement du combiné multiplexé.

C - Installation et configuration logicielle

1) Installation du pilote USB
¢ |Installer le pilote du boitier d’acquisition USB
e Brancher le cordon USB entre le boitier d’acquisition et le PC. Vérifier que le
périphérique USB est bien reconnu.

2) Installation du logiciel d’acquisition
e |Installer le logiciel MUXTRACE

3) Configuration du logiciel d’acquisition
e Lancer le logiciel MUXTRACE J& MUXTrace
e Choisir la carte d’acquisition « USB MUX 4C2CL » :
AT

Carte & utiliser

|6 0- Carte USB_MLX_4C2L [4 CAN, 2 LIN) - |

e Créer un nouveau projet dans votre répertoire personnel : TP0-Bus CAN-Nom-Prénom
e Configurer le bus CAN n°1 : Bus CAN Low Speed

Générales | Avancées I Filtres

Configuration générale

MNom du rézeau CAMNLS
Deéhit [kbit/s) 125.000 Paint d'échantillonage [%) a1

S [Respnchronization] i

Affichage statistigues [ms) 1000 ’ %9 Détection automatigue ]

Type de bus

Mormal
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e Lancer I'acquisition des messages présents sur le bus CAN LS :
b

A cantcans =N EcE =~
— T
Heure ldent Lg Données Période Swveo Emetteur

BX ooon1s1332  SEO 1 &0 1312 D&

R¥ 0000151451 OFs §  C8CE 000000000000 131.2 D&

BX oooo1s1483 161 7 0000FE 41000000 131.2 D&

BX oooo1s1519 128 & 000000000080 02 40 1912 D&

RZ 0000151555 168 § 000000000000 0000 131.3 D&

BX 0000151590 0BG & 000000000000 0000 1312 D&

RZ D000151606 SRS 100 131.2 D&

BX 000151625 SRR 100 1312 D&

BZ 0000144339 SIF § 05000000 F0 000000 1022.8 D&

BX oooo144355 7 &  F700&2CHCO000000 10227 D&

R¥ ooooisises A7 §  B200000000FFFFED 104.4 D&

BE oooo148829 03 § 000000050000 0000 5245 D&

Chargebus | 57 E | Contraleur 1 ' Actf | Comm. | MHaminal

MbEmeurs || O | Cptintemes | TeEm:OFsEn:0

D — Exploitation des informations présentes sur le bus CAN

1) Architecture d’un message diffusé sur le bus CAN

1;5. 00:00:06.7035 161 7 00 00 FE 00 00 00 00 1313 DA |
[ Y [ [ [ A

Demande d’acquittement

Sens dg la trame : Périodicité de la trame
Rx : réception
Tx : Transmission

Champ de données

Nombre d'octets de données

|[dentificateur de la trame

2) Identifier le message correspondant a I'information « Niveau de la jauge a carburant »

Identificateur , : Valeur
de la trame Information correspondante Octet n (héxa)

Jauge a carburant : niveau maximum

Jauge a carburant : niveau minimum
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3) Identifier les informations de commande des voyants du combiné
Identificateur , o Valeur
de |a trame Information correspondante Octet n (héxa.)

Voyant « Feux de croisement » allumé

Voyant « Feux de position » allumé

Voyant « Feux de route » allumé

Voyant « Niveau de carburant insuffisant » allumé

4) Valider le bon fonctionnement du combiné

Pour valider le bon fonctionnement du combiné multiplexé, nous allons générer artificiellement
des messages sur le bus CAN « Confort » (Low Speed). Ces informations vont tromper le
systeme et permettre de valider le bon fonctionnement du combiné.

e Configurer le projet pour permettre 'émission d’une trame sur le bus a partir de l'ordinateur :

désactiver le mode « espion » dans les parametres du bus
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Fonctions avancées
----- g Générateur interactif
----- @ Relecture des traces
----- &5 Programmation
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----- ¥ Erregistrements
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..... T Entrées TOR
----- 4 Sotie tigger
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99‘ Analyze

----- Statistigues

..... Signaus

B Graphe

Infomations
Mo du projet TFO Période de rafraichissment affichage [ms) 400
Carte [ Carte USE_MLUX_4C2L (4 CAN, 2 LIN] . Profondeur mémaire [trames] 1024
Général
125.000 kbit/s 81 2 % Paramétres du bus

Géndrales | Avancées | Filtres

BN == |
- ™
Configuration du bus CAN n°1

Configuration aénérale

Mom du réseau CAMLS
Emission des rames DEbit (khitds)] 125.000 Paint d'échantilonage [%) ]T
1 S [Resvnchronization) 1 =[O Mode espion
e Affichage statiztiques [mg) 1000 [ ‘iff Détection autamatigue ]
Type de bus
Type de CaAM Crroit
Marmal
Configurations possibles
Pt d'&chantillonage (3] SJw BRP SPL TSEG1  TSEGZ
a0 1 4 1 7 g
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e Dans la zone de configuration « Emission de trame » cliquer sur « Ajouter une trame » et
entrer les caractéristiques d’'une trame permettant de test le voyant « ABS »

:
congurtion o ne e . ==

Informations Waleurs des signad
Mam Test Woypant ABS

[] Trame présente dans le générateur interacti
Emission sur bauche &[] Emission périodiqus [ms) 1000

Décalage au démarrage [ms] |0

Configuration Trame CAMN

|dentificateur 0x 168 @ [] Etendu [29 bits)

Service Tranzmizsion de données -
Taille B =

Données 0x 00 00 00 20 00 00 00 00

e Lancer I'acquisition des messages présents sur le bus CAN LS et déclencher I'émission de
la trame « Test Voyant ABS » en appuyant sur la touche A du clavier de 'ordinateur. Valider
le bon fonctionnement du voyant « ABS » sur le combiné :

(=)

e Vérifier que cette nouvelle trame apparait bien dans les messages présents sur le bus :

8 MUXTroce v483 - TPO CANLS Tx Trame mtp - [CAN 1 CANLS] =L x
n Fichier Coenfiguration Acqmmtlon Gutlls Gptlons Fenétres Aide _ ENES|
D"HEID _lll R e
Heure |dent Lg Données Période Swo Emett...
00:00:14.6762 A7 8  8200000000FFFFED 1036 DA
00:00:14.7154 5EQ 1 2] 131.0 DA
00:00:14.5503 OFE 8  CBCE 000000000000 131.2 DA
00:00:14.5535 161 7 0000FEE4 000000 132 DA
00:00:14.5972 128 8 000000000080 0240 131.3 D,
i 00:00:14.6303 168 8 000000200000 0000 401 DA
00:00:74.6042 BB 2 OO O O OO oo o0 1312 DA
00:00:14.6058 5F9 1 0o 132 DA
00:00:14.6077 5Fg 1 0o 132 DA
00:00:14. 3281 036 2 000000050000 0000 524.4 DA
00:00:14.1637 51F g8  25000000CS 000000 1026.7 DA
00:00:14.1652 N7 8 F7O0B2C3CO0000000 1025.9 DA
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e Mettre en place une procédure permettant de valider le bon fonctionnement du voyant
« Niveau de carburant insuffisant »

e Mettre en place une procédure permettant de valider le bon fonctionnement des voyants
« Clignotants »

e Mettre en place une procédure permettant de valider le bon fonctionnement de l'indicateur
de niveau de carburant (aiguille)




