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Réalisation d’'un programme

. PREMIER Bloc
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Mises a jour du firmware de |'appareil X

Appareil :

mBot

Version du firmware :

La mise & jour est terminée. X

Mise a jour du firmware ... X
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Veuillez ne pas fermer le logiciel ou faire quoi que ce soit avec
le logiciel.
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Premiere connexion du ROBOT avec TORDINATEUR

1 - Connecter

2- Relier mBot et
'ordinateur avec
le cable USB
Basculer
'interrupteur
de la carte du
robot su ON

3- Connecter

4 — Parametres

5 - Mise a jour
Microprogramme

6- Mise a jour..

7- OK

° La mise & jour du firmware est terminge!

« Pour une meilleure expérience, vous pouvez redémarrer
I'appareil et le connecter a nouveau.




Teléchargement du programme dans la carte du robot mBot
© Aprés chaque modification du programme
© Apres chague déconnexion
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- Veuillez vous assurez-vous que le cable
USB est correctement connecté &
I'appareil.

- Veuillez vous assurer que |'appareil
connecté est allumé.

= Un seul appareil peut étre connecté & la
fois dans cette version. La connexion de
cet appareil entrainera la déconnexion
du précédent.
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1 - Connecter

2- Relier mBot et
'ordinateur avec le
cable USB
Basculer
interrupteur de la
carte du robot su
ON

3- Connecter

4 — Télécharger

5-Quand le
téléchargement est a
100% il est possible
de déconnecter le
cable USB, le robot
réalise le programme
en toute autonomie.

6 — Si vous avez ce
message a I'écran
c’est que le bouton
du robot est sur
OFF !

Basculer le bouton
sur ON et cliquer sur
Réessayer



