mBot ressource numéro 3

Nos premiers programmes

Tout d'abord, nous allons découvrir les capteurs qui sont embarqués sur notre mBot

| le bouton-poussoir

la LDR, capteur de luminosité (Light Sensor)

le capteur a ultra-son
‘raccordé sur le port 3 de la carte mCore)

le détecteur de vide, suiveur de ligne (photos-transistor)
(raccordé sur le port 2 de la carte mCore)

- e

Nous allons maintenant voir les valeurs émises par ces différents capteurs

Connecter  Choix de la carte  Choix des extensions  Choix de la langue

Raccordement du mBot en filaire sur le COMS8 (pour notre essai) par port série (COM) > coma

> par Bluetooth > com7

Puis, mise a jour du microprogramme PR (R | Sui
Rézeau »

Informations
Pour tester en direct le fonctionnement (monitoring) d‘un des

Mettre  jour le microprogramme

capteurs du robot, il faut laisser le cdble USB et s s
. . s . Voir les fichiers source
implanter un microprogramme spécifique dans la carte Arduino du Instller e pltes Archimo
’ -

robot. e
Sélectionner le menu « Connecter » puis activer la commande « Mettre a jour le microprogramme ».

Le logiciel implante un programme spécial dans la carte du robot.

Connecter  Choix de la carte  Choix des extensions

par port série (COM) > Commencer le televersement
par Bluetooth ¥
par WiFi (2,4GHz) > . i
Réseau 5 Téléversement fini
Mettre & jour le microprogramme
Réinitialiser le programme par défaut >

preg P Fermer

Voir les fichiers source
Installer les pilotes Arduino
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Mesure de la luminosité
On réalise ce petit programme
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quand pressé

régler la bande LED GHSR CED &1

On clique sur le drapeau vert, ici avec le capteur de luminosité découvert

- ju @ serets | Cosumes | sons < bE
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| cont
J capteurs

Opérateurs

Pilotage:

régler la bande LED GHSh EFED &

%
I'T3
an

i’ Scripts | Costumes | Sons £
- L :

.
régler le servomoteur du Sloti")
régler la DEL sur la carte n°®

régler |a DEL sur (ZNE8 n° en §

régler la bande LED (XNeh) CFNED ('}

Mesure des valeurs du bouton poussoir (appuyé ou non)

[-] F . Scripts Costumes Sons L ";‘* o \;-::
II.1-JL|',E“.19nt IE‘,eneﬂnems
I%ppareﬂce !s Contrdle
Ian ICapteurs
I ylo ICperateurs
I Biocs svariante: IR
[-] Scripts | Costumes | Sons & o+ 3 X
Illnu'fe:‘wnt
Apparence

IS-JH
I stvo
[l Blocs & variables Pilotage

ava o

régler la bande LED EZieh CEw (O

joue la note beat
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Mesure des valeurs du capteur a ultra-son (sans obstacle devant puis avec)
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e I Evénements
I contréte

I Opérateurs

[ Blocs & variables Pilotage

= Elalia -

;
régler Ia DEL sur GERER e W en |
régler la bande LED (2RSS CINED) (I
joue la note (&9 beat (IFENR

régler la DEL sur la carte n®

Seripts | Costumes | Sons F A -

[ touvement

[ Blocs & variables Pilotage quand presse
= o 3 s

dire distance mesurée par le capteur ultrasons du

régler la DEL sur la carte n® en

régler la DEL sur ne en

régler 1a bande LED (e €S0 O

joue la note (&8 beat (NN

Mesure des valeurs du suiveur de ligne (nous voyons que les valeurs passentde 0 a 1 a 2 a 3 suivant
la position de la ligne sous le capteur)

+* -

I Scripts Costumes Sons
] ~ @ = :
ILIDu:-’:‘wenl e
I‘rr:r:aren-:e

affiche I'heure hour: €19 mi

L'ensemble de ces mesures va vous permettre d'utiliser au mieux votre mBot.

Et suivant bien s(r les capteurs que vous mettrez en plus sur votre robot (température, humidité,

angle...)
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