Bac Mouvement rectiligne décéléré Prof

|- Etude de la vidéo.

1) Chronophotographie

a) Lancer le logiciel atelier scientifique sur le bau.

b) Le logiciel recherche la connexion d’'une interfaépondre non a la question posée

Atelier Scientifigue ;

9P ) L'interface d'acquisition n'a pas pu tre initialisée
e )

Woulez vaus Faire une nouvelle tentative 7

i Man

¢) Choisir montage su le menu vertical.

d) Ouvrir la vidéo.

e)Cocher chronophotographie.

f) Lancer la vidéo pour obtenir le film image par gea

Peut- on prévoir la nature du mouvement de la Hiligres la chronophotographie ?
La bille a un mouvement rectiligiécéleré.

2) Traitement manuel de la vidéo.

a) Choisir traitement manuel sur le menu vertical.
b) Etalonner I'axe des abscisses a I'aide du segmentidéo dont la mesure réelle est 20 cm, et ltee
ordonnées avec la bordure verticale de la feuillegAi mesure 21 cm.



c) Placer le centre du repere au centre de la prermerge de la bille.
d) Appliguer une rotation du repere en maintenatddahe « Ctrl » et en cliquant sur la pointe diidehe
de I'axe des abscisses(te rotation n’est possible que si les axesysaint étalonnés)

e)Lancer 'acquisition et apres, cliquer avec larsosur chaque image de la bille, qui va avanoceage par
image .On obtient ainsi la trace de la trajectdeda bille.

f)Fermer I'acquisition
[I- Exploitation des résultats.

1) Variation de la distance en fonction du temps

a) En bas de I'écran sélectionrgaphique, puis tracer x en fonction du temps.

b)En haut de I'écran ouvrir le memidfichage et choisirmodélisation pour chercher le
modéle mathématique pour le nuage depr (t).
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c) A partir du modele graphique choisi, donner I'éguahoraire du mobile .Arrondir au centieme.

X(t) =%(- 1,86) t2 + 1,27 t + 0,000704

L’équation horaire de la bille au centieme est : Xt) = -0,93t2 + 1,27 t

2) Les vitesses instantanées du mobile.

a) Ouvrir menuaffichage choisirtraitement des donnéesensuite sur I'onglet verticale choisiérivée.
La grandeur a dériver est x (t).

b) Tracer x’ en fonction du temps.

c¢) Ouvrir le menuwaffichage et choisirmodélisation, pour chercher le modéle mathématique pour lgeaua
de points x’ (t).
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d) A partir du modele graphique choisi, donner latieh de v en fonction du temps.

Vi=x(t)=-18t+1,25
e) Comparer I'expression de v (t) avec la dérivée (de x

X () =-0,93 2 + 1,27 t

X (1) =- 0,93 .(2) t + 1,27 X' () = -1,86 t +1,27

3) 'accélération du mobile.

a) Ouvrir menuaffichage, choisirtraitement des donnéesensuite sur I'onglet verticale choisiérivée
La grandeur a dériver est x’ (t).

b) Tracer x” en fonction du temps.
c) Ouvrir le menuwaffichage et choisirmodélisation, pour chercher le modele mathématique pour lg@aua
de points x” (t).
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d) A partir du modéle graphique choisi, donner lauaimoyenne de la décélération de la bille.

La décélération de la bille a = -1,77 m/s2

La décélération au dixieme a = - 1,8m/s

e) Comparer la valeur trouvée avec la dérivée (g v

v (t) = -1,8t +1,25

v'(t)-%£,8



