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Descriptif de I’entreprise

Depuis 50 ans, le Groupe BARBIER met a la disposition de ses clients son expérience dans la
fabrication des films Polyéthylénes, qu'ils soient destinés a I’agriculture, I’industrie, ou a la distribution sous
forme de sacs. Il est le premier producteur frangais de film Polyéthyléne et transforme aujourd’hui 120 000
tonnes de Polyéthyléne par an. Ce groupe qui posséde 5 sites de production est implanté en Haute-Loire depuis
1955. Ses travaux de recherche sur les matieres biodégradables lui permettent aujourd'hui de proposer des
produits écologiques (BIOFILM®) pour I’agriculture et, depuis quelques mois, des sacs poubelle et des sacs
sortie de caisses en matiére biodégradable (BIOPACKR®).

L'extrusion « bulle » constitue le socle de son métier : la
transformation de granulés de Polyéthyléne en film.

Les granulés chauffés a 230° dans une vis d'extrusion transitent
par une filiere annulaire par laquelle une bulle est formée pour
devenir, une fois refroidie, du film ou de la gaine.

AN
$ <
0
Films étirables CAST > (. s 1
Ces produits constituent la deuxiéme grande famille de la production w
dont la vocation est I'emballage de stockage et de transport de produits ‘ ;

sur palettes. La principale caractéristique de ces produits est leur
grande capacité d'étirement.

Ce type de film est produit sur une extrudeuse dite a tirage a plat. Le
film sort de la filiére directement sous la forme d’une feuille de
plastique.

Structure architecturale du site de production :

Objet de I’étude :
Chauffage et climatisation

Objet de I’étude :

Support de I’étude : - Motorisation Distribution d’énergie
Chauffage industriel
Automatisme (grafcet ; positionnement) Poste

Alimentation
B -Transformateur
Chaine de production n°l paxeee -TGBT

Vestiaire

Magasin

Espace Bureau 1 -+
accueil

Bureau 2 Chaine de production n°2

Espace
Laboratoirs

@eoeetocccee,

Bureau 3 Chaine de production n°3

0000000000000 0000% 0000000000000

.

.

.
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” — Atelier de production
Objet de I’étude communication Film étirable « CAST »

Baie de brassage
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Descriptif de la chaine de production, objet de I’étude

Cette chaine de production est constituée de plusieurs sous- ensemble :

Ensemble chargé du Ensemble productif :
conditionnement et de schéma de principe extrusion
I’évacuation des produits finis. « CAST FILM »

Le robot palettiseur ci-dessus est
associé a I’extrudeuse

Vue de I’outils ventouse / crochet employé
pour la préhension de carton ou de palette

Extrudeuse (ici représenté 1 téte sur 4)

Evacuation découpe

Filiere a plat

Transfert et retournement

Refroidissement

Robot de palettisation

Bl W N

Enrouleur tirage constant

Soit la structure de 1’ensemble

Approvisionnement en granulés
plastiques et doseur
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Synoptique de la machine :

Transfert
EXTRUDEUSE ENROULEUR o
(multi-couches 4 tétes

d’extrusion )

Poste de découpe 8
j Voir poste robot de palettisation
(page suivante)

Voir poste changeur de mandrin
(ci-dessous)

DA
2777777772777 >

Vue du changeur de mandrin (mécanisme de 1’ensemble transfert )

Bobines en cours de fabrication

\ Couteaux poste de découpage
R R

@ Vue suivant A

v

Le mandrin support des bobines finies,
va étre extrait par un poste spécifique
(voir pince ctdessous)

@ < -
T

n
.3

1 — i/ Mécanisme échange mandrin : Le
Bobines en attente transfert mécanisme cidessus va déposer les
.. . o 1y 1 bobines finies et mettre en place un
Motor{satlon.du dlSpOSAltlf d eplevement d?s cylindre mandrin vide.Un moteur
maAndrms pleins +_Chame et pignon pour 1‘ en- hydraulique est chargé de cette sim-
tralnement de la pince. Moteur 2 vitesses a ple rotation sur 90°
enroulements séparés

(Repére : moteur M1)
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Synoptique du poste robot palettiseur
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En cadence maximale : I’extrudeuse réalise un ensemble de 6 petites bobines toutes les 3 minutes.
Le robot manipulateur devra en assurer le conditionnement sur une palettes, pour ceci il devra :

- positionner une palette au poste de chargement

- mettre en place une feuille de carton €épaisse sur la palette

- transférer chaque bobine sur la palette

- placer un carton intercalaire entre chaque couche de bobines empilées

- mettre en place deux feuilles de carton épaisses sur la dernieére couche
Les déplacements sont courts (2 a 3 m environs), effectués a grande vitesse, la cadence est élevée
jusqu'a 500 démarrages dans I’heure pour 1’axe Z.

Dessin de ’axe Z

Codeur incrémental

Vue depuis A @
I ' ﬂ| Z surcourse haut
A

«

/

Frein Réducteur 1/9

o N .
Pignon d’entrainement . O

Diamétre 95 mm

- Poids de I’axe Z poutre + -
chaine 75kg

Chaine fixe R

Mandrin auto-serrant

Alimenté en air comprimé —>
Les ergots de préhension sortent lorsque le
mandrin est mis en pression

Z changeur d’outil |
Z surcourse bas | _'_@ _______________________________ -
P

Poids maxi d’une bobine
100 Kg
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Le site de production est alimenté par le réseau EDF 20 kV 50Hz d’une puissance de court-circuit

de SOOMVA..

L’ensemble comporte 7 transformateurs et des cellules HT . Le transformateur T7 assure
I’alimentation de I’atelier étudié¢ « unité 4 ».

Alimentation unité 4 HT/BT |

Schéma TNC

Déclenchement

20kV

17
410V

2000 kVA

Circuit de

commande

b
\ o\ Doe] =

Déclenchement
Ty

Qm Vmé

[
|
|

Pcc amont 500 MVA

Réseau 20 kV

Il

H0A

45

un
5
i

I
085
1

1g
1
1

el
STR383
STRZ5DE

Masterpact M32H1
Compact CR0TH
CeI

ep
7
B

1
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Schéma du moteur : échangeur de mandrin

| (3xd400 + M- 50HZ)

. 340KM3 1
e [ 1Y
: 4 3k 343 B2 343KMS A 3
7 oy AR - PRI
E A Ay
343 PES 1l 2l 3 o5 6l 7 @
e 4T [ .

3430F2 \g \g

3430F3 \e \g \g

il
AR

gy ]

| e 343 M1 échangewr demandrin

{400y + N- S0HZ)

0,92 70,44 KW 3 2058 400 14707 720 Rpm

1F2?ﬁ_j§__.§

:
N arsear oe uhesse
:
:

XFZ1

ot i

FREIN Z

===l

22k A 4000

OF8

XNz

hdateur wentilation hE

Les déplacements
suivant les 3 axes sont
assurés par des moteurs
asynchrones d’une puissance
de 2,2kW. Ces moteurs sont
équipés de frein.

Plaque signalétique moteur

Axe Z
T
4 E FROY: =3 LS100L c €\
R N 135947601/002
|Z,:\-‘ FCO Mr 405 N
—IP 55 1K 08 Un ‘ 180 v IP_23
S1 % C/h 40 C clF
V | Hz |min- A
-O Z |min-] kW | cos® O—
220/230| 50| 1440| 2.2 8.8
240
380/400 5.1
\_ 415 )
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Mode manuel

Lollter  JelH

G init

X26 = Machine initialisée

GPN

o

L+ [

GRAFCET DE CONDUITE
1
—— Mode manuel — Auto .Bp init —— Auto .CI .dcy Auto /CI dey

Voyant demande init

Fin de cycle demandé

Bp Acquittement

zm : correspond a une hauteur suffisante de I’axe z
afin d’éviter les collisions dans le cas ou le robot ne
serait pas a une altitude suffisante

GP init GRAFCET initialisation

Vr correspond a un déplacement en vitesse rapide
XOm : axe x en origine machine POM

Outils CV : outil crochets / ventouses pour la
préhension de palettes ou de cartons

X20

1 X2

X21 + Z+ Vr

T _I_ /YOm _I_ /X0m
X22 —| Y+ Vr X-Vr

YOm. XOm. absence de 1’outils CV

YOm. X0Om. Présence de I’outils CV

Graf déplacement vers poste
changement d’outils

e

Robot sur poste changement d’outils

[l

Graf mise en origine piéce

Graf dépose outils CV

Outil CV déposé

Robot en position origine

[ 1

X0

00 GP manu : GRAFCET mode manuel
1« Bp x+ Bp x- Bpy- Bpy+
— _I_Zm +zm _I_zm _I_zm _I. Bp z+ _I. Bp z- _I. Bp c+ _I. Bpec- _I_ Bp v+
Xl +— X+ Vm X-Vm Y- Vm Y+ Vm Z+ Vm Z-Vm Crochets Crochets Ventouses
dépliés repliés activées
T Xo ) - .
Vm : vitesse de déplacement intermédiaire
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GPN grafcet de production normale

Robot sur poste changeur d’outils = X65

X30
—-— X3
Vr correspond a us ten vitesse rapide
vl " © lente
U_XS‘LH— Graf déplacement vers XO0m : axe x en origine machine POM (prise d’origines machine )
poste changement d’outils Outils V/C : outil crochets / ventouses pour la préhension de palettes ou de cartons

XSE“" Graf mise en place prise outils V/C |

Outils V/C en place .

X33

Graf déplacement au poste de changement

Graf déplacement vers poste stock palette |

Robot sur poste stock palette

X34 Mise en place palette

X35

Palette vide en place

Graf déplacement vers poste stock cartons épais

Robot sur poste cartons épais

X36 Mise en place de 2 cartons épais

2 cartons en place sur la palette (fond)

A ] X37—|-|—| Graf déplacement vers poste changement d’outils

Robot sur poste changeur d’outils

X38 Graf dépose outil |

Outils V/C déposé

X3?|-H Graf déplacement vers basculeur |

X40

Robot au poste basculeur

Chargement des bobines sur la palette 1% couche |

1°° couche terminée

l X41—|-H Graf dépnlacement vers poste changement |

<4---------

X60

— X31

X61 4+— X+ Vrapide

—— X changeur outils — 20cm
X62 |—| X+V lente

—— X changeur outils

|_X;|— Y-V rapide

—— Y changeur outils — 20cm

|_X64 Y —V lente

Y changeur outils

xes 1

r X32

Suite du cycle :
Le robot vient chercher ’outils V/C,

se déplace au poste cartons intercalaires,

met en place un carton intercalaire,

dépose I’outils V/C,

puis transfert une nouvelle couche de bobines.

Lorsque la palette est pleine, elle est évacuée par rouleaux motorisés
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Descriptif des travaux envisagés sur le réseau de distribution

Partie A|P 14
Descriptif des travaux envisagés sur le chauffage de
I'extrudeuse

Partie B |P 14
Implantation du nouveau procédé de fabrication

Partie C [P 15et 16
Choix des protections du moteur de I'axe Z
Modification du changeur de mandrin

Partie F |P 16 a 18
Implantation d’un réseau VDI

Partie D |P 19 et 20
Modification du systeme de chauffage et de climatisation des
bureaux

Partie E |P 20 a 22
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Partie A DISTRIBUTION

Le transformateur (HTA/ BTA) T7 de I’usine 4 a subi un grave défaut interne. Ce qui
provoque son remplacement par un autre transformateur. Ce remplacement effectué en urgence
impose aujourd’hui quelques vérifications concernant les dispositifs de protection qui lui sont
associés.

Vous devrez :
- vérifier la compatibilité entre le nouveau transformateur et I’ancien disjoncteur de
protection Q7.
- ¢établir le schéma de branchement du relais DGPT2 pour obtenir le fonctionnement
permettant de respecter le cahier des charges suivant :Parameétres du relais DGPT?2.

Défauts Action a réaliser
1* seuil de température atteint (90°C) Allumer le voyant H10
27" geuil de température atteint ( 100°C) Mettre le transformateur hors charge
Baisse de niveau du diélectrique ou Mettre le transformateur hors tension
dégagement gazeux
Augmentation de la pression Mettre le transformateur hors tension
Appui sur un bouton-poussoir arrét d’urgence | Mettre le transformateur hors tension

Partie B CHAUFFAGE DE L’EXTRUDEUSE

Les contacteurs de commande du chauffage ont une cadence de fonctionnement de 60
manceuvres par minute, ce qui explique leurs fréquents remplacement.
La machine fonctionne 24h/24 et 7J/7.

Pour réduire les opérations de maintenance et améliorer la production on remplace :

- les contacteurs de chauffage par des contacteurs statiques ( SSR Solid States Relays)
Le contacteur statique a une durée de vie bien supérieure a celle d’un contacteur. Ce qui permet de
diminuer le nombre d’interventions de maintenance préventive.
La commande synchrone, utilisée dans notre cas, permet de minimiser les perturbations.

Pour le choix du contacteur statique, le constructeur préconise de respecter une marge de sécurité
d’au moins 200V sur la tension créte appliquée au contacteur.

- les régulateurs seront remplacés par des régulateurs plus récents ( Eurotherm 2216)
Le régulateur Eurotherm 2216 utilisé pour notre application sera configuré de la facon
suivante :

Sorties Affectation Configuration
1 chauffage logique
2 refroidissement Relais

Vous devrez :

- pré-déterminer le résultat de mesures réalisées dans le cadre d’une maintenance préventive
choisir et préparer I’implantation de contacteurs statiques a la place des contacteurs ¢électro-
mécaniques qui n’assurent pas la continuité de service espérée.
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Partie C IMPLANTATION DU NOUVEAU PROCEDE DE
FABRICATION

Sur cette extrudeuse, on envisage la fabrication d’un film d’enrubannage plus épais .
Ce film sera livré sous deux conditionnements différents :

C - 1: Fabrication de bobine pour enrubanneur automatique
Vérification de la puissance du moteur axe Z

- Des bobines de grand diamétre destinées a des enrubanneurs automatiques seront livrées
sur palettes. Pour cette production on devra vérifier si les actionneurs implantés sur le robot de
palettisation permettent le transport de ces bobines plus lourdes.

Vue simplifiée de la chaine cinématique

Chaine fixée a I’axe Z Réducteur 1/9
n =0.8
Axe Z (poutre) >
> Vue depuis A P1
. *
Pignon P1 d’entrainement
de 95 mm de diamétre
Frein ner = nm(tr/min) s (tr/min)

Per=Pm (W) Psr (W)
wer =mm (rd/s)  osr (rd/s)

Charge maximale transportée : Entrée réduteur Sortie réducteur

- Bobine de film (max) 100Kg
- Poids de I’axe Z poutre +
chaine 75kg

C - 2 : Fabrication de bobine pour enrubanneur manuel
Controle du positionnement

- Des bobines de petit diamétre destinées a des enrubanneurs manuels seront livrées dans
des caisses en bois. Ces bobines de plus petits diameétres, seront plus nombreuses sur chaque couche
du conditionnement. De plus, 1’équilibre de celle-ci, positionnées verticalement est plus délicat.

Les 3 axes de déplacements x, y et z sont asservis en position par I’intermédiaire de codeurs
de type incrémentaux. On souhaite vérifier si ces derniers nous permettent d’avoir une précision de
positionnement inférieure a 1,5 mm sur chacun des axes.

Pour ’axe Z :
I1 s’agit d’un codeur de marque Hohner de références GHM 506595R / 100.
Ce codeur est monté sur ’arbre de sortie du réducteur sur lequel on trouve aussi le pignon
d’entrainement (P1) .

Dans ce contexte : On vous demande de choisir si nécessaire, les nouveaux codeurs a mettre en
ceuvre et de préparer leurs implantations et leurs exploitations sur la machine.
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|C -3 Conditionnement en caisses de boisl

Préparation de ’'implantation du dispositif d’approvisionnement des caisses de bois .

Pour le conditionnement des petites bobines produites, on envisage I'utilisation de caisses de
bois au lieu de palettes. On profitera de la période d’arrét de production pour implanter le dispositif
d’approvisionnement en caisses vides.

Ces caisses seront stockées sur un tapis roulant a proximité de la zone de conditionnement,
Elles y seront poussées par le vérin V2 , aprés avoir été soulevées par le vérin V1 .

Poste de
chargement

Magasin palettes vides

Capteur Scl

Tapis caisses vides (

V2+ V1

ﬁV1+

V2 - V2

Nouvelles entrées :
- Scl Caisse en C1
- V11 vérin levage sorti
- V10 vérin levage entré
V20 vérin pousseur entré
- V21 vérin pousseur sorti
Nouveaux actionneurs
Vérin V1 ( double effet distributeur de type 3/2 monostable)
Vérin V2 ( double effet distributeur de type 5/3 centre fermé )
Moteur tapis MT pré-actionneur KMT

PARTIE F-1 AXE Z - CHOIX DES PROTECTIONS

Le moteur Mz est hors service, a cause d’une surchauffe de son bobinage. La protection du moteur
assuré par le variateur n’a apparemment pas donnée satisfaction.

L’entreprise profite de la nécessité de faire re-bobiner ce moteur pour y intégrer des sondes de
protection thermique de type PTC.

La protection du moteur sera alors réalisé par un relais de multitension de type LT3 .

Le dispositif de commande sera a réarmement manuel avec mémorisation des défauts.
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Fonctionnement souhaité : L.e déclenchement de ce dispositif doit faire retomber le relais de
sécurité thermique KA76 .(Actuellement ce relais demande un arrét en fin de cycle en cas de
température trop €élevée sur les blocs de résistances de freinage).

L’automate sera informé par la validation de I’entrée %I 4.2 pour le
traitement du défaut et le voyant HL76 devra s’allumer sur le pupitre de commande.

PARTIE F -2 MODIFICATION DU CHANGEUR DE MANDRIN

Le poste d’évacuation et découpe (voir poste 5 sur DT5) est chargé d’évacuer le mandrin (axe
support des bobines) terminé et de mettre en place un mandrin vide .
Le moteur chargé de ce déplacement est un moteur a 2 vitesses équipé d’un frein.

Dans le cadre de la nouvelle production, le changement de mandrin doit étre effectué plus
rapidement, on décide alors de remplacer ce moteur par un moteur asynchrone standard alimenté
par un variateur de vitesse de type ATV31

Le programme automate a été modifi¢ afin que les sorties % Q 2.1et %Q 2.2 pilotent la consigne

« sens » et que les sorties %Q 2.3 et %Q 2.4 pilotent les valeurs présélectionnées sur le variateur
ATV 31.

Affectation des sorties Fonctions
% Q2.1 Sens 1: AV
%Q 2.2 Sens 2 : AR
%Q 2.3 Petite vitesse PV
%Q 2.4 Grande vitesse GV

Prédétermination des paramétres de réglage
Pour la mise en ceuvre de cette nouvelle motorisation vous devrez prédéterminer :

e la fréquence en sortie de variateur qui permettra d’obtenir la petite et la grande vitesse de
’ancienne situation (avec le moteur a 2 vitesses) . On considére que le glissement du moteur
reste constant

e le courant de consigne qui devra €tre envoy¢€ au variateur (employer la méthode graphique
en effectuant les tracés nécessaires sur la page suivante)

e le contenu du mot automate correspondant a ces deux consignes (employer la méthode
graphique en effectuant les tracés nécessaires sur la page suivante)

Vous porterez vos résultats sur le tableau de synthése donné en page 36 du dossier sujet.
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Paramétrage du variateur : F= f(Ic)

F (Hz) ,

HPS = 60Hz

LSP=0Hz

Ic=20 mA

Configuration de la sortie QW6.0 sur ’automate Ic = f(OW6.0)

Ie (mA) 4

20mA e e e

4mA

10 000

» Ic (mA)

% QW6,0
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CAHIER DES CHARGES (suite)

Evolution du site de production

Modifications a apporter aux locaux de I’établissement

PARTIE D IMPLANTATION D’UN RESEAU VDI

Face a I’évolution des exigences de son service qualité, 1’entreprise doit améliorer son réseau de
communication .On décide d’implanter un réseau VDI sur le site de production . Des prises de type RJ 45
seront réparties conformément & un cahier des charges.

Du point de vue matériel, nous retiendrons les besoins de 1’entreprise décrites ci-dessous :

On envisage d’améliorer les liaisons informatiques et téléphoniques entre :

- les bureaux situés dans la zone administrative du batiment

- le laboratoire et la zone accueil

- les différents services de I’atelier ( maintenance, approvisionnement, logistique évacuation des
produits finis et approvisionnement matiére premiere ............... )

- les outils de production ( 3 extrudeuses de type Cast) dans I’objectif de permettre un suivi du
fonctionnement a distance des machines par 1’équipe chargée de la maintenance de 1’entreprise
mais, aussi par le constructeur de ces équipements.

- les autres services de I’entreprise : Ressources humaines , gestion , laboratoire, services qualité

- le standard extérieur

Dans Patelier : implantation de 3 postes de travail équipés de :
- 2 prises 2P+T
- 2 prises de communication RJ 45 (dont I’une sera affectée au réseau téléphonique I’autre au
réseau informatique )
+ 1 liaison informatique sur les 3 extrudeuses (télémaintenance)
la zone atelier (risque de perturbations trés élevée)

Le laboratoire comportera
- 2 postes informatiques
- 1 ligne téléphonique
la zone laboratoire (risque de perturbations moindre, concentration moyenne)

Pour les 3 bureaux : on souhaite pouvoir disposer d’un poste de travail équipé :

- 2 prises 2P+T
- 2 prises de communication RJ 45 dont I’une sera affectée au réseau téléphonique.
la zone bureau (risque de perturbations moindre, concentration moyenne)

La zone accueil de ces locaux recevra un Fax partagé ainsi qu’un photocopieur et une imprimante.

- 2 Lignes informatiques (une pour I’ imprimante et une pour le photocopieur)
- 1 Ligne téléphone Fax
4 Prises 2P+T

Baccalauréat Professionnel Electrotechnigue, énergie, équipements communicants

] _ Duree :5 heures 19/51
E ' E2 " Page
preuve DOSSIER TECHNIQUE Coefficient - 5 g




Le répartiteur de batiment :
e Armoire VDI au format 19 pouces
e Panneau pour arrivée téléphonique
e Panneau de brassage équipé de RJ45 pour départ vers la zone atelier
e Panneau de brassage équipé de RJ45 pour départ vers la zone bureaux, accuelil, secrétariat,
laboratoire
e Une tablette pour la pose du matériel actif (switch)
e Un bloc alimentation 2P+T
e Un tiroir optique ( conversion FO/RJ 45)
e Une arrivée rocade optique (Lovage)

Dans un but de totale flexibilité I’entreprise souhaite que toutes les lignes de communications
puissent recevoir indifféremment un poste téléphonique ou un terminal informatique ( PC,
imprimante, ....) .

Ce réseau devra étre capable de supporter n’importe quelle application de classe E .

Aucune ligne n’excede 90m

Les connecteurs terminaux utilisés seront des connecteurs RJ45 (9 contacts) pour le réseau
téléphonique et le réseau informatique. Le réseau téléphonique est de type numérique.

Ces prises devront toutes comporter un étiquetage durable.

Le cable mis en ceuvre sera LSOH (low smoke 0 halogene).

PARTIE E MODIFICATION DU SYSTEME DE
CHAUFFAGE ET CLIMATISATION DES BUREAUX

L’entreprise comporte un petit espace tertiaire a proximité de 1’atelier de production dans lequel on
trouve :

- Un espace accueil secrétariat communiquant avec un laboratoire d’analyse de produits finis

- 3 bureaux identiques .

Actuellement, aucune des zones de travail n’est climatisée et toutes sont chauffées a 1’aide de convecteurs
électriques.

PRESENTATION DE LA PROBLEMATIOQUE :

Devant la complexité des analyses de produits finis dans I’espace laboratoire, mais aussi dans le but
d’améliorer les conditions de travail dans cet espace, il a été décidé les modifications suivantes :

- les convecteurs ¢lectriques de toutes les piéces sont supprimés au profit de 1’installation
d’un plancher chauffant électrique rayonnant de type « infracable » ;

Le plan illustre 2 situations particulieres.
Les solutions techniques retenues sont les suivantes :

- Pour les 3 bureaux qui ne présentent aucune particularité, aucun moyen de climatisation
ne sera installé

- Pour I’espace accueil secrétariat et laboratoire d’analyses qui illustre une configuration
architecturale particuliére (en effet, on dispose d’une hauteur sous plafond de 4 métres
et d’une surface enti¢rement vitrée coté soleil dominant). On envisage 1’installation
supplémentaire d’une climatisation type thermopompe réversible afin de permettre le
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rafraichissement en période estivale et éventuellement un apport de chaleur
supplémentaire en hiver.
* En mode chauffage, la commande et la régulation de température des pi¢ces du local se
font par des thermostats associés a un gestionnaire d’énergie .
* En mode rafraichissement, la régulation de température est assurée par les unités
intérieures de la thermopompe associées a une télécommande.

Plan de ’espace

La vue ci-dessous est en fait une représentation détaillée de 1’espace a étudier.

L’entreprise est située a Monistrol sur Loire dans le département de la Haute-Loire ( 43 ) a une
altitude de 575 métres.
La température intérieure souhaitée est de 19°C

Espace accueil-secrétariat et laboratoire
Surface intérieure au sol 9.60 x 5 m
Hauteur sous plafond : 4 m

Bureaux 1;2;3

Surface intérieure au sol 3.2 x 2.8 m
Hauteur sous plafond : 2.45 m
(idem pour les 2 autres )

Mur intérieur
Communication avec le
vectiaire

1

Acces vestiaire et
Atelier de production

Mur extérieur [repére 1] composé de :
- un enduit ciment de 1.5 ¢cm ;

- une structure béton de 20 cm ;

- un panneau de laine de verre de 10 cm
- une plaque de platre de BA13 (1.3 cm)

Porte extérieure
Hauteur : 2.5 m ; largeur : 2 m

Paroi enti¢rement vitrée
Vitrage 4 / 10 / 4, chassis aluminium

Ventilation des locaux : débit d’air extrait est 50 m 3/h
La puissance nécessaire au chauffage de I’espace accueil-secrétariat et laboratoire est de 1’ordre de 7 KW

Baccalauréat Professionnel Electrotechnigue, énergie, équipements communicants

] _ Duree :5 heures 21/51
E ' E2 " Page
preuve DOSSIER TECHNIQUE Coefficient - 5 g




Pour la gestion du chauffage : Explication du fonctionnement souhaité :

La gestion du chauffage de I’ensemble des locaux de I’espace étudié peut étre assurée par un gestionnaire
d’énergie type « DELTADORE pack label 2H »

a) Pour les bureaux :

Nota : on utilise la zone de programmation Z1 du gestionnaire (FPI ou FP3)

La commande et la régulation de température sont indépendantes et assurées pour chacun par un thermostat
TAI62 (repéres 1 a 3)associé a un contacteur de puissance (KA1 a KA3)

b) Pour ’espace accueil-secrétariat et laboratoire :

2 modes de marche sont possibles par sélection sur le commutateur S1

1 Fonctionnement « classique » :

La commande et le réglage de la température ambiante des 2 pieces de cet espace se fait a ’aide d’un seul

thermostat 74162 associé a un contacteur de puissance (KA4)
le gestionnaire d’énergie est en service ; on utilise la zone de programmation Z2(FP2)

2 Fonctionnement « spécial » en cas de grand froid :

On considére qu’en situation de température tres froide, le systéme thermopompe étudié a la question
précédente devra apporter un supplément calorifique.
Deux moyens de chauffage sont donc mis en ceuvre avec le fonctionnement suivant :

- le plancher chauffant n’est plus régulé en température par le thermostat TAI62 (repére 4) mais

par une sonde de sol associée a un régulateur « DELTADORE TIC 2 5/35 » ;

- la thermopompe associée aux unités intérieures permettant le réglage de la température ambiante
par thermostat intégré et assurant le complément d’énergie.

Dans ce mode de marche le gestionnaire et le thermostat TAI62 (repére 4) ne sont plus actifs.
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transformateur de distribution HTA/BT

transformateurs immergés de type cabine

de 100 & 2500 kVA
isolement <= 24 kV/410V

caractéristiques électriques

normes

Ces transformateurs sont conformes a la norme
NF C 52 112-1 (juin 1994) harmonisée avec le do-

cument HD 428 51 du CENELEC.

France Transfo garantit que les transformateurs
sont réalisés avec des constituants neufs et
exempts de PCB (taux < 2 ppm), dans le strict
respect des normes en vigueur.

puissance assignée (kKVA) 100 160 250 315" 400 500" 630
tension assignée primaire | 15 kV ou 20 kV
secondaire a vide | 410 V entre phases, 237 V entre phase et neutre
niveaud'isolement primaire | 17,5 kV pour 15 kV )
assigné 24 kV pour 20 kV —
réglage (hors tension) +25%etlouz5%
couplage Dyn 11
pertes (W) a vide 210 460 650 800 930 1100 1300 1220 1470 1800 2300 2750 3350
duesalacharge™| 2150 2350 3250 3900 4600 5500 6500 10700 13000 16000 20000 25500 32000
tension de court-circuit (%) 4 4 4 4 4 4 4 3] 6 6 5] 6 6
courant a vide (%) 2,5 23 24 2 1,9 19 1,8 2,5 2,4 2,2 2 1.9 1.8
courant d'enclen- le/in valeur 14 12 12 12 12 12 11 10 10 9 9 8 8
chement constante de temps 0,15 0,2 0,22 0,24 0,25 0,27 0,3 03 0,35 0,35 0,4 0,45 0,5
chute de tension a cosgp=1 2,21 1,54 1,37 1,31 1,22 117 1,11 1,51 1,47 1,45 1,42 1,45 1,45
pleine charge (%) cosg=08| 375 343 3833 330 325 322 317 465 463 462 460 461 462
charge cosgo=1| 97,69 98,27 9846 98,53 9864 98,70 98,78 98,53 98,57 9860 9863 9861 98,61
b 5 00%  cosg=08| 97,13 97,85 9809 98,17 9830 9838 9848 9817 9822 9825 9829 9827 98,26
charge cosp=1| 9814 9854 9870 98,75 9884 9889 9896 9881 9884 0886 9888 9887 9887
75% cosg=08 9769 9818 98,37 9844 9856 9862 98,71 9851 09856 9858 098,61 98,60 98,60
bruit @ puissance acoustique Lwa 49 62 65 67 68 69 70 67 68 70 {d| T4 76
dB(A) pression acoustique Lraa 0,3 m) 42 55 57 59 60 60 61 57 58 59 60 62 64

EVALUATION DU COURANT DE COURT-CIRCUIT

Les tableaux ci-dessous donnent la valeur du courant de court-circuit triphasé aux bornes d’un transformateur HTA/BT
en fonction de sa puissance, d’'un réseau triphasé 400V et d’'une puissance de court-circuit du réseau haute tension de

500 MVA.

Transformateur immergé dans 'huile (NF C 52 112-1) :

Puissance 50 [100|160 200|250 ({400 |630 |1000 |[1250 |1600 [2000 |2500
( kKVA)

Icc triphasé 1,7 13,5 |5,7 |7,1 |8,8 [14,0 |22,0 |23,32|28,96 | 36,45 |45,32 |55,56
(kA) 9 8 1 3 9 7 3

Transformateur sec (NF C 1552 115) :

Puissance 100 {160 {250 (400 [630 |1000 |1600 |2500

( KVA)

Icc triphaseé 2,3 13,8 |59 (9,48 |14,7 |23,1 |36,45 |55,71

(KA) 9 2 5 7 1
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ﬁ Présentation

Disjoncteur Masterpact

(311 Fonctions et caractéristiques
Disjoncteurs Mastarpact

Caractéristiques et fonctions

200 40 65 100 130
1000 40 [ 100 130
1250 40 [ T00 130
1600 40 [ 100 130
2000 55 75 100 130

MZ5 2500 55 75 100 130

W32 3200 7o 100

[LED) 4000 7o 100

M50 5000 100 100

&3 6300 T00 100

! Fouroir de coupare lou selon GEI 847-2 (sous 3800445 W CA)
N : standsard

Choix de l'unité de controle (suite)
STR18MaSTR58 U

STREAL

Unités de controle

types de disjoncteurs associés
Protections de base
protection long retard LR

réglage du seuil {Ir) par commut. lo=Inx..

lo et lr décl. entre 1,05 et 1,20 xIr Ir=lox ...

temporisation (tr)

précision : + 0 - 20 % trai,50r(s)
traelr(s)
tra7.2Ir(s)

protection court retard CR
réglage du seuil (Im) par commut. Im Im=1Irx ...

temporisation (tm)

cran tm avec 12t OFF

cran tm avec 121 ON

temps maxi de surintensité sans déclenchement (ms)

temps maxi de coupure (ms)

protection instantanée |

réglage du seuil par commutateur

plage de réglage

précision

position OFF en face avant
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T NOTICE TECHNIQUE - DGPT2 STANDARD

Schéma de raccordement

DANS CE SCHEMA, LES CONTACTS SONT REPRESENTES HORS TENSION ET aU REPOS, >
C'EST-A-DIRE, HORS DEFAUT SUR LA FONCTION REPRESENTEE.

S e e e e z B = == T = =

VERS UTILISATION

BT

@I®®
12|11 (10 Bornier
| |
c |
1
I
o ' Contacts
NO NF internesau
DGPT2

Contact

ampoule

Contact
Thermostat

TEMP.T2 [} TEMP.T1 |;PRESSION [z GAZ

T e I L T R T e L b, SO ek S b S s Sl i S0l

Disjoncteurs C60N
NF C 61-410 (EN 60 898) :|6 000 A

NF C 63-120 (CEI 947-2) : 10 kA
@ labels PROMOTELEC

e type larg.en cal.  réf. Disjoncteurs C60N courbe C
i Eas.de {A) courbes ] o
iR ? : mim G B Fonction et utilisation
| uni 2 05 24058 Commande et protection contre les
j ‘gz 1 075 24059 surintensités de circuits.
(= * 1 24470 c o .
B ] 39171 aractéristiques :
‘i E] 24172 mcalibres : 0,5 463 Aréglés 4 30 °C
A ‘i 1 24173 m tension d'emploi : 440 V CA
E 5 24174 m pOUvoIr de coupure :
:f. 10 24175 23015 pselon NF C 81-410 (EN 80 898) :
. 16 24476 23016 calibre type tension P. da C.
Z0 24177 23017 (a) (V CA) (A)
25 24178 23918 05463 uni 2304400 6000
2z 24170 23019 uni+ N 230 & 000
40 24180 23920 bitri-tétra__ 400 & 000
50 24181 23021 o selon NF C 83-120 (CEI 947-2)
&3 24182 23022 {cycle O-FO) :
calibre type tension P. da .
bi 4 05 24080 (A) (VW CA) lcu (la)
i 14 075 24081 05463 uni E% :i;‘g 130
t ) i}
- ?)| & X X ; 32}3? uni+ N 2204240 20
' L 3____oaioe bidri-tétra
) | . T 53100 : bi-tri-tétra ‘}III E 41.5 10
B 1 4 B 23200 ;1]IE‘?+|vurd§ ?F;Lmdmb? 1 péle en gime de neutre
: F.""‘-’ rr 10 23201 23041 isolé IT (cas du défaut doubls),
: g 16 24202 23042
g g B0 24903 3048
. - 9} 25 24204 23044
g 3z 74206 23045

40 24206 23046
50 24207 23047
63 24208 23048
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Catégories d’emploi

CATEGORIE I APPLICATIONS CARACTERISTIQUES
| |
! AC-1 ' Charges non inductives ou faiblement inductives, fours & résistances.
|
: AC’ -2 | Moteurs a bagues : Démarrage, coupure des moteurs lancés.
Courant | AC-2 , Moteurs & bagues : Démarrage, inversion de marche (1)
aiternatif i |
; AC-3 | Moteurs & cage : Démarrage, coupure des moteurs lancés.
i AC-4 | Moteurs & cage : Démarrage, inversion de marche (1), marche par &-coups (2.
| i
DC-1 Charges non inductives ou faiblement Inductives, fours & résistances
Ji DC-2 ! Moteurs shunt : Démarrage, coupure des moteurs lancés.
:::I::t | DC-3 i Mateurs shunt: Démarrage, inversion de marche (1), marche par a-coups (2),
i DC-4 , Moteurs série : Démarrage, coupure des moteurs lancés.
i DC-5 Moteurs série : Démarrage, inversion de marche (1), marche par &-coups (@,

Choix selon la durabilité électrique, emploi en catégorie AC-3 (Ue =440 V)

Commande de moteurs triphasés asynchrones & cage avec coupure “moteur lancé”.
Le courant Ic coupé en AC-2 est égal au courant nominal le absorbé par le moteur.

8 3 o
» » L
- - b
o o o
= = ]
= f 2roe © @ w8 2 8 = g8 B
o, o, s oo 2 OF { g 2 = =
] 53 8%z 5 8 83 & 8 & 85 &
o G oLo05 L6 L Bo O G L GLO O
p i e e e e e e e e e e e e e |
P 10
z 8
-
g =]
E
b=
z 4
=
£
= 2
2 s hy
-3
= 1
= 0.8
0.6
0.5
2 3 4 5 8 7 9 10| 12 18| 20 25 30| p7T 50 85 8D 05115 150 200
18 32 40 Courant coupé en A
®oe w o ) w i
= o - o s = e8| | HE B !
230 V | kW
wy " |
= wy o . w - W@ o = e W [
=] - o™ -+ [+ P - - - 0 o o = wr =
400V . . R . . . . P P . kW
s o4 wy uy o
- o - i ~ = £ 8 H 8 B B8 B
440V LAY

Choix selon la durabilité électrique, emploi en catégorie AC-1 (Ue <440V)

o ™ =
g z g
g i Ly 4 5 F &8
=] = =1 a oo oo =
i & 2 ® §F fE gz g T8
— ] s - o - B -4 o444 & oo
9 g g9 2 9 8 89 888 8 94
10
g S "
= a " L <
g e
z <
s 4 -
3 ~ N
2
< " N W\,
& 2
3 15 = N
z . ,
z NN =
e
0.8 "\
04 =
02
2 3 4 6 a 10 20 25 3240 50 60 S0 100 135 200 250 400

Courant coupé en A

Commande de circuits résistants {cos ¢ = 0,95).

Le courant coupé Ic en AC-1 est égal au courant le normalement absorbé par la charge.
Exemple :

mUe=220V-le=50A-8<40°C-lc = le = 50 A.

m 2 millions de cycles de manceuvres souhaités.

m Les courbes de choix ci-dessus déterminent le calibre du contacteur : soit LC1 ou LP1 D50.
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I BIPHASE

Relais biphasé

Gamme celpac®

® calaly

aq,
QO

cel,

Gamme adaptée aux applications triphasées avec coupure de deux phases seulement.

REFERENCE Courant | Tension JTensionf Tension de i Dimensions
PRODUIT commutable | créte | commande Spécifications mm

5IB biphasé 45 mm

Régulateur de température 2216

CONNEXIONS ELECTRIQUES

Sortie chauf-
fage

Sortie refroidis-
sement

Sortie
Alarme

.
ou Logique

ot

[2A]7] +
== \ou Logique
| | .

\

Modele 2216L

Phase
85-264Vac
LN_I Neutre

__L Terre

g

Entrée

I +
| V+
Capteur }T)’C ﬂ] Pt100

=

(=]

Sorties Regulation

Relais : 2A, 264Vac sur charge résis-

tive

Logique: 18Vdc, 20mA (non-isolée)

Sortie Alarme

L’alarme est non mémorisée et son
relais est désexcité en état d’alarme.

Dimensionnement des fils

Eésistance 12KW
{catégorie AC-51)
en 400 VAC

SIB865170 || 2x22A|[ 24-510VAC|| 1200V 3,5-320DC| | Ic<10mA|| 15004’ synchrone
SIBB65970 || 2x22A|| 24-510VAC| | 1200V | |150-240VAC/DC|| Ic<10mA||  1500A's synchrone | | 45 x 80 x 116
SIB765170 || 2x22a|| 24-510vAC|| 1200V 3,5-32DC| | Ic<10mA|| 15004’ asynchrone
SIBB67170 || 2x254) | 24-510VAC| | 1200V 3,5-32UDC| | Ie<10mA|| 50004’ synchrone
3 4DONVAC
Lot
Application J_
typigue: —

Les 2 commandes
peuvent étre
mises en paralléle
ou en série

LodD (CHARGE

Le bornier 2 vis accepte des fils de section

comprise entre 0.5 et 1.5 mm2. Un capot de
protection permet d’éviter tout contact
manuel ou par |'intermédiaire d’une lame

métallique avec les fils électriques.

Mise a la masse

La connexion 2 la terre n’est pas nécessaire
pour la sécurité mais est indispensable pour
respecter les exigences de la compatibilité

électromagnétique.
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Les moteurs frein FCO-FCL et FCM sont des ensembles
monoblocs constitués d'un moteur asynchrone et d'un
systeme de freinage a commande de repos (frein de

sécurité).

Installation

Pour l'installation des moteurs frein suivre les
recommandations du § MISE EN SERVICE de la notice

générale.

S'assurer que le frein est en position serrée.

Alimentation (Voir schémas de branchement)

Les moteurs frein & alimentation incorporée se branchent
comme des moteurs standards. Il sont équipés d'une
bobine a courant continu 180 V (100 V). L'alimentation du
frein est faite directement a partir du stator du moteur (220 -
380, 230 - 400, 240 - 415 ou 254 - 440 V) a travers une
cellule redresseuse montée dans la boite a bornes.

Pour les moteurs de tensions différentes, a démarrage sous
tension réduite ou fonctionnant sous tension ou fréquence
variable, il est nécessaire de prévoir une alimentation
séparée du frein. Dans ce cas, raccorder le pont redresseur
a une tension alternative de 230 V.

29 1 8 15 2 1 E

serré
engaged
286

28

—_—

électro-aimant

12

couronne mobile garnie

flasque frein (8) disque moteur

Description du fonctionnement
Au repos, la bobine 9 n’étant pas alimentée, le disque 15 coulissant sur une

douille cannelée est pressé entre le mobile 11et le plateau 8 par I'action des ressorts 28,

le rotor du moteur est immobilisé en rotation. L'entrefer se situe entre la culasse 9 et le

mobile 11.

NOUVEAU SCHEMA - NEW DIAGRAM
Pont redresseur S 06 - S06 bridge rectifier
Alimentation / Supply

400 V AC ---> 180V DC

230 VAC --->100V DC

g T 506 ©
- — _ — -_— -|-I

SEEE=ESE
F = oy

Schéma de raccordement (principe)

e
R

W
=y

A la mise sous tension de la bobine 9, le mobile 11 est attiré, les ressorts sont
comprimés, le disque 15 et le rotor sont libérés.
Au freinage, la coupure du courant annule le champ magnétique, provoquant le serrage
progressif du disque 15 entre le plateau 8 et le mobile 11, le ralentissant puis

I'immobilisant.
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Vitesses maximales

Moteur a cage

. Les moteurs LSMV peuvent fonctionner jusqu’a 3 600 tr/min sous réserve d’avoir vérifié les conditions du
freinage dynamique.
. En standard a partir du 4 pdles, les moteurs peuvent fonctionner au double de leur vitesse.

Le niveau d’équilibrage standard est la classe N. Pour les autres classes d’équilibrage, on est amené a équilibrer
séparément le disque de frein. Du fait de I’'usure de la garniture ou lors du changement du disque de frein, le
niveau de vibration peut se dégrader dans le temps.

Brake motor nameplate

Plaque moteur frein 2 i 6
’ c f\, 3 LS7iL T c €“
35947601/002
-} FCO MF 1.5 Nm} |
IP55 1K08 | _Un 180 IP 23 )
2 S 1 % C/h 40 C clF
—O V |Hz| min' |[kWcosq| A O—
220/230 |50 1400 |0.37 2.00
~ 240
8 380/400 116
2 415
©
\ J
5 3 4
COMMANDE DE PIECES DETACHEES
Renseignements indispensables relevés
sur la plague signalétique :
Type moteur, hauteur d'axe 1
Type frein 2
Vitesse de rotation (min 1) 3
Puissance (kKW) 4
Tension moteur (V) 5
N® de fabrication ]
Momeant de freinage (N.m) 7
Tension bobine frein (V) 8
Fixation et position : pour bride indiguer le ©@F et le type da
bride (B5 trous lisses cu B14 trous taraudés)
N® et désignation des pigces (voir nomenclature)
Particularités éventuellas

Moteurs asynchrones

frein FCO

» Moteur LS - IP 55 - 50 Hz - Classe F - 230/400 V
Rotor aluminium, service S1

» Frein - IP 23 - Alimentation du frein incorporée
Moment de freinage réglable par écrou moleté

’:L:;;ﬁﬁgf: Vitesse Facteur Courant démarrage /  Moment démarrage /  Moment
350 Hz nominale de puissance  Rendement Ceurant nominal Momant nominal nominal
Type Type i ;N My ' Cos @ - n% s I/ Mp a'-MN MN.__
mateur frein KW min’! 4/4 414 M.m
LS7T1L FCO 0.25 1410 0.78 54.3 4 25 1.7
LS71L FCO 0.37 1420 073 60.7 4 25 2.5
LS71L F(EO . 0.55 1400 072 . &9 : 4.3 23 3.7
TS soL FCO 0.55 1420 oM 2] _4_.3 % 2.4 3.50
LS BoL FCO 0.75 1400 0.73 i2 4.6 2.6 4,78
LssoL FCO 0.9 1_43[] 0.7 el b5 3 6.2
LS90L FCO 1.1 1440 0.79 7B _g“ 2.1 : ._?_,OI
LS30L FCO 1.5 1435 0.80 78 5.3 25 i0
LSQOL FCO 18_ 1440 0.79 80 6 2.7 11.5
LS 100L - FL:D 2.2 1440 O?E - ?}'- =73 5.6 2 5 e 14
LS100L FCO 2 EZ_EIS ) 0.78 BO _E._Q_ 2 4 181
LS 112 M FCO 4 1440 08 B2 6.6 2. -5“" rrs 2;
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Relais de protection a sonde LT3
Pour thermistances PTC «

Utilisation »27064 4

Les dispositifs de commande LT3 Se contrélent en permanence la température des
machines a protéger (moteurs, alternateurs, etc.) par 'intermédiaire de sondes &
thermistance PTG, dont elles doivent étre équipées.

Si la température nominale de fonctionnement des sondes est atteinte, ils
convertissent 'augmentation brutale de résistance en une fonction de commutation

utilisable en alarme ou en déclenchement (voir paragraphe relatif aux thermistances

ci-dessous).
Une coupure accidentelle du circuit des sondes est également détectée.

Compatibilité électromagnétique

repond aux exigences de |a directive “Compaii't}ilné Electro-Magnétique".
Conforme a la norme EN 61000-6-2

tenue aux decharges electrostatiques (selon IEC 61000-4-2) b _ niveau 3
tenue aux transitoires rapides (selon IEC 61000-4-4) - niveau 3
susceptibilité aux champs électromagnétiques (selon IEC 51000-4-3) ] niveau 3
tenue a l'onde de choc 1.2/50 - 8/20 (selon IEC 61000-4.5) niveau 4
immunité aux microcoupures et aux creux de tension (IEC 61000-4-11)
compatibilité de fonctionnement avec variateur de vitesse
Thermistances
Exemple d'utilisation
classe d'isolation TNF température de changement
des hines tournantes température brusque de résistance
nominale de sondes utilisées
fonctionnement  alarme _ défaut
ﬂc CC Oc
A 100 e g
B i HOE  HY ROl e
E - e RS | L DT,
F = A T A 150
H 160 160 )
Caracteéristiques
type de dispositifs de commande LT3 SE LT3 SA - LT3sM
mode de réarmement automatique automatique manuel/
e TN __ automatique
visualisation de défaut - en face avant en face avant
de |'appareil de I'appareil
et & distance

I L et a distance
test de défaut - .

Association thermistances-dispositif de commande LT3 S
Zones de fonctionnement garanties : exemples avec 3 sondes DA1 TTees (250 Qa
25 °C) en série, conforme & |EC 60034-11, Marque A

Dispositif de commande LT3 SE, LT3 SA, LT3 SM

Résistance
{ahms) | ‘

Zone de déclenchement

:} Zaone de réenclenchement

Zone de déclenchement
__f Sur countcircuit sondes

Température

re)

TNF +15°C

4
o
&
w
z
E

3 sondes DA1 TTewe (250 (2 4 25 °C) en série.

TNF : température nominale de fonctionnement.
Dispositif de commande déclenché,

Dispositif de commande enclenché.

(1) PTC : Positive Te

(c Gl !}fcte nt de te POSItif).

par bouton-po ussoir
en face avant

de l'appareil

interchangeabilité des sondes

Environnement
type de dispositifs de commande LT3 SE LT3SA LT3 SM

conformité aux normes IEC 34-11-2, IEC 34-11-2, IEC 34-11-2,
) VDE 0660 _ VDE 0660 VDE 0660
certifications des produits i LROS . LROS

marguage CE

i LS B L, 4 de la communauté européenne
(1) PTC : Positive Temperature Coefficient (coefficient de température positif).

les dispositifs de commande LT3 Se ont été développés
pour respecter les recommandations essentielles

des directives européennes basse tension et CEM ;

a ce titre les produits LT3 Se sont marqués du sigle C€

label "Marque A" label "Marque A"  label "Marque A"
selon IEC 34-11-2 selon |EC 34-11-2 selon IEC 34-11-2

Telecatalog - Automatismes & Contrdle 2006

{www.schneider-electric.ir’}
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DiSpOSitifS de commande (sans mémorisation du défaut)

Appareils a réarmement automatique avec dispositif de détection de mise
en court-circuit des thermistances

raccordement . tension contactde sortie rél.

par connectaurs ~ 50/60 Hz 15V s LT3 SEQOF

acage A B 280V 0" T3 SEDOM
24V o LT3 SE00BD.

Appareils & réarmement automatique avec dispositif de détection de mise
en court-circuit des thermistances
Sur la face avant : voyant de signalisation de défaut et de tension.

raccordement tension contact de sortie  réf,
LT3 SMOOM par connecteurs ~ 50160 Hz 15230V rO4F" LT3 SA0OM
& cage ORISR
_~v50/80Hzou-:  24..280V  2'OF" LT3 SAOOMW

Dispositifs de commande (avec mémorisation de défaut)

Appareils & réarmement manuel avec dispositif de détection de mise

en court-circuit des thermistances

Sur la face avant : voyant de signalisation de défaut et de tension, bouton Essai et
Réarmement de l'appareil.

raccordement . tension contact de sortie  réf.
par connecteurs ~ 50/60 Hz by - Oaf . LT¥Swo0y
4 cage 2448V 'O+F LT3SMOOE
. UEERV  o.F  DiasiooM
= L 24BN SR ET  LTIEMNED
_ ~5060Hz  24..230V_ 2°OF" LT3 SMOOMW

Sondes a thermistance PTC

désignation _ température normale de quantité rés
. fonctionnemeant (TNF) (°C) indivisible unitaire
sondes triples intégrées - S = sl e __ baiTTOS0
Hpsare 1 =3 D e ORI
deBaiy, L LR e ADNETREO
Taln o JL S T T i
b i L5 __ DA1TT140
150 10 DA1TT150
DA1 TTees DA1 TSees TR e 0 TR
o e PR . T TR T TN
sondes de surface e i CgRE TN R Tata0
i L SRR i S TOS el s DR TS0
O Sar B JIERAE S T @ - I DVETROR0SE
g =y =W B o BRSNS
100 : 10 DA1TS100

Schémas en fonctionnement “hors défaut”
LT3 SE LT3 SA bitension LT3 SA muititension

Sans mémorisation du défaut

P ——

LT3 Se bitension
Borne Al B1
Tension 48 v 24V
230V 115V
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IDEACOD S E R I E G H M 5 Codeurs Incrementauvx

Diametre 58 mm
a lecture différentielle
en ligne

Y

UNE FAMILLE ETENDUE de codeurs incrémen-
taux de faille 58 mm, avec axes de diameétres 6 -

8-952 ou 10 mm,

Différentes versions de brides adaptables et de
connecteurs rendent ces appareils compatibles
aux normes internationales.

77 ce
RESOLUTIONS

Toute valeur comprise entre 1 et G000 points par four.
RESOLUTIONS PREFERENTIELLES

50-100-125-150-200- 250- 256 - 360 - 400 - 500-512-600-625 - 720-800 - 900 -1000 - 1024 - 1250- 1500
- 1800 - 2000 - 2048 - 2500 - 3000 - 3600 - 5000 - 6000

v

ETAGES DE SORTIE ET ALIMENTATION

N° 2 Driver RS422 N° 5 Driver 11- 30 V N° T Push-Pull 11-30 V
“TCodeuar ! [ Traitement '"6:5&%}14}"": [ Traiterment Codeur 11-30 V! [ Traitement
i ! 11430V | 3 D11-30V
. [11a30v iz
3 . | ﬂ

+
w
=

AR . O | 7
E0E FEN:R |1

ov| AL My 1 oy ovl A ! } P ov 620 | UE Lojov

|

I, mep. : 20mA I, max. - 20 mA | max. . 50 mA
Alimeniation : 4,5-55V Alimentation : 11-30V Alimentation : 11-30 V
Ondulalion max, : 200 mV Cndulation max, : 500 mV Ondulation max. + 500 mY
Consommation max. avide : 100mA  Consommalien max. a vide . 100 mA Consommation max. & vide : 100 mA
REFERENCES DE COMMANDE
: e T T
GHM [ 5 T RESOLUTION
E 3 ] 1 1 1
N°® DE SERIE—‘ RACCORDEMENT
| A = connecieur 9412, sortie axiale
?IAMETRE D'AXE E 1R = connecteur 2412, sortie radiale
10 = 10 mm NBR 2A = connecteur miniature @414, sortie axicle
06 = & mm DE VOIES 7R = connecteur miniature 9414, sortie radiale
08 = 8 mm 5 =1 voie 3A = cable blindé + presse étoupe, sorfie axiale
09 = 9,52 mm 6 =1 voe +0 3R = cable blindé + presse éloupe, sorfie radiale
/= 2 voles 4A = connecleur MS3106F 16518, 7 broches, sorfie axiale* *
% = 3 vaies 4R = connecteur MS3106F 16515, 7 broches, sottie radiale* *
lopQ calibre f\&_B 5A = connecteur horaite 12 broches, sorfie axiole™
ELECTRONIQUE /IQIiT_‘FPEJOCUU_b’@ A 5R = c;cmnecrgu horc:l'lre ] % b'ocros, .sorti_rf\ lrjdif_nle;_*
9 — Driver 5 VRS 422 4 5N -5 5V = ?F» non 6A = connec ourlhorcne 1 2 broches, sorfie axiale
= e e calibré 6R = connecteur horaire 12 braches, sortie radiale®

5 = Driver Push-Pull 11 ¥-30V

ik Sl s ¥ 8A = connecteur anfihoraire 12 broches, sorfie axiale®
T = Push-Pull 11-30 V adapté aux charges capacitives

8R = connecteur anti-horaire 1 2 broches, sortie radiale™

Exemple de commande : GHM508296A / 2500 *Voir tablecu de roccordement ** Nous consuler
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Documentation codeur (suite)

= Choix et mise en ceuvre d'un codeur optique incrémental
¢ Exemple d'utilisation d'un codeur optique incrémental.

— Caractéristiques de la machine: ~ Machine a découper les profilés a lon-
— Longueur des profilés: 0,02 m<L<i1m gueurs variables

- Précision de la longueur de coupe: 1 mm

~ Vitesse de rotation des rouleaux d'entraine- © du rouleau
ment: 60 t/min

— La prise de cote de la longueur du profilé
est contrélée par un codeur incrémental,

~~_ Détecteur inductif

— Contrdle barre en position injtiale avant
prise de cote, longueur piéce (L)

¢ Choix du codeur incrémental

— Calcul du nombre de points (n) nombre d'impulsions électriques par tour du codeur.

1
B R
précision (mm)

K: rapport de réduction entre le rouleau et le codeur
—* axe du codeur monté sur I'axe du rouleau =>» K= 1

P : eonversion du mouvement de rotation en mouvement de translation
— P= wD=3,14 X 100 = 314 mm

d'ot n=:—x1x314

n=314 points/tour—l

Le nombre de points par tour d'un capteur se nomme LA RESOLUTION.

CODEUR CHOIS]: RESOCLUTION 360 points/tour

ENTREES DE COMPTAGE RAPIDE SUR TSX 37

Datectour phototiectique | L’
y
-
!

Comptage sur TSXComptage 500 Hz sur entrées TOR des

bases TSX 37

Généralités

Sur les automates TSX 37 05/08 et les bases automates TSX 37 10 ou TSX
37 21/ 22, les quatre premieres entrées d’'un module d’entrées/sorties TOR
situé en position 1 (%I11.0 & %I1.3) peuvent étre utilisées pour effectuer du
comptage a une frégquence maximale de 500 Hz.

Les capteurs générant les impulsions de comptage pourront étre de
différentes natures (capteurs a sorties statiques ou contact sec) dans la
mesure ou leurs sorties sont compatibles avec les entrées du module

Génarateur dimpuisicns/
Codeur incrémental

Modde avec conneciear HE 10
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Schéma de raccordement pour préréglage usine

ATV Tesesl12
= Réseau monophass
-[ il{1:-

E
F o
ATVI 1esssNL

- Réseau fiphasé

L@Ji

—o
‘”“ﬁiJT
e w =
." e
o
EY
— S5 ——o—— S S S
X-\"mA [
Fote g
'3h1 dzrn?ﬂ?eﬁ? m’l ! \
\ o=rr

Résistance de
freinage éventuelle
(1) Inductance de ligne éventuelle (1 phase ou 3 phases)
(2) Contacts du relais de defaut, pour signaler a distance I'8tat du variateur

3

Nota :
électrovannes,...)

Préréglage usine du variateur Altivar 31

Variateurs de vitesse ATV 31

Utilisation de la sortie analogique

en sortie logique

7] Reis24v
ou
Enitrée d’automate 24

ou
voyant a LED

Equiper d'antiparasites tous les circuits selfiques proches du variateur ou couplés sur le méme circuit (relais, contacteurs,

Le variateur est livré prét a I'emploi pour la plupart des applications, avec les fonctions et réglages suivants :

- fréquence nominale moteur : 50 Hz,
- petite vitesse (PV) : 0 Hz, grande vitesse (GV) : 50 Hz,
- courant thermique moteur = courant nominal variateur,
- courant de freinage par injection a l'arrét =
entrées logiques :

* 2 sens de marche (LI1, LI2), commande 2 fils,

0,7 fois le courant nominal variateur, pendant 0,5 seconde,

* 4 vitesses présélectionnées (LI13, LI4, LIS, LI6) : PV (petite vitesse = LSP), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz,

- entrées analogiques :
* All consigne vitesse 0 + 10 V,
* AI2 (0 + 10 V) sommatrice de All,
* AI3 (4-20 mA) non configurée,

- relais R1 : relais de défaut,

- relais R2 : non affecté,

- sortie analogique AOC : 0-20 mA image de la fréquence moteur,

Code | Description Plage de Réglage
réglage usine
SP2 2¢éme vitesse présélectionnée. 0,0 2500,0 Hz 10 Hz
SP3 3éme vitesse présélectionnée. 0,0 2500,0 Hz 15 Hz
SP4 4éme vitesse présélectionnée. 0,0 2500,0 Hz 20 Hz
f{Hz)
Fonctions d’application ov |
Gamme de vitesse de fonctionnement
Permet la détermination des 2 limites de fréquence définissant la gamme de vitesse
autorisée par la machine dans les conditions réelles d'exploitation, pour toutes les i | e
applications avec ou sans survitesse. o e
4 mA 20 mA

PV : pefite vitesse, de 0 & GV, préréglage 0

GV : grande vilesse, de PV & { maxi, préséglage 50 Hz
x: configurable de 0 & 20 ma, prénéglage 4 mA

¥ : configurable de 4 & 20 mA, préréglage 20 mA
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Caractéristiques et fonctions des bornes controle

Borne Fonction Caracténstiques électriques
R1A Contact OF a point commun (R1C) du |+ Pouvoir de commutation mini : 10 mA pour 5V —
R1B relais programmable R1 * Pouvoir de commutation maxi sur charge résistive (cos ¢ =1 et /R =0ms) :
R1C S5Apour250V -~ et30V =
R2A Contact a fermeture du relais * Pouvoir de commutation maxi sur charge inductive (cos ¢ =04 et /R =7 ms) :
R2C programmable R2 1,5 A pour250 V ~ et 30 V —
» temps d'echantillonnage 8 ms
» durée de vie : 100 000 mancesuvres au pouvoir de commutation maxi,
1 000 000 de manceuvres au pouvoir de commutation mini.
COM Commun des entrées/sorties ov
analogiques
Al1 Entrée analogique en tension Entrée analogique 0 + 10 V (tension maxi de non destruction 30 V)
* iImpédance 30 kQ
« reésolution 0,01 V, convertisseur 10 bits
* précision = 4.3 %, linéarité = 0,2 %, de la valeur maxi
- temps d'echantillonnage 8 ms
« utilisation avec cable blindé 100 m maxi
0oV Alimentation pour potentiométre de +10 V (+ 8 % - 0), 10 mA maxi, protégé contre les courts-circuits et les surcharges
consigne
1a10ka
Al2 Entrée analogique en tension Entrée analogique bipolaire 0 = 10 V (tension maxi de non destruction + 30 V)
La polarité + ou - de la tension sur Al2 agit sur le sens de la consigne, donc sur
le sens de marche.
* Impédance 30 kQ
* resolution 0,01 V, convertisseur 10 bits + signe
« précision + 4,3 %, linéarité + 0,2 %, de la valeur maxi
» temps d’échantillonnage 8 ms
- utilisation avec céble blinde 100 m maxi
Al3 Entrée analogique en courant Entrée analogique X - Y mA, X et Y étant programmables de 0 & 20 mA,
* Impédance 250
« résolution 0,02 mA, convertisseur 10 bits
* précision + 4.3 %, linéarité = 0,2 %, de la valeur maxi
» temps d’échantillonnage 8 ms
COM Commun des entrées/sorties ov
analogiques
AOV Sortie analogique en tension AOV Sortie analogique 0 & 10 V, impédance de charge mini 470
ou ou
AQOC Sortie analogique en courant AOC Sortie analogique X-Y mA, X et Y étant programmables de 0 & 20 mA,
ou impédance de charge maxi 800
Sortie logique en tension AOC » resolution 8 bits (1)
AOV ou AOC sont affectables * précision + 1 % (1)
(l'une ou l'autre mais pas les deux) + linéarité £ 0,2 % (1)
» temps d'echantillonnage 8 ms
Cette sortie analogique est configurable en sortie logique 24 V sur AOC, impédance
de charge mini 1,2 kQ.
(1) Caractéristiques du convertisseur numérique/analogique
24V Alimentation des entrées logiques + 24\ protégé contre les courts-circuits et les surcharges, mini 19 V, maxi 30 V.
Débit maxi disponible client 100 mA
LI Entrées logiques Entrées logiques programmables
LI2 + Alimentation + 24 V (maxi 30 V)
LI3 * Impédance 3,5 kQ
- Etat 0 si < 5V, état 1 si > 11 V (différence de potentiel entre LI- et CLI)
+ temps d’échantillonnage 4 ms
Li4 Entrées logiques Entrées logiques programmables
LIS » Alimentation + 24 V (maxi 30 V)
LI6 * Impédance 3,5 kQ

- Etat 0 si < 5V, état 1 si > 11 V (différence de potentiel entre LI- et CLI)
+ temps d’échantillonnage 4 ms
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Documentation VDI

et exi o5 i des différentes classes/catégories de canaux

Panorama normatif international

Ciblage al Applicati Normes Standards Standards
aénérique e FrbEiE auropéannas i i américains
Cat 5,5 D EIA/TIA
Commercial 568-B.1
B E rplern:)r:::'lillr:?:aﬁnnﬁ EN 50 173-1 15 11801 5561‘?_""3' 12"‘_'1
Cat7 F cabling standard o

Choix des cables

Perturbations de I’environnement

Performances du réseau

100MHz 250MHz
Environnement non perturbé Systéme LCS ° Systéme LCS ©
Equipement de bureau de faibles consommation Avec cable UTP Avec cable UTP

Environnement standard
Présence de tubes a décharge (néon, fluo....)

Systéme LCS ° Systéme LCS ©

Equipement de bureau en moyenne concentration Avec cable FTP Avec cable FTP
Risque de foudre moyen

Environnement perturbé
Présence de tubes a décharge (néon, fluo....) Systéme LCS ° Systéme LCS ©

Equipement de bureau en forte concentration
Risque de foudre moyen

Systéme de transmission hertzien a proximité
Environnement industriel

Avec cable SFTP (STP) | Avec cable SFTP (STP)

Emb. R&f. Armoires XL VDI 19"

Armoire Armoire  Capacité | Larg. % Prof. | Haut. {mm)
standard |d'extension  (mm)

33218 24U |800x600| 1308
33220 29U |800x600| 1533
332 94 33U |800x600| 1708

33296 | 33036 42U |600x600| 2108
33297 | 33037 42U |600x800| 2108
33298 | 33038 42U |800x600| 2108
33209 | 33039 42U [800x800| 2108

s s s s

\Wm:nlﬂ’”*“-f;i

3208

Emb rét  Panneaux et blocs pour arrivée
téléphonique

Panneaux équipés, 1U
Les panneaux assurent une mise & la masse
automatique de chaque connecteur
Livrés avec visserie
Conformes aux normes ISONEC 11801 éd. 2.0,
EN 50173-1 et EIATIA 568
1 32708 Panneau UTP
Equipé de 48 connecleurs RJ 45
Contacts 4-5/7-8
1 327 05 Panneau UTP pour réseau numérque
Equipé de 48 connecteurs RJ 45
Contacts 3-6/4-5
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327 90

Regoivent les connecteurs a connexion rapide :

- connexion sans outil

- gonnecteurs en une piéce et de faible profondeur

- connecteurs universels : communs aux panneaux de brassage et aux
prises RJ 45

- connecteurs avec repérage des contacts par double code couleurs
568 A et B et numéros

- connecteurs avec contacts auto-dénudants

Les panneaux assurent une mise a la masse automatique de chague

connecteur.

Livrés avec visserie

Conformes aux normes ISO/IEC 11801 &d.2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568

Conformes aux tests "de-embedded" EIATIA 568 B.2-1 : composants

inter-opérables et rétro-compatibles

Emb. Rét
1 327 20

Panneaux de brassage équipés, 1 U

Panneau UTP

Equipé de 24 connecteurs RJ 45
8 contacts

Panneau FTP

Equipé de 24 connecteurs RJ 45
9 contacts

Panneau STP

Equipé de 24 connecteurs RJ 45
9 contacts blindage par métal plié

1 32721

1 327 22

Panneaux a équiper

Panneauyx vides a équiper

Permettent le montage de :

- blocs 4 connecteurs RJ 45

- blocs arrivée téléphonique

- blocs fibre optique associés a des
casseltes fibre optique

- convertisseur cuivre/fibre optigue

Panneau1U
A équiper jusqu'a 24 connecteurs RJ 45

327 06 Panneau UTP
327 07 Panneau FTP/STP

UTP FTRETE Panneau 2 U

—

1 327 90 | 327 92 A équiper jusqu'a 48 connecteurs RJ 45
1 32791 | 32793 Muni d'un panneau passe-fils
A équiper Jusqu'a 24 connecteurs RJ 45
Panneau 3 U
1 32794 | 32796 A équiper jusqu'a 72 connecteurs RJ 45
1 32795 | 32797 Muni d'un panneau passe-fils
A équiper jusqu'a 48 connecteurs RJ 45
Blocs pour panneaux a equiper
3 32730 Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - UTP
3 32T Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - FTP
3 327 32 Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - STP
10 32725 Bloc obturateur

74285 T4Z 84 917 90 + 742 87

Certifiées conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd.2.0, EN 50173-1
et EIA/TIA 568

» Prises & connexion rapide sans outil

» Repérage des contacts par double code couleurs 568 A et B et
numeros

« Connecteurs avec contacts autodénudants

» Possibilité de recéblage en cas d'erreur

« Arrivée de cable multidirectionnelle

« Installation possible dans goulotte de faible profondeur, 35 mm pour
connecteurs UTP et FTE 50 mm pour STP

» Acceptent indifféremment les fiches RJ 45, RJ 12 et RJ 11, sans
déformation des contacts

Conformes aux tests "de-embedded" EIATIA 568 B.2-1 . composants
inter-opérables et rétro-compatibles

Emb. Rét  Prises Mosaic RJ 45
UTP
10 742 85 6 contacts, 1 module
10 742 86 8 contacts, 2 modules
FTP
10 742 88 9 contacts, 1 module
10 742 89 9 contacts, 2 modules
STP - blindage métal plié
Le blindage s'installe facilement
une fois la prise connectée
10 742 83 9 contacts 1 RJ 45 blindée, 1 module
10 742 84 9 contacts 1 RJ 45 blindée, 2 modules
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327 50

Emb. Réf.

Gaine PVC
327 51

Gaine LSOH

305(M 327 50

50001 32773

305t  ES27 638 N32762

50001 327 74

516 90
517 45
516 36
516 37
516 38
516 39

a0 g ;g a0,

51691
51717
516 40
516 41
516 42
516 43

g g e o a

516 85
516 44
516 45
516 46
516 47

a o ;O

k. :
ht\‘\_//

516 40

Cables pour réseaux locaux cat. 5e

Cébles 4 paires torsadées 100 ohms
Confarmes aux normes ISO/IEC 11801
éd. 2.0, et EN 50173-1

Gaine PVC : non propagateur de flamme
Gaine LSOH : sans halogéne

Cris : RAL 7035

Code couleur EIA/TIA

UTP - 4 paires

Long. 305 m

Livré en boite carton

Poids 10 kg

UTP - 2 x 4 paires
Leng. 500 m

Livré sur touret
Poids 29 kg

FTP - 4 paires
Long. 305 m

Livré en boite carton
Poids 12 kg

FTP - 2 x 4 paires
Long. 500 m

Livré sur touret
Poids 38 kg

Cordons de brassage et utilisateurs
RJ 45 cat. 5e

RJ 45 - RJ 45 droit catégorie 5
Conformes aux normes ISO/IEC 11801
éd. 2.0 EN 50173-1 et EIA/TIA 568
Gris : RAL 7035

UTP sans écran impédance 100 2 PVC
Long. 0,3 m

Lang. 0,6 m

Long. 1m

Long. 2m

Long. 3 m

Long. 5m

FTP écranté impédance 100 Q PVC
Long. 0,3 m

Long. 0,6 m

Long. 1m

Long. 2m

Long. 3 m

Long. 5m

SFTP blindé impédance 100 @ PVC
Long. 0,6 m

Long. 1 m

Long. 2m

Long. 3 m

Long. 5m

32768

®

L1legrand

Principes d'installation (p. 851)
Caractéristiques techniques (p. 850)

Permettent la distribution des courants faibles dans une zone équipée
de 12 12 prises RJ 45 et centralisent les connexions pour garantir

les parfaites flexibilité et évolutivite de I'installation

S'installent en faux plafond ou faux plancher

Se raccordent a la baie de brassage ou au coffret d'étage

par 8 ou 12 liens

L'alimentation d'une prise du poste de travall s'effectue trés facilement

& l'aide d'un cordon mixte qui se connecte directement sur la bofte

de distribution de zone

Conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd. 2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568
Caode couleur EIATIA

Emb. Réf.
1 327 61
1 327 62
1 327 66
1 327 63
1 327 67
4 517 90
4 1791
4 517 92
4 51793
4 51794
4 517 95

Boite de distribution de zone a équiper

Permet le montage de blocs de connecteurs RJ 45
réf. 327 30 et 327 31 ou bloc obturateur réf. 327 25

Boites de distribution de zone équipées

Les boites 8 connecteurs permettent une
configuration jusqu'a 12 liens par le remplacement
du bloc obturateur par un bloc de 4 connecteurs
RJ 45 (réf. 327 30/31 p. 846)

UTP

Equipée de 8 connecteurs RJ 45 cat. 5e

Equipée de 12 connecteurs RJ 45 cat. 5e

FTP
Equipée de 8 connecteurs RJ 45 cat. 5e
Equipée de 12 connecteurs RJ 45 cat. 5e

Cordons mixtes cat. 5e pour boites
de distribution de zone

RJ 45 - dégainé droit cat. 5e

S'enclipsent dans boites de distribution de zones et
permettent le raccordement sur connecteur LCS par
le cHté dégainé (cordon préparé en usine, "prét a
cabler")

Conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd. 2.0,

EN 50173-1 et EIATIA 568

Gris RAL 7035

UTP sans écran impédance 100 Q PVC
Long. 8,0 m

Long. 15,0 m

Long. 20,0 m

FTP écranté impédance 100 Q PVC
Long. 8,0 m

Long. 15,0 m

Long. 20,0 m

Autres boites de distribution
et cordons
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Recoivent les connecteurs a connexion rapide :

- connexion sans outil

- connecteurs en une piéce et de faible profondeur

- connecteurs universels : communs aux panneaux de brassage et aux
prises RJ 45

- connecteurs avec repérage des contacts par double code couleurs
568 A et B et numéros

- connecteurs avec contacts auto-dénudants

Les panneaux assurent une mise & la masse automatigue de chaque

connecteur.

Livrés avec visserie

Conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd. 2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568

Conformes aux tests "de-embedded" EIA/TIA 568 B.2-1 : composants

inter-opérables et rétro-compatibles

Emb. R, Panneaux de brassage équipeés, 1 U
1 327 00 Panneau UTP
Equipé de 24 connecteurs RJ 45
8 contacts
1 3270 Panneau FTP
Equipé de 24 connecteurs RJ 45
9 contacts
1 32702 Panneau STP
Equipé de 24 connecteurs RJ 45
9 contacts blindage par métal plie
Panneaux a équiper
Panneaux vides a équiper
Permettent le montage de :
- blocs 4 connecteurs RJ 45
- blocs arrivée téléphonique
- blocs fibre optique associés a des
cassettes fibre optique )
- convertisseur cuivre/fibre optique
Panneau 1 U
A équiper jusgu'a 24 connecteurs RJ 45
1 327 06 Panneau UTP
1 327 07 Panneau FTR/STP
uTP FTRsTP Panneau 2 U
1 327 90 | 327 92 A équiper jusqu'a 48 connecteurs RJ 45
1 327 81 | 327 93 Muni d'un panneau passe-fils
A équiper jusgu'a 24 connecteurs RJ 45
Panneau 3 U
1l 327 84 | 327 96 A équiper jusqu'a 72 connecteurs RJ 45
1 327 85 | 327 97 Muni d'un panneau passe-fils
A équiper jusgu'a 48 connecteurs RJ 45
Blocs pour panneaux a équiper
3 32710 Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - UTP
& 327 1 Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - FTP
3 32712 Bloc de 4 connecteurs RJ 45 - STP
10 327 26 Bloc obturateur
Panneaux et blocs pour téléphone
(p. 848)

i’j T __j ] |2
= L —

742 80

742 87 917 90 + 742 87

Certifiées conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd. 2.0 EN 50173-1

et EIATIA 568

» Prises & connexion rapide sans outil

* Repérage des contacts par double code couleur 568 A et B et numéros

» Connecteurs avec contacts autodénudants

* Possibilité de recablage en cas d'erreur

« Arrivée de cable multidirectionnelle

+ Installation possible dans goulotte de faible profondeur, 35 mm pour
connecteurs UTP et FTR, 50 mm pour STP

» Acceptent indifféeremment les fiches RJ 45, RJ 12 et RJ 11 sans
déformation des contacts

En cas de recette avec les testeurs Fluke, utilisez la téte de test PM 06

Conformes aux tests "de-embedded” EIA/TIA 568 B.2-1 : composants

inter-opérables et rétro-compatibles

Emb. rét  Prises Mosaic RJ 45
UTP
10 742 80 8 contacts, 1 module
10 742 81 8 contacts, 2 modules
FTP
10 742 90 9 contacts, 1 module
10 74291 9 contacts, 2 modules _
10 742 92 9 contacts, 2 modules pour installation a 90°
STP - blindage métal
Le blindage s'installe facilement une fois la prise
connectée
10 742 93 9 contacts 1 RJ 45 blindée, métal plié,
1 module
10 742 94 9 contacts 1 RJ 45 blindée métal plie,
2 modules
10 742 87 9 contacts 1 RJ 45 blindée Zamak,
2 modules }
10 742 95 9 contact 2 RJ 45 blindées Zamak,
2 modules
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Emb.

3051

500t

500"

500"

500"

Lo S S R

T ;oo

;oo

Ret.

Gaine PVC
327 55

Gaine LSOH
327 54

327 75

327 58 | 327 56

327 76

32759 32757

51772
51773
517 74
51775

517 62
517 63
517 64
517 65

517 52
517 53
517 54
517 55

-5

517 62

Cables pour réseaux locaux cat. 6

Cables 4 paires torsadées 100 ohms
Conformes aux normes ISO/IEC 11801
€d.2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568
Code couleur EIATIA

Gaine PVC : non propagateur de flamme
Gaine LSOH : sans halogéne

Bleu RAL 5015

UTP - 4 paires

Long. 305 m

Livre sur touret

Poids 16 kg

UTP - 2 x 4 paires

Long. 500 m
Livre sur touret
Poids 38 kg

FTP - 4 paires
Long. 500 m
Livre sur touret
Poids 25 kg
FTP - 2 x 4 paires
Long. 500 m
Livré sur touret
Poids 48 kg
SFTP - 4 paires
Long. 500 m
Livre sur touret
Poids 29 kg

Cordons de brassage et utilisateurs

RJ 45 cat. 6

RJ 45 - RJ 45 droit cat. 6

Conformes aux normes ISO/IEC 11801
éd. 2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568
Bleu RAL 5015

UTP sans écran impédance 100 W PVC
Long. 1,0 m
Long. 2,0 m
Long. 3,0 m
Long. 5,0 m

FTP écranté impédance 100 W LSOH
Long. 1,0m
Long. 2,0 m
Long. 3,0 m
Long. 5,0 m
SFTP blindé impédance 100 W LSOH
Long. 1,0 m
Long. 2,0 m
Long. 3.0 m
Long. 5,0 m

[llegrand

= — -

=
327 61
e N
o . ™~
327 64 517 57

Frincipes d'installation (p. 851)
Caractéristiques techniques (p. 850)

®

Permettent la distribution des courants faibles dans une zone équipée
de 14 12 prises RJ 45 et centralisent les connexions pour garantir

les parfaites flexibilité et évolutivité de I'installation

S'installent en faux plafond ou faux plancher

Se raccordent a la baie de brassage ou au coffret d'étage

par 4, B ou 12 liens

L'alimentation d'une prise du poste de travail s'effectue trés facilement
a l'aide d'un cordon mixte qui se connecte directement sur la boite

de distribution de zone

Conformes aux normes ISQ/IEC 11801 éd. 2.0, EN 50173-1 et EIA/TIA 568
Code couleur EIATIA

Boite de distribution de zone a équiper

Permet le montage de blocs de connecteurs RJ 45
réf. 327 10 et 327 11 ou bloc obturateur réf. 327 25

Boites de distribution de zone équipées
Les boites 8 connecteurs permettent une
configuration jusqu'a 12 liens par le remplacement
du bloc obturateur par un bloc de 4 connecteurs
RJ 45 (réf. 327 10/11 p. 844)

uTP

Equipée de 8 connecteurs RJ 45 cat. 6

Equipée de 12 connecteurs RJ 45 cat. 6

FTP

Equipée de 8 connecteurs RJ 45 cat. 6

Equipée de 12 connecteurs RJ 45 cat. 6

Emb. Réf.
1 327 61

1 327 64
1 327 68

1 327 65
1 327 69

Cordons mixtes cat. 6 pour boites
de distribution de zone

RJ 45 - dégainé droit cat. 6

S'enclipsent dans boites de distribution de zone et
permettent le raccordement sur connecteur LCS par
le coté dégainé (cordon préparé en usine, "prét a
cabler")

Conformes aux normes ISO/IEC 11801 éd. 2.0,

EN 50173-1 et EIA/TIA 568

Bleu RAL 5015

UTP sans écran impédance 100 @ PVC
Long. 8,0m

Long. 15,0 m

Long. 20,0 m

FTP écranté impédance 100 &2 PVC
Long. B,.Om

Long. 150 m

Long. 20,0 m

4 517 57
4 517 58
4 517 59

4 517 96
4 517 97
4 517 98
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3. ZONES CLIMATIQUES ET TEMPERATURE g
Trois zones climatiques d'hiver H1, H2, H3 ont été définies par
I'arrété du 5 avril 1938.

Ces zones sont complétées par des indications de degrés-jours
unifiés qui permettent d'apprécier la séverité du climat.

La température extérieure de base est la température minimale quo-
tidienne constatée 5 fois au moins au cours d’'une année.

On la détermine & I'aide de la carte et du tableau ci-dessous.

e Limites de zones

Les valeurs non cerclées situées dans les mers et les océans
correspondent a une distance de la mer inférieure 4 3 km.

{les de la Manche,
de |'Atlantique
etdela
Meéditerranée: 0 °C

Températures de base.

Département 43
Température de base : - 8°C

Altitude 575m

Correction de la température extérieure de base
en fonction de I'altitude

Altitude Températures extérieures de base (°C)

(m) pour des températures de base du niveau de la mer de

-4C| -5°C | -6°C | -8°C | =9°C | =10°C |=12°C | =15°C

0a 200 -4 - 5 - B - 8 - 89 - 10 -12 -15
201t a 400| -5 -6 - 7| -9 - 10 - 11 -13 -15
401 a 500 -6 - 7 - 8 -10 -1 -12 - 14 -16
501 & B00| -6 -7 - 9| =11 -1 -13 -15 -17
601 a 700 -7 - 8 -10 - 12 -12 - 14 -16 -18
701 a  BOO -7 - 8 -1 -13 - - 15 -17 -19
801 a 900 -8 - 8 -12 -14 - 16 - 18 =20
201 a 1000 -8 - 8 -13 —-15 - 17 -18 -21
1001 a 1100 - =10 =14 - 16 - 18 =20 -22
1101 a 1200 - -10 - -17 - -19 -21 -23
1201 & 1300 - - 11 - -18 - - 20 -22 -24
1301 a 1400 - - 11 - -19 - - 21 -23 - 25
1401 a 1500 - -12 - - 20 - -22 - 24 -25
1501 & 1600 - -12 - -21 - -23 -
1601 & 1700 - -13 - - 22 - - 24 -
1701 & 1800 - -13 - -23 -25 - -
1801 a 1900 - - 14 - 24 -26 - -
1901 a 2000 - - 14 - ~ 25 - - 27 - -
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Option 1 : solutions techniques :

Cette option 1 permet de vérifier pour les maisons individuelles le respect de la réglementation sans effectuer de calculs. Ces solutions sont définies
par zones climatiques (H1, H2, H3) et elles prennent en considération 5 éléments comportant chacun 3 a 6 niveaux de performance.

Eléments pris en compte:

1 -l'ensoleillement 3 niveaux

2 -le systéme de chauffage 3 niveaux
3 -la ventilation 4 niveaux

4 -les menuiseries 4 niveaux

5 -l'isolation 6 niveaux

La combinaison de ces niveaux a permis d'élaborer différentes solutions qui respectent toutes la réglementation thermique. Dans le cas d’une
réalisation conforme aux solutions techniques, on applique la formule suivante :

P=(10+08At) V

V : volume intérieur du logement

Option 2 : calcul des déperditions GV :

At : différence entre la température intérieure et la température extérieure
minimale de base de la région

Le coefficient GV exprime les déperditions totales d'un logement pour 1°C de différence de température entre
l'intérieur et l'extérieur; les déperditions totales représentent celles des différentes parois du volume habitable et

celles dues au renouvellement d'air.

1. Relation donnant GV

Le calcul du coefficient GV implique de connaitre:

-le coefficient A matériaux constituant chaque paroi;
-le coefficient K de chaque paroi;
-le coefficient k£ de chaque liaison (ponts thermiques) ;

-les dispositions réglementaires pour assurer le renouvellement d'air.

Le volume habitable du logement correspond a la surface habitable multipliée par la hauteur sous plafond.

Un impératif: le coefficient GV du logement doit étre inférieur a la valeur GV de référence.

2. Déperdition des parois

a) Coefficient de conductivité thermique J.

GV =Dp + Dr

r:;'w 8 E_,.o-’ ?

Le coefficient 4 correspond au flux de chaleur par métre carré t0+1 | 4 '—:;,._; t0
d'épaisseur de matériau homogéne pour 1°C de différence de | L/'
température entre ses deux faces, il s'exprime en W/m°C.

Tableau des coefficients A usuels :
Matériaux Masse A Matériaux Masse A
Volumique (W/m °C) Volumique (W/m °C)
(kg/m’) (kg/m’)
Argent 10 500 420 Panneaux de 360 a 750 0,10a0,17
Aluminium 2700 230 particules bois
Cuivre 8930 380
Plomb 11340 35 Verre 2700 1,10
Pierres lourdes 2 600 2.8 Laine de roche 100 0,039 a2 0,036
Enduit ciment 1900 1.15 Laine de verre 40 0,040
Béton 2300 1.75
Béton cellulaire 500 0,20 Polystyrene 9a40 0,046 2 0,031
Platre 1 000 0,42
Mousse PVC 35 0,033
Bois chéne 650 0,23
Sapin 500 0,15 Mousse de 30a40 0,030
polyuréthane

Dp : déperdition des parois
Dr : déperdition par renouvellement d’air
GV s’exprime en W/°C

Exemples de valeurs de coefficient :
Acier : 52

Béton : 1,75

Porcelaine : 1

Bois: 0,12a0,2

Air immobile : 0,02
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b) Coefficient de transmission surfacique K

Le coefficient K de transmission surfacique d'une paroi exprime pour un metre carré (m2) de sa surface, les déperditions pour un degré d'écart entre
l'intérieur et l'extérieur.

Le calcul du coefficient K s'effectue en prenant en compte les résistances thermiques des matériaux composant la paroi:

1 K:en W/m? °C
K= Rs: résistance superficielle
2R: somme des résistances thermiques R des matériaux de la paroi
Rs + ZR d P

Ainsi, plus l'isolation d'une paroi est importante et plus son coefficient K est faible, moins elle a de déperditions vers 'extérieur; une telle paroi
présente une plus grande résistance thermique au flux de chaleur qui la traverse.

¢) Résistance thermique

e R: résistance thermique (m? °C/W)
R _ e: épaisseur paroi (m)
- 3 A: conductivité thermique (W/m °C)

La résistance superficielle des parois est fixe dans le tableau ci-dessous.

Tableau des résistances superficielles de parois Exemple 1 de calcul de X pour un mur extérieur:
- Pextérieur — un autre local Enduit ciment Laine minérale 0,10m
- un passage ouvert - un comble E=0,02m e
contact avec . .
- un local ouvert - un vide sanitaire
Mur 0,17 (W/m °C) 0,22(W/m °C) ' Cloison de doublage
toit 0,14 0,18 Brique creuse —
Plancher 0,22 0,34 E=0,20m
Valeur des résistances thermiques en m? °C/W : ‘
Enduit platre intérieur 0,02m

Calcul détaillé pour ’exemple 1 : Résistance superficielle extérieure (tableau ci-dessus) 0,17
-Résistance thermique de I'enduit ciment e/A=0,02/1,15=0,017

-Résistance thermique de la brique creuse de 20 cm, donnée constructeur 0,39
-Résistance thermique de la laine de verre ¢/2 = 0,10/ 0,04 = 2,50
-Résistance de la cloison de doublage de 5 cm 0,10
-Résistance de l'enduit en platre /4 = 0,02/ 0,50 = 0,04

Résistance thermique totale 3,217

D'ou la valeur de K =1/R=1/3,217 = 0,31 W/m? °C

d) Déperditions des parois de référence
L'arrété du 5 avril 1988 fixe les valeurs des coefficients K de référence, en fonction des zones géographiques H 1, H2, H3 et des types de logement.

maison d’habitation espace tertiaire

Surfaces considérées

H1 H2 H3 H1 H2 H3

Murs ou parois verticales 0.60 | 0.60 0.60 0.65 0.65 0.75
Vitrages (fenétres et portes fenétres) | 2.25 | 2.45 2.45 2.25 2.45 2.45
Portes extérieures 1.50 | 1.50 1.50 1.50 1.50 1.50
Toitures et rampants 0.25 | 0.25 0.25 0.40 0.45 0.50
Planchers bas 0.40 | 0.40 0.45 0.40 0.45 0.50

Murs et portes sur circulation 0.45 0.45 0.45

Les coefficients K référence ci-dessus sont des coefficients K globaux des parois, ils prennent en compte l'incidence de ponts thermiques. .
La déperdition des parois se calcule par la relation:
Dp : déperditions en W/°C

Dp =KxS K: coefficient surfacique en W/m? °C
S: surface de la paroi considérée en m?
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3. Déperdition des parois vitrées, portes et fenétres n’étant pas considérées comme parois de

référence

Dans le calcul des déperditions par les parois vitrées, le coefficient K est un coefficient moyen jour-nuit

On distingue 3 cas:

- fenétre ou paroi vitrée sans fermeture: elle ne comporte pas de volet;
- fenétre de perméabilité forte: la fenétre est équipée d'un volet comportant des ajours;
- fenétre de perméabilité moyenne: la fenétre est équipée d'un volet plein ou roulant permettant de réaliser, entre elle et le volet, une lame d'air a peu

prés immobile.

Tableau des coefficients K moyens jour-nuit pour les fenétres et portes-fenétres en bois

Remarque : les fenétres et portes-fenétres en métal ont un coefficient K de 15 % supérieur a celles en bois.

Epaisseur K moyen ( jour-nuit )
Type -
. lame avec volets volets pleins
de vitrage Jai sans fermeture -

air ajourés ou roulants

Simple vitrage 4.25 3.90 3.50

Double 6 2.90 2.75 2.45

vitrage 8 2.80 2.65 2.40

10 2.75 2.60 2.35

12 2.65 2.50 2.25

Double fenétre 2.35 2.25 2.05

4. Renouvellement d’air :

a) Débit de renouvellement d'air

La réglementation oblige I'aération des logements selon le principe suivant:

« présence d'entrée d'air dans toutes les piéces principales et sortie d'air dans toutes les piéces de service, cuisine, WC, salle de bain ».

Ce principe est dit de ventilation permanente. Un groupe central d'extraction d'air rejette 1'air vicié a 'extérieur.

thermostats

b) Déperditions

Groupe central de
Ventilation mécanique

Les déperditions par renouvellement d’air sont données par la relation :

DR=0.34xD

thermostat

Air neuf

DR = déperdition par renouvellement d’air en W/°C

0.34 = chaleur volumique de I’air en W/m® °C

D = débit de renouvellement d’air en m*/h

5. Puissance de chauffage a installer :

On applique la relation :

Sachant que

P=D+(10xV)

D=GV x At

P : Puissance en Watts

D : Déperditions en Watts
V : Volume habitable en m?

GV : coefficient en W/°C et At : différence de température.
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Les trames Infracable

réalisé par I'ingénieur thermicien. Des agrafes, spécialement étudiées, les maintiennent sur
l'isolant. A I'une des extrémités, le cable comporte une liaison froide qui sera connectée a
I'installation électrique hors sol.

Ces trames sont disposées directement sur les panneaux d’isolant selon un calepinage précis,

Présentation de I'lPS

(Infracable préfabriqué au sol)
La longueur du circuit comprise entre A et B est toujours égale a 0,90 m.
On I'appelle une demi-spire en abrégé sur les plans de pose “dS”.
La largeur de la trame préfabriquée est de 0,85 m.
Le pas, c’est a dire, I'écartement entre les deux cables est de 0,16 m.

Cette représentation
correspond a la puissance
maximale pouvant étre
installée soit 100W/m?2

UNITE Infracable DTIO 230 V

EEEEEEERE

PREFA.m INFORM.
352,66 15,0 32,000 1 76 IT2LF00150

- | 336 | 22 | IT2LF00300
118,00 17.0 4,400 464 ) 1 5  IT2LFO0450

45 70,53 16,3 1, 597 1,5 IT2LFO0750
46 (0]0] 15,1 0 624 13 4] 78 IT2LFO1150
32 1 16,0 0,310 18,1 114 IT2LFO1650
26,4 15,0 0,220 21,3 134 IT2LFD2000
22,0 16 0,150 26,1 164 IT2LF02400
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Circuit de commmande et régulation

Ce systeme de chauffage par le sol implique une régulation a I'aide de thermostats. La société Deléage propose
un thermostats spécifiques : électronique, semi-encastré, 6 ordres (réf. : TAI62). lls peuvent étre associés a tout
programmateur ou délesteur permettant un fonctionnement conforme a la réglementation thermique.

Il est conseillé d'utiliser un relais de puissance au dela de 1 450 W.

Le TAl 62 est congu pour le plancher rayonnant électrique PRE. Sa régula-
tion Pl (proportionnelle intégrale) permet de gérer en permanence la quan-
tité d’'énergie a incorperer dans le sol pour assurer un confort optimum.
Bint &y tarksc Dautre part, par un systéme simple de pilotage ou principe
a0 e du fil pilote, il offre la possibilité de gérer jusqu’a & allures conformement
au standard du GIFAM.
La charge résistive maximale ne doit pas excéder 2300 Watts sous 230V
(104)
A o= s Temsctrih - .
(G, e riglage Le TAI 82 est muni d'une touche marche/arrét (& permettant de mettre en
Economin e veille le TAI 62 lorsque son utilisation n'est pas requise (par ex. en &te).
s gl SHrogation
Spéecifications techniques
Tighsgu an
I vassigne. Alimentation 230V +/-10%, 50 Hz
o Consommation 10 VA
Isolement
Sortie contact travail 10A, 230V
Tawchn g & allures de fonctionnement + Confort réglable (de 15° & 25°C)
fernrchvaduenl + Confort -1° et Confort-2°C
+ Economie (-2°C par rapport au confort)
+ Hors Gel fixe d 7°C
Alimentation : Un =230V AC (- IE‘
Charge: Uc=230 VAC;Ic=10A
Commande directe du plancher Commande avec relais (conseillé a partir de 1800 W)
T Ammoire T N Ph Fil pilote
slactrique 1 .
i |  gueedecmdhaaas
1 L] - il
Bobine Armaire
i Thermostat ! E \___ relais alectrique
! 1| Fhase TAI 62 —
I 2| Cable v, Thermostat
1 .
| e 7 | Cible ! : 1| Phase TAI 62
i , L---F-F-[4] Neutre | : 2 | Bobine relais
) 1 L]
i ! 5 | Fil pilata | 3
! i i : “F1==1=1=[&] Neutrs
) L]
| ! o —1 5 | Fil pilote
' ' '
I : ! - ’-
T T ! Cl
Baite de B g
‘ ® e S ‘ Boite de
: derivation .. ! T ddrivalion
H H 2
1 ]
; I
i I'élement chauffant 5i l'element chauffant
est aquipe d'une tresse INFRACABLE st equipe d'une tresse INFRACABLE
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42HOQM - MULTISPLIT MURAL

Les multisplits XPower offrent un confort optimal dans toutes les pigces :
consommation énergétique et niveau sonore extrémement faibles, le tout
dans une unité particuliérement compacte.

ll_EAHAETEHISTII]UES

Les multisplits XPower déploient les avantages de ['lnverter dans toutes les
piéces : confort et économies combinés.

Technologie Inverter DC : la pointe de ['électronique pour optimisar performances
et économies.

Air pur et sain : systéme exclusif AirdLife de filtration & 4 &tages.

Unité extérieure en polypropylzne ; élimination totale des bruits générés par la
vibration des pigces.

Chassis et support en polyméres : protection anti-corrosion, résistance aux UV,

Composants principaux facilement accessibles : seulement 5 vis & retirer pour
enlever le panneau avant.

A!R¢UFE ‘Q'?

Carrie r

-9
B’
=
=]
=
[}
=
==
=
=
ol
=
m
=
=
=

Confort permanant © la température reste
stabls autour de la valur réglée, pas da
surcharga ol de souschamge de puissance,

M{_TELECOMMANDES

' 6‘

Fonction Eco.

Télécommande infrarouge fournie.

l.|‘ACI3ESSI]IHES

Kit filtre 6-éléments : filtres photocatalytiques
et filtres électrostatiques passifs.

lLLINITES EXTERIEURES
N)E,
Multizplit = 38VYM

23
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42HQM - MULTISPLIT MURAL OWE,

SPLIT SYSTEME INVERTER INVERTER.

Multisplit Mural Inverter 42HOM

Unité intériaure (Réversible) A2HGMO0G dZHGMI12
Déshurnidification I 1 12
Débit dair (Frobd) (PWMVAGY) ritsh 2067355389 S06/ETI/ 432
Débit d'air [ Chaud) (PYMVIGY) ritsh 3 7/A5Y 580 ST/ 482
= Preesion sonore (Froid) (PYAMVIGY) dBiA) e e e 226030
E Puigeance sonore (Froid) (PYMYGY)* dBiA) 4244047 A2454D
% Pression sonora (Chaud) (PYVMVGY dB(A) TR XTI
Puissanca sonone (Chaud) (PVMVGY)* dBiA) A1/46i4E ANidET2
E Dimermionz (Hx LxF) mrm 240xT8IA T 240xT 80 T
= Paids ka 8 &
E Raccomds Flars paues 14"~ 38 174" - 3t
: Alrrantation Wph-Hz 230-1-50 230150
]
E Unité extérieurs (Réversible) AEVYM-18 JEVYM-28 ABVYM-32
ﬁ Puizzance frigorifique nominale KW 50 B85 75
E Puizzance calorifique nominale KW 55 an 85
% Type da compresssur Twin Fotary Twin Rotary Twin Rotary
Longuaur Mad autorisés par unité m 20 25 25
Longueaur Mini autcrisée par urie m[i] 208 2 2
Dénivalé maximum m 10 1& 1&
Longusur totals m el 50 70
Débit dair [PYWGY) ritsh 124072360 15802080 1530/2480
MNbr Miri d'unités ntérisures 1 2 2
Pression sonore (Frod)™ dB(A) g2 &7 &7
Puigeancs sonom (Froid) dBiA) -] -] -]
Pression sonora (Chaud) ™ dB(A) =) &7 &7
ﬁ Fuissanca scnors (Chaud) dB(A) &l &8 )
| ] Plage de foncticnnement {Froid) “c +154 +3 +10a+43 +10a+43
Plage de foreticrnement | Chaud) G -Ba+24 -10a+24 A0a+24
Dimermionz (Hx LxF) mrm S00A0I00 S0 0mB00300 B0 E00x300
Paida kg 1] Ad 65
Raccords Flams T % (pousss) [2] 2u(114") - 23" ] 14" - 20 VE") - 12(1727) A 164" - 2 BE7) - 21027)

Alirrentation Wph-Hz 230-1-80 230150 230-1-80

Mveau da presslon sonors &n chiamp bre 43,5 m.

" MNEal da pression Sonors &N champ hWmEphanque & 4 m.

[1] 5 rméires avec une sauke urils conneds,

[2] Les lalscns rigorfiques ullises pour ke raccondement 955 unites Intsriaures dolvent Bt 9o diametrs 1/4°-202°,
L'adapialaur pour ks raccordements Fars sstfournl avec S uniiss sdeneurss 285 M-22 & 360YM-32.

Puissance

Les charges de refroidissement devraient étre déterminées par un entrepreneur compétent, au
moyen d’'une méthode de mesure reconnue, par exemple celle de la norme CSA-F280-M90 :«
Détermination de la puissance requise des appareils de chauffage et de refroidissement résidentiels ». Il
est important d’exiger du vendeur une analyse détaillée des besoins et d’éviter de se contenter
d’'une évaluation approximative pour déterminer la puissance.

La dimension ou la capacité du climatiseur central doit correspondre précisément au résultat
du calcul de la charge de refroidissement. Si I'appareil est surdimensionné, son cycle de
fonctionnement sera trop court pour extraire efficacement I'humidité de I'air intérieur, qui
demeurera alors froid et humide. Par contre, I'on ne pourra pas obtenir d’'un appareil sous
dimensionné une température confortable les jours de grande chaleur.

Par ailleurs, le coOt d’'un climatiseur central est beaucoup plus proportionnel a sa grosseur que
ne I'est celui d’'un appareil de chauffage. Une surcapacité n’a pour effet que d’accroitre le prix
d’achat et la fréquence des cycles de fonctionnement et d’arrét, ce qui réduit le rendement
énergétique global de I'appareil.
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BISPLIT 38VYM-18

Bisplit mode Froid

Uniits InSrieure Puissanca Frokd (kW) Puissanca absortda (W) EER Clssa CaA
taills Total Min. Me. E3 ura2 [EE) ET] Total Min Wa. W |énegélique | KWW
[ 208 140 .21 2,08 - - - ) 200 100 331 A 450
12 332 1,10 3,80 am - - - 1100 200 1300 3,02 B 850
40 508 1,40 50 X X - - 1600 50 2040 3,0 B 245
[ 509 140 £E5 3,08 2,04 - - 1680 250 2040 3,08 B 240
- 42HaM A2HEM 42HOM
TRISPLIT 38VYM-28 . GEINE GEHIEE G  SE.
.-t ’ ' '

Trisplit mode Fraid

Uit irbarieuns Puissance Froid (KA Fuissanca ahsarbaa (W) EER Chssa C4A
tailks Tatal Min. M. LI & L #2 LI &3 LIl #4 Toal Min Ma, W |éremdique | kKWh
a 245 120 2,80 245 - - - Ton =i1] B0 3,50 A 350
12 R | 120 3,80 32 - - - 1060 &0 1370 3,03 B R
S48 4,70 220 5.55 255 255 - - 1420 &20 1800 an A 70
912 515 220 555 309 208 - - 1700 20 2900 3,03 B as0
12412 5,78 220 &,20 283 268 - - 1810 20 2300 3,02 B a55
Q440 645 350 T.20 218 215 215 - 2060 200 2650 3,13 B 1030
Q48+12 64T 350 T30 154 1,54 259 - 2060 200 2680 314 B 1030
B+12442 6,43 350 740 1,82 25 254 - 2060 200 2650 3,15 B 1030
12412412 851 450 7.0 247 247 247 - 2060 00 2650 316 B itan
QUADRISPLIT 38VYM-32
12Ham A2HOM 1zHaM
. - WIEES WEES mME=E" a
' =
=
Quadrisplit mede Froid =
=
Linité inbérieurs Puizaanca Froid (kW) Puizsancs absorb&a (W) EER Clazas CEA —
Bille Total Min. e, Ul # Ul #2 ul# Ul #4 Total Min. M. W | énamétique|  kKWh g
9 85 120 2,00 245 - - - 700 00 B0 2,50 A 550 =
12 321 120 2,60 321 - - - 1060 00 1370 2,08 B 530 E
040 am 2,20 555 23 25 - - 1420 620 1900 3,31 A 710 =
[IEE] 515 2,20 .05 300 208 - - 1700 €20 2100 3,08 B &80 ﬁ
12412 575 220 5,20 28 =] - . 1810 620 2300 3,01 B 55 =
04048 5,65 3,00 7,20 22 ] 22 . 2140 w0 2550 3,41 B 1070 ﬂ
0404+12 5,67 3,00 7.0 2,00 2,00 267 - 2140 w0 2580 342 B 1070
412412 569 3,00 740 187 24 241 . 2140 w0 2650 3,13 B 1070
12412412 5,70 3,00 750 2.2 2,23 223 . 2150 00 2650 3,12 B 1075
0404048 78 3,20 8,00 1,83 18 1,83 1,83 2270 a0 2700 3,22 A [RES
0040412 13 3,20 805 1,60 1,60 1,69 2,28 2200 a0 200 321 A 1145
040412412 EC 3,20 8,10 1,48 148 2,2 2,22 2310 @0 2750 2,21 A 1155
0412442412 750 3,20 8,20 1,43 2,08 208 2,08 2340 a0 2800 3,21 A 1470
12dzneaz | 168 3,20 B30 .01 [ 1,81 1.8 2380 a0 ZRED 327 A 1170
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LE GESTIONNAIRE D’ENERGIE PACK LABEL 2H :

€D RACCORDEMENT

Avant toute manipulation,
coupez IFalimentation.

ent? L
AR ARG

Par zoucl de clarts, les sehamas réalzes sont & ratenir dans leur princlps.
Wy Tigurent pas l26 prolecions et aulres accessclies Sxies Par l8s NomEs.
- La narme UTE MF C15-100 & les régles de F'art dolvent &tre
MEENECIEes.
- Il est néceszale que les apparelis conneciés ou ensironnants ne
créent pas de perwbations trop fones (dreciives CEE 39/338).

Lors de la premiére mise sous tension, 'affichage
n'apparait qu'aprés 30 sec. environ [délai de
chargement du condensateur de sauvegarde).

Suwr le boitier modulaire, un voyant rouge atieste du
dizlogue avec le compteur &lectronique.

Le woyant rouge allumé indique le bon fonctionnement.
Le woyant rouge chgnotant signale un défaut de
dizlogus (Assurez-vous aupres des senvices EOF que
la liaison tele-information a bien &te deverroufes ou
contactez votre installateur).

= 1
= ::":'r.‘?éﬁ'é 'u'-"‘u_'.fu'lgl'-.’::i?:': — Zone de [ Zone de
] by g v programmation programmation
U A Conveciours Z1 Z2
f I__ vaie de dilexiage 1
St R Y — ot e dietnge
U PR TH#H=Ip _aua- Convecteurs :-
GP 36 wale de délestage 1 I
I'.‘ " i -
I N Ph EFI B2 FP |
i s[6]7[8]e
Lo DT ]
A
LA SONDE DE SOL ET LE THERMOSTAT TIC —5/35
\ 5 Source ou Source
N Pt .
| |] de froid %=1 de chaleur
— 15
\ 5T6 7
Sorie A
Mg

Consigne *

15 e
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