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 l’épreuve aux examinateurs
I) PRESENTATION GLOBALE DU SYSTEME. 
Un dispositif effectue le transfert de pièces sur deux tapis différents. 
Lorsqu'une pièce se présente devant le poussoir 1, celui-ci la pousse devant le poussoir 2. 
Quand 4 pièces seront présentes devant le poussoir 2, celui-ci les évacuera sur le tapis 2. 
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CAPTEURS:
9sc: commande de départ de cycle. 
12sc : présence pièce. 
1S1 : capteur de poussoir 1 sortie. 
1S0: capteur de poussoir 1 rentrée. 
2S1 : capteur de poussoir 2 sortie. 
2S0 : capteur de poussoir 2 rentrée. 
PREACTIONNEURS:
1V : distributeur du vérin du poussoir 1. 
1YV14 : sortie poussoir 1. 
1YV12 : rentrée poussoir 1. 
2V : distributeur du vérin du poussoir 2. 
2YV14 : sortie poussoir 2.
2YV12 : rentrée poussoir 2. 
ACTIONNEURS: 
V1 : vérin du poussoir 1. 
V2 : vérin du poussoir 2. 
II) PARTIE « CIRCUIT ET APPAREILLAGES ».
1. Donner le nom et les caractéristiques d'un préactionneur pneumatique utilisé. 
Représenter le sous la forme symbolique normalisé. 
	


2. Représenter le schéma pneumatique complet du système. 
	


3. A partir du tableau d'affectation des entrées et sorties de l'automate ( annexe 1 ), à l'aide des symboles normalisés, représenter sur le annexe 2 le schéma de commande et de raccordement des E/S de l'automate.
III. ANALYSE DE LA PARTIE « PROGRAMMATION ».
1. Etablir le grafcet point de vue partie commande ( annexe 3 ). 
2. Etablir le programme automate TSX Nano. 
Nota: Apres chaque sortie des poussoirs une temporisation de 2 secondes sera nécessaire. 
3. Imprimer votre programme.
IV. MISE EN SERVICE. 
1. Faire le câblage électrique en fils volants et le câblage pneumatique. 
2. Transférer votre programme puis procéder aux essais du système ( en présence du professeur ). 
Annexe 1
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Annexe 2
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Annexe 3
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