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I) INTRODUCTION.

Ce genre de moteur permet d’avoir 2 vitesses différentes ( petite et grande ).

Il est constitué de deux séries d’enroulements statoriques. Il en existe deux types.

II) DEUX SERIES D’ENROULEMENTS.

1) Fonctionnement.

Ce sont des moteurs asynchrones triphasés possédant deux enroulements indépendants statoriques

qui utilisés séparément permettent d’obtenir deux fréquences de rotation.

2) Schéma de puissance.
( voir document 1 )

3) Schéma de commande.

Il est identique à un circuit de commande démarrage direct à 2 sens de rotation avec verrouillage

mécanique et électrique. 

Il n’y a pas de couplage du moteur vis à vis du réseau : la tension qui figure sur le moteur doit correspondre à la tension entre phases du réseau.
III) UNE SERIE D’ENROULEMENTS.

1) Fonctionnement.

Le stator est constitué d'une série d'enroulements dont chacun possède deux petits enroulements reliés entre eux avec une borne médiane qui permet le choix de la moitié ou la totalité des 

enroulements.

Ce type de moteur permet d'obtenir deux vitesses dont l'une est deux fois plus grande que l'autre. 

Il est connu sous le nom de moteur Dahlander. 

2) Schéma de puissance.
Il est identique à celui d’un moteur avec deux séries d’enroulements avec un schéma des enroulements comme ci-dessous.
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