	NOM :


	TSX 37   PRINCIPE DE PROGRAMMATION
	FOLIO :4/ 



	CLASSE :


	
	DATE :



L’objectif de cette séquence est de concevoir un programme (une application )pour les automates TSX MICRO en langage Grafcet sur l’application terminale qui est le Traitement de surface.
I. PRESENTATION.
1 .Description de la partie opérative.
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[image: image16.jpg]Figeage du Grafcet : %523

Normalement & I'état 0, la mise a I'état 1 de %523 provoque le maintier: en I'état des
Grafcet. Quelle que soit la valeur des réceptivités aval aux étapes actives, les Grafcet
r’évoluent pas. Le gel est maintenu tant que le bit %523 esta 1.



[image: image17.jpg]Remise & zéro du Grafcet : %522

Normalement & I'état 0, la mise & I'état 1 de %S22 provoque la désactivation des étapes
actives de I'ensemble du traitement séquentiel.



[image: image18.jpg]Utilisation des bits systémes dans le traitement préliminaire

Les bits systéme associés au Grafcet étant classés numériquement par ordre de priorité
(%5821 & %S23), lorsque plusieurs d’entre eux sont simultanément mis a 1 dans le
traiterment préliminaire, ils sont traités un par un dans un ordre croissant (un seul est
effectit par tour de scrutation). Ces bits sont effectifs au début du traitement séquentiel.

Initialisation du Grafeet : %S21

Normalement & 'état 0, la mise & I'état 1 de %S21 provoque :

« la désactivation des étapes actives,
+ l'activation des étapes initiales.
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· Position n°3 : 1er traitement – eau de rinçage.

· Position n°4 : 2ème traitement – eau de rinçage.

· Position n°5 : 3ème traitement – dégraissage chimique.

· Position n°6 : 4ème traitement – eau de rinçage.

· Position n°7 : 5ème traitement – cuivre alcalin.
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[image: image21.jpg]-4 Représentation du Grafcet

Le graphe principal se programme sur 8 pages (page 0 & 7). Chaque page Grafcet est
constituée de 14 lignes et 11 colonnes qui définissent 154 cellules. Dans chaque cellule,
il est possible de saisir un élément graphique.

Regles d'écriture

La premiére ligne permet de saisir des renvois d'origine.

La derniére ligne permet de saisir des renvois de destination,

Les lignes paires (de 2 & 12) sont des lignes d'étapes (pour fes étapes et les renvois
de destination).

Les lignes impaires (de 3 & 13) sont des lignes de transitions (pour Ies transitions et
les renvois d'origine).

Chaque étape est repérée par un numéro différent (@ & 127) dans un ordre
quelconque.

Des graphes différents peuvent étre représentés sur une méme page.



[image: image22.jpg]Bits assaciés aux étapes %Xi

« s sonta 1 lorsque les étapes sont actives.

+ Ges bits peuvent &t testés dans toutes les téches, mais ne peuvent &trs Sorits que
dans lo traitement préliminaire e latache maitre (prépostionnement des grapies).
Ces tests etactions sont programmés soiten langage & contacts, soiten langage liste

instructions, soit en langage litéral.

+ Ces bits ne sont pas indexables.

Mots temps c'activité des étapes %X1.T

» s sontincrémentés toutes les 100 ms et prennent une valeur de 0 & 9999,

« Incrémentation du ot : pendant Factivité de I4tape associde.

« Alz désactivation do étape, Is cortenu est figé.

» Al'ivation do 'étape, Io contenu est remis a zero puis inorémente,

+ Le nombre de mots termps d'aciivité rest pas configurable, un mot est réservé pour
chague Stape.

+ Ces mots ne sont pas indexables.




[image: image23.jpg]5.1-3 Les objets spécifiques au Grafcet

Lutiisateur dispose dobjets bits associés aux étapes, de bits systéme spécifiques au
langage Grafcet, d'objets mots indiquant le temps dactivité des étapes ot do mots
systéme spécifiues au langage Grafcet.
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2-Gestion de la P.O  par A.P.I
AFFECTATION DES ENTREES


AFFECTATION DES SORTIES


II. Rappel des principes du grafcet.









5 Organisation de la tâche  maître.








5.1. Utilisation des bits sytèmes dans le traitement préliminaire.


 

III . Exemple de Programmation.
Soit le Grafcet du point de vue du “procédé” suivant.

Compléter le Grafcet du point de vue “automate”.


IV. PROGRAMMATION.
4.1. Lancer le logiciel PL7-MICRO.

4.2. Cliquer sur FICHIER puis NOUVEAU
Compléter la page en fonction de l’A.P.I et l’application à créer.
Exemple :

TSX 3722 V3.3

Grafcet : oui


4.3. Le navigateur application s’ouvre.                                                                                                          Cliquer sur le dossier configuration, puis    

sur configuration matérielle. 

La page suivante s’ouvre :

Déclarer les modules d’E/S ou interface métier 

intégrée. Exemple : carte TSXDMZ 28DR.

Fermer la boite et valider la configuration.

4.4. Sur le navigateur application, cliquer sur le dossier programme, puis cliquer sur le dossier tâche Mast (maître), puis cliquer sur le dossier section, puis cliquer sur le dossier section GR7.

Vous avez maintenant la possibilité de créer :

· Le traitement préliminaire (PRL).

· Le traitement postérieur (POS).

· Le traitement séquentiel (CHART).


4.5. Construction du grafcet.
Cliquer sur chart, la page suivante s’ouvre. Compléter cette dernière en fonction du grafcet.

4.5.a. Construction de l’architecture du graphe.

Renvoi d’origine (F5)

Etape initiale (F4)

Transition (F6)

Etape (F3)

Renvoi de destination (F5)

4.5.b. Affectation des réceptivités associées aux transitions.

Positionner le curseur sur une transition. Cliquer deux fois (bouton gauche).

La fenêtre suivante s’ouvre :

-     Choisir le type d’écriture de la 

transition : LD ou IL. Nous prendrons

LD : langage à contacts. 

· Valider la page.


La fenêtre suivante s’ouvre :

· compléter cette dernière en fonction 

des réceptivités imposées par le grafcet.

· Fermer la fenêtre.

· Il apparaît de nouveau le grafcet. Affecter toutes les transitions suivant le même principe. Cette opération finie, fermer le grafcet. La page affichée est celle du navigateur application.

4.5.c. Dans le navigateur application, cliquer sur variables puis sur E/S. Compléter les colonnes symbole et commentaire.

4.5.d. Traitement postérieur.
Dans le navigateur application, cliquer sur 

POST, la page suivante s’affiche.

Compléter cette dernière. 

Rappel : dans ce traitement, on écrit la 

logique de Sortie.

Une fois terminée,

Valider la page (la couleur devient bleue).

Le grafcet est maintenant terminé.

V. TRANSFERT DU PROGRAMME.
5.1. Raccorder le P.C à l’A.P.I  (COM1 de l’ordinateur).

5.2. Transférer le programme. Deux possibilités :

- 5.2.a. Cliquer sur le menu AP, puis TRANSFERER PROGRAMME,  puis PC vers Automate.

Ensuite cliquer sur AP et CONNECTER.

Mettre en l’A.P.I en mode RUN.

- 5.2.b. Cliquer sur le menu AP, puis CONNECTER . Si le programme de l’ordinateur est différent de l’A.P.I, un message vous propose de rétablir l’identité entre les deux.

Mettre en l’A.P.I en mode RUN.

5.3. Faire fonctionner le programme.

VI. TRAVAIL AVEC L’A.P.I CONNECTE.
Créer une table d’animation. Afficher la variable correspondant au temps d’activité d’une étape (%X0.T pour l’étape %X0 , %X1.T pour l’étape %X1).

VII. MODIFICATION DU PROGRAMME.
1er Problème : le bloc fonction %TM0 est supprimé. Il est remplacé par un bloc comparaison qui utilise le  temps d’activité d’une étape. 

Cette modification se fait dans le traitement _____________________
Le bloc temporisation qui est dans le traitement postérieur doit être _________________________

7.1.1. Ecrire la modification ci dessous :

7.1.2. Introduire le programme.

7.1.3. Procéder aux essais.

2eme Problème.
On souhaite maintenant que le chariot fasse 3 cycles une fois le BP départ cycle actionné.

7.2.1. Modification du Grafcet.
En partant du grafcet initial (page suivante), modifier ce dernier afin de satisfaire aux nouvelles exigences.

7.2.2. Introduire le programme.
Utiliser les documents fournis. Les modifications se feront dans  : _______________________ ___________________________________________________________________________

Introduire les modifications.

7.2.3. Procéder aux essais.
Grafcet initial.








Grafcet modifié.

VIII. Sécurité. ARRET D'URGENCE.
Lorsque l'arrêt d'urgence sera actionné, le grafcet devra se désactiver. Pour redémarrer, le grafcet devra être initialisé.

On ajoutera donc 2 boutons: 1 BP "ATU".




                 1 BP "INIT".

Cette modification se fera dans le traitement __________________________.

Nous utiliserons ________________________________________________.

8.1. Ecrire la modification ci dessous :

8.2. Introduire le programme.

8.3. Procéder aux essais.
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REP.  SCHEMAS�
DESIGNATION�
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KMG�
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