IMOTEURS ASYNCHRONES SIEMENS 1PH7 POUR SINAMICS S120|

Moteurs asynchrones 1PH7
Ventilation forcée, degré de protection IP55

. Sélection et références de commande

Vitesse Haut. Puissance Couple Courant  Tension Vitesse Vitesse max.  Vitesse Moteur asynchrone 1PH7
assignée  d'axe assignée assigné assigné assignée  en défluxé’) ignstzianrzige max. Ventilation forcée
Ny HA Ay My In Un ny Nsy Nmax
tr/min kW Nm A Vv tr/min tr/min tr/min N° de référence
400 180 16,3 390 51 271 2100 3500°14) 50004 1PH7184- M BEN-N...
21,2 505 67 268 2400%) 3500°4) 5000%) 1PH7186- AN BEN-N...
225 30,4 725 88 268 1900 3100°14) 4500%) 1PH7224- M BEN-N...
39,2 935 114 264 2200% 310094 45007 1PH7226- EMBEN-N...
48 1145 136 272 2200%) 3100%4) 4500°%)  1PH7228- M BEE-N...
1000 180 39 372 90 335 3300 3500°) 5000 1PH7184-EMDEN-N...
51 485 116 340 3700 3500°) 5000 1PH7186-EMDEN-N...
225 71 678 161 335 2900 3100°) 4500 1PH7224- AWM DEN-N...
92 880 198 340 2900 3100°) 4500 1PH7226- B DN N-N...
113 1080 240 340 2900 3100°) 4500°) 1PH7228- MM DEN-N...
1500 180 51 325 120 335 5000 3500°) 5000 1PH7184-EMFEN-N...
74 471 170 330 5000 3500°) 5000 1PH7186-E M FHN-N...
225 95 605 204 340 2900 3100°) 4500 1PH7224-E M UNN-N...
130 828 278 340 2900 3100° 4500 1PH7226- AN FEN-N...
160 1019 350 340 2900 3100°) 4500°) 1PH7228- A B FEN-N...
2500 180 78 298 171 340 5000 3500°) 5000 1PH7184- MM L EN-N...
106 405 235 335 5000 3500°) 5000 1PH7186- ML M N-N...
225 142 542 298 340 3500 3100°) 4500 1PH7224- MWL EN-N...
168 642 362 335 3500 3100 4500 1PH7226-E WL EN-N...
205 783 433 340 3500 3100°) 4500°) 1PH7228- MWL EN-N...
Choix du Module variateur MOTOR MODULE SINAMICS 120 , format Booksize
Type de Facteur Courantde Rendement Fréquence Moment Poids, Boite a Motor Module SINAMICS S120
moteur de puis-  magnétisa- assignée d'inertie  env. bornes Courant de sortie  Autres versions et
(et sance tion assigne® composants, yoir
cosp |, M d J h otemnt
SINAMICS S120
A Hz kgm? kg Type A N° de référence
1PH7184-.B... 084 26 0,830 14,2 0,503 370 1XB7322 60 6SL3120- 1TE26-0AA3
1PH7186-..B... 0,81 385 0,845 14,0 0,666 440 1XB7322 85 6SL3120- 1TE28-5AA3
1PH7224- B... 0,87 36,5 0,864 14,0 1,479 630 1XB7322  85') 6SL3120- 1TE28-5AA3
1PH7226-..B... 0,86 49 0,880 14,0 1,930 750 1XB7322 132 6SL3120- 1TE31-3AA3
1PH7228-..B... 0,85 60,5 0,888 13,9 2,326 860 1XB7322 1327 6SL3120- 1TE31-3AA3
1PH7184-.D... 0,83 44 0,913 34,2 0,503 370 1XB7322 85" 6SL3120- 1TE28-5AA3
1PH7186-..D... 0,81 58 0,918 341 0,666 440 1XB7322 132 6SL3120- 1TE31-3AA3
1PH7224-.D... 0,81 78,5 0,934 33,9 1,479 630 1XB7322 200 6SL3120- 1TE32-0AA3
1PH7184-.L... 0,82 77 0,937 84,1 0,503 370 1XB7322 200 6SL3120- 1TE32-0AA3
1PH7186-.L... 0,82 108 0,942 84,1 0,666 440 1XB7422 260 6SL3320- 1TE32-6AA3
1PH7224-.L... 0,84 115 0,048 84,0 1,479 630 1XB7700 310 6SL3320- 1TE33-1AA3
1PH7226-.L... 0,84 154 0,950 84,0 1,930 750 1XB7700 380 6SL3320- 1TE33-8AA3
1PH7228-.L... 0,84 185 0,950 83,9 2,326 860 1XB7700 490 6SL3320- 1TE35-0AA3
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IMOTEURS ASYNCHRONES SIEMENS 1PH7 POUR SINAMICS S120|

Moteurs asynchrones 1PH7
Ventilation forcée, degré de protection IP55

. Compléments au N° de référence pour moteurs 1PH718/1PH722
Position du N° de référence 1
Hauteur d'axe 180 1
Hauteur d'axe 225 1
Longueur de construction'

7 8 9 10 11 12 13 14 15 18
HE . B - EEERNE-Z

T onN

I I |ta

~N o~ B

N =

N @ @
|

Ventilateur

Motoventilateur, entrée de cables PG dans la boite a4 bomes

Sans motoventilateur, pour canalisation, entrée de cables PG dans la boite a bornes
Motoventilateur, entrée de cables métrique dans la boite a bornes

Sans motoventilateur, pour canalisation, entrée de cables métrique dans la bolte & bomes

@ ~N O N

Systémes de codeur pour moteurs sans interface DRIVE-CLIQ

Sans capteur

Codeur absolu 2048 imp/tr, 4096 tours multitours (Encoder AM20485/R)

Codeur incrémental HTL 1024 imp/tr (Encoder HTL10245/R)

Codeur incremental HTL 2048 imp/tr (Encoder HTL20485/R)

Codeur incrémental sinfcos 1 V.., 2048 imp/tr avec pistes C et D (Encoder IC20485/R)
Codeur incrémental sinfcos 1 Veae. 2048 imp/tr sans pistes C et D (Encoder IN20485/R)
Systémes de codeur pour moteurs avec interface DRIVE-CLIQ

Codeur absolu 22 bits (résolution 4194304, 2048 imp/tr interne au codeur) + 12 bits multitours
(plage de déplacement 4096 tours) (Encoder AM22D0Q))

Codeur incremental 22 bits (résolution 4194304, interne au codeur 2048 imp/tr) + position de D
commutation 11 bits (Encoder 1C22DQ)

Codeur incrémental 22 bits sans position de commutation {codeur IN22DQ) Q

Z =2 XTI mb>P

m

Vitesses assignées pour 3ph. 380 a 480 V (version d'enroulement)
400 trfmin/500 tr/min

1000 tr/min/1150 tr/min/1350 tr/min

1500 tr/min/1750 tr/min/2000 tr/min

1500 tr/min/1750 tr/min/2000 tr/min (uniquement pour 1PH7224)
2500 tr/min/2900 trfmin

Raccordement par cable (vue sur coté D)
Boite a bornes Entrée de cable

En haut A droite
En haut Cote D
En haut Cete N
En haut A gauche
Forme de construction

IM B3 0
IM B3 Concept de levage pour formes divergentes (IM B&, IM B7, IM B8, IM V5, IM VE) 1

IM B35 1PH7184 avec bride A400 3
1PH7186 avec bride A450
1PH722 avec bride AS50

IM B35 1PH7154 avec bride A450

IM B35 1PH7184 avec bride A400
1PH7186 avec bride A450
1PH722 avec bride AS50
Concept de levage pour formes divergentes (IM V15, IM V36)

IM B35 1PH7184 avec bride A450 6
Concept de levage pour formes divergentes (IM V15, IM V38)

rcmomw

W N = O

13ame a 16ame
position du N°
de référence

voir page 5/73.
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IMOTEURS ASYNCHRONES SIEMENS 1PH7 POUR SINAMICS S120|

. Compléments au N° de réféerence pour moteurs 1PH718/1PH722 (suite)

Position du N® de référence
Hauteur d'axe 180
Hauteur d'axe 225

1 2 3 4 5 6 7
1 PH71

8 9 10 11 12
8 . - . 1 . 1 N1

1 PH?7 2 2

Frein de maintien avec fonction Arrét d'urgence (pour transmission par accouplement, adapté a la forme de construction IM B3)"

Sans frein
Avec frein
Avec frein

Avec vis pour desserrage de secours et microrupteur
Avec dispositif de desserrage manuel et micrarupteur

13 14 15 16
EEEE - Z

Exécution des paliers

Degré de sévérité

Précision d'arbre

vibratoire selon et de bride®

Siemens/EN 60034-14%)
Accouplement RiA M A
Accouplement RiA R B
Accouplement SiA R C
Accouplement SRA R D
Poulie RiA N E
Poulie Ri/A R F
Forces radiales accrues RiA M G
Forces radiales accrues RiA R H
Vitesse maximale accnue®) SiA R J
Bout d'arbre coté D Equilibrage Sens de circulation de 'air

(ventilateur)

Clavette Demi-clavette Cote D — Cate N A
Clavette Demi-clavette Cate N — Cate DY B
Clavette Clavette entiére Cote D — Cate N Cc
Clavette Clavette entiére Cate N — Cate D3 D
Arbre lisse - Cote D — Cote N J
Arbre lisse = Cate N — Cate D K
Joint Peinture
- Couche primaire 0
Bague d'étanchéité arbre et bride*! Couche primaire 2
- Anthracite, RAL 7018 3
Bague d'étanchéité arbre et bride®! Anthracite, RAL 7016 5
- Peinture spéciale anthracite, RAL 7016 6
Bague d'étanchéité arbre et bride*! Peinture spéciale anthracite, RAL 7016 8
- Z
. Options
Réf.  Description Mise en ceuvre pour moteurs
abrégée 1PH718 1PH728
1PH722
C30 Enroulements 3ph. 630V - v
G14 Unité de ventilation avec filtre d'air v v
G8o Prépara pour le montage d'un codeur incremental POG 10 - v
Kos Connecteur de signaux du cdte opposé - [
K16 Deuxigme bout d'arbre normal (possible uniquement sans codelr) - v
K31 2&me plague signalétique jointe dans la bolte & bornes, mais non fixée v v
K40 Graisseurs coté D et cote N ) ] ) v Standard
{non disponible en version avec paliers pour vitesse maximale accrue)
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VARIATEUR SINAMICS S120]

IPower module 340 / Control Unit 310 / Interface de

communication SMC 20 |

3.1 Power Modules Blocksize (PM340)
Tableau 3- 3 Raccordement réseau du bornier 3ph. 380 V - 480 V

OF

EI

Borne Nom de signal Caractéristiques
techniques
1 U1/L1 Conducteur extérieur L1
2 V1/L2 Conducteur extérieur L2
— — 3 W1/L3 Conducteur extérieur L3
4 PE Connexion PE

Tableau 3- 5 Raccordement moteur du bornier 1ph 200 V - 240 V et 3ph. 380 V - 480 V

Borne Caractéristiques techniques
@ Connexion PE

U2 Phase moteur U

V2 Phase moteur V

w2 Phase moteur W

Fower Medule taille F, avec et sans filtre réseau intégré

Inductance réseau II I

3ph. 380V a480V
L1L2L3 PE

Qo

Interface PM-IF avec

P24

—|(®
J|dIE
S35 &
S
Power
Module S
1
PM34Q :—-T: )
Blocksize | |

S
v

Control Unit CU310
ou Control Unit Adapter
CUA31/CUA32

1ph. 200V a 240 V
L N PE

Inductance réseau

R2
- 2)
Résistance de
DCPRT = freinage
DCN

Alimentation Safe 1) uniquement pour PM340 avec filtre intégré
24V CC —_| Brake 2) Le raccordement de la résistance de freinage doit
pour frein Relay étre blindé

Figure 3-7 Exemple de raccordement PM340
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VARIATEUR SINAMICS S120]

IPower module 340 / Control Unit 310 / Interface de

communication SMC 20 |

X520 Interface du systéme de capteurs

Tableau 4- 9 Interface du systéme de capteurs X520

Broche MNom de signal Caractéristiques technigues
1 Codeur P Alimentation du capteur
2 Codeur M Masse d'alimentation du capteur
@ 3 A Signal incrémental A
"-:1;-'?"- 4 Ar Signal incrémental A inverse
- : 5 Masse Masse (pour blindage interne)
: . B B Signal incrémental B
: : 7 B* Signal incrémental B inversé
. : 8 Masse Masse (pour blindage interne)
: ™ 9 réservé, ne pas utiliser
. : 10 clock Horloge interface EnDat, SSI-Clock
: : 11 réserve, ne pas utiliser
. 12 clock” Horloge inversée interface EnDat
L SSI—Cgliock inversée I
@ 13 + Temp Acquisition de la température moteur KTY84-1C130
- (KTY+)
Sonde thermométrique KTY84-1C130/ CTP
14 P-Sense Entrée Sense d'alimentation du capteur
15 data Données interface EnDat,
données 5SI
16 M-Sense Masse entrée Sense d'alimentation du capteur
17 R Signal de référence R
18 R* Signal de référence R inverse
19 C Signal de voie absolue C
20 c* Signal de voie absolue inversé C
21 D Signal de voie absolue D
22 D* Signal de voie absolue inversé D
23 data® Données inversées interface EnDat,
Données SSlinversées
24 Masse Masse (pour blindage interne)
25 - Temp Acquisition de la température moteur KTY84-1C130 (KTY-)
Sonde thermométrigue KTY84-1C130/ CTP
Tableau 6- 5 Bornier X124
Bome Désignation Caractéristiques techniques
+ Alimentation de |'électronique | Tension: 24 V CC (20,4 V -288YV)
+ Alimentation de I'électronique | Consommation : max. 0,8 A (sans DRIVE-CLIQ ni
M Masse électronique sorties TOR)
M Masse électronique g.‘,éx;\rant max. passant par le strap dans le connecteur :

Section maximale de raccordement : 2,5 mm?2

Type : borne a vis 2 (voir chapitre "Technique de raccordement” au niveau de I'armoire)
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NARIATEUR SINAMICS 8120\
IPower module 340 / Control Unit 310 / Interface de  communication SMC 20 |

X120 Bornes EP / sonde de température

Tableau 6- 3 Bornier X120

Borne Fonction Caractéristiques technigues
1 réserveé, ne pas utiliser

R 2 réservé, ne pas utiliser

o 3 M Masse

o 4 +Temp ¥ Entrée KTY ou CTP

N 5 -Temp " Masse pour KTY ou CTP

o 6 réservé, ne pas utiliser

& 7 EP +24 V2 Entrée Arrét sar (+)

~ 8 EP M12 Entrée Arrét sdr (-)

w

Section maximale de raccordement 1,5 mm?2

IMPORTANT

La sonde thermométrique KTY ou CTP doit étre raccordée en respectant la polarité.

Temp-S (sonde CTP)

Le thermocontacteur est composé de sondes CTP. Une sonde CPT est intégrée a chaque
enroulement de phase (phases U, V et W) pour la surveillance de I'enroulement. Ceci assure
une protection contre la surcharge méme en cas de niveaux de courant différents sur les
phases d'une partie primaire ou en cas de différences de charge sur plusieurs parties
primaires. Les sondes CTP sont couplées en série.

Identification de I'appareil

Afin de permetire une vue d'ensemble et le diagnostic de tous les abonnés sur le
PROFIBUS, il existe une identification pour chaque esclave.

Les informations relatives a chague esclave se trouvent dans le paramétre ci-aprés
spécifique au CU ;
identification d'appareil r0964[0...6]

Commutateur d'adresse PROFIBUS

Tableau 6- 9 Commutateur d'adresse PROFIBUS

Caractéristiques techniques Commutateur Poids
S1 20=1
20 21 22 23 2% 5 28 §2 21=2
Polds: 4 » 4 g 16 32 64 S3 2=4
ON sS4 28=8

OFF S5 24=16

S1 82 S3 S4 S5 S6 S7 s6 26 =39

Exemple : /ldr;—ss: PF;OFIBSZS : :C}}; s7 =64

Remarque

Le paramétrage usine du commutateur DIP est 0 ou 127. L'adresse de bus peut étre réglée,
pour le PROFIBUS, sur des valeurs comprises entre 1 et 126 avec le paramétre p0918.
L'adresse peut également étre réglée manuellement avec le commutateur DIP sur des

valeurs comprises entre 1 et 126. L'adresse ne peut ensuite étre lue qu'avec le paramétre
p0918.

Les commutateurs d'adresse se trouvent derriére le cache. Le cache est livré avec l'appareil.
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ICODEUR INCREMENTAL POUR MOTEUR 1PH7 SIEMENS|

Encoder systems

. HTL incremental encoder
(1024 pulses/revolution or 2048 pulses/revolution)

Principle of operation: Photoelectric scanning

Focussing lens Disc Photoelements
Scanning plate

Light source

\\

Method of functioning:
photoelectric scanning

Codeur incrémental HTL

Fonction :

Signal period

360° el.

Increment

-| Reference pulse
(9

Output signals

e Systéme de mesure d'angle pour commutation

® Mesure de la vitesse réelle

e Systéme incrémental de mesure indirecte pour 'asservissement de position

® Un top zéro (repére de référence) par tour

Tableau 6-3 Propriétés et caractéristiques techniques

G_DA65_en_00051

Propriétés

Codeur incrémental HTL

Couplage coté N

pour HA 180 et 225, intégré au moteur
pour HA 280, monté sur le moteur

Tension d'emploi

+10 ... +30 V

Consommation électrique 150 mA maxi
Résolution en incrémental

(périodes par tour) 2048
Signaux incrémentaux HTL

piste A, piste B, top zéro et signaux inversés

Erreur angulaire

1

Raccordement

Tableau 6-4 Brochage de I'embase male a 12 broches

N° de broche | Signal

B*

+1R1

R

R*

A

A*

CTRL TACHO

O IN (O |G~ W[N =

B

©

non connecté

N
o

Codeur M

Vue sur broches

-
—_

-1R2

-
\S]

Codeur P
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ICELLULE GAMME FLUOKIT M9 |

Documentation Schneider

Fonctions Arrivée interrupteur Départ interrupteur fusibles | TT de mesure et complage
Schémas _ e o
= = =
v | LR, | >
| i | | i Larentl | | o |
] T L
i | | |
I | | | |
L T
|;_@4.—L_||\| | @ Ll | | | |
& e 8
| | | | | |
Désignation cellule IM PFA ™

Fonctions Protection départ cables par disjoncteur Départ barres par disjoncteur Remontée barres
Schémas E———y — = ———
| e » | | E_[} | | ‘
I [ | | e | I |
3 \
| N I | | [ [ \
e | 9| | |
| | I o
v | | |
! I I i
|
Désignation cellule PGC ‘ PG COUPLAGE R

ICHOIX DES FUSIBLES HT / PROTECTIONS DES TRANSFORMAT EURS|

>> Choix des fusibles FDw et FNw

Les cellules PF, PFA de la gamme FLUOKIT, ainsi que les Rupto
fusibles peuvent recevoir deux types de fusibles normalisés :

> Type FNw selon la norme UTE NFC : 64.210.

> Type FD selon la recommendation CEI 282.1 et DIN 43.625

Fusibles (A)| kvA | 25 |50/63| 80 | 100 | 125 | 160 | 200 | 250 | 315 | 400 | 500 | 630 | 800 | 1000|1250 | 1600 | 2000|2500

KV

Type FN | 45 163| 63 63|63|63|63| 16| 16| 16| 16| 16|25 25/ 32

selon NFC

Tioe BN | 55 16 | 32 323263 ]|63]|63]| 63| 63

ygelon 10 63 | 16| 16|16 |32 |32|32|63]|63|63]63

e13 100 | 15 63 |63]| 16| 16|16 |16 | 16| 43 | 43 | 43 | 43 | 43 | 63
20 63 |63]|63|63]| 16|16 | 16| 16 | 43 | 43 | 43 | 43 | 43 | 63

Type FNw | 5,5 16 | 16|16 |32[3232]63]| 63| 63| 80 [100]125

Selon | 66 16 | 16|16 |16 | 32|32 32| 63| 63| 63| 80)|100] 125

recomman- | 10 63 | 16|16 | 16|16 |16 | 32| 32| 32|63 ]|63]|63]| 80/ 100

dations | 15 63 |63]|63| 16|16 |16 16| 32| 32|32 |43]|43| 63| 63

c13200 | 20 63 |63]|63|63| 16|16 | 16| 16|32 |32]|32|43]| 43| 63| 63
55 25 | 25 [315] 40 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100] 125 160

tatp | 66 16 | 16| 16 | 25 |315|315| 40 | 50 | 50 | 63 | 80 | 100 | 125 | 160

’é‘;on 10 16 | 16|16 | 16| 25 | 25 |315|315| 40 | 50 | 50 | 63 | 80 | 100 | 125

BN 15 10 | 16 | 1016 [ 16 (16 | 25 | 25 [315]315( 40 [ 50 | 63 | 80 | 125 | .0
20 63 |10 [10|10] 16|16 16| 25| 25 [31,5/315( 40 [ 50 [ 50 | 80 | T | 450
30 63 |63]|63|63|10 |10 | 16| 16| 16 | 25 | 25 |31,5|315]| 40 | 50
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ICHOIX ET TECHNOLOGIE DES TRANSFORMATEURS|

Les transformateurs de type immergé sont
refroidis dans un diélectrique liquide qui est
@ soit de huile minérale (Minera)

e soit de I'huile végétale (transformateur Vegeta)

et sont de technologie ERT ou respirant avec
conservateur.

Lhuile végétale des transformateurs Vegeta
présente les avantages :

e d’étre un diélectrique écologique :

o huile végeétale de qualité alimentaire

o biodégradable a 99 % en 43 jours.

o d'origine renouvelable et naturelle

e d’offrir des performances optimisées :

O comportement au

feu renforcé

o durée de vie prolongée

o tenue aux surchar

ges accrues.

Elle s'inscrit dans une démarche innovante et
éco-citoyenne certifiée ISO9001 et ISO 14000.

Transformateurs de type immergé

Principe : refroidissement par diélectrique liquide

Le liquide utilisé comme diélectrique dans les transformateurs immergés est :

o soit de I’huile minérale, tirée du pétrole (transformateur Minera)

e soit de I'huile végétale, extraite des plantes (transformateur Vegeta).

Ces liquides étant inflammables, voire trés inflammables dans le cas de I'huile
minérale, il est recommandé de prendre des mesures de sécurité, obligatoires dans
la plupart des cas dont la plus simple est le relais de protection type DMCR ou
DGPT2.

En cas d’anomalie, il donne I'ordre de mise hors service du transformateur avant que
la situation ne devienne dangereuse.

Lhuile minérale est difficilement biodégradable, méme sur le long terme, alors que
I'huile végétale est biodégradable a 99 % en 43 jours. Elle constitue une alternative
écologique, apportant de plus des performances optimisées.

Le diélectrique liquide sert aussi a évacuer les calories. Il se dilate en fonction de

la charge et de la température ambiante. La conception des transformateurs leur
permet d’absorber les variations de volume correspondantes.

Deux techniques employées

e étanche a remplissage total (ERT) jusqu’a 10 MVA

Mise au point par France-Transfo, la technique du remplissage total (ERT) “sans
matelas gazeux” des cuves étanches des transformateurs immergés a été adoptée
par EDF en 1972. Toute oxydation du diélectrique liquide par contact avec l'air
ambiant est évité.

En fonctionnement normal, les différentes pertes (pertes fer dans le circuit magnétique et pertes joule
dans les enroulements) créent un échauffement du transformateur qui provoque le vieilissement
prématuré des constituants. Il faut donc assurer le refroidissement des parties actives. Pour cela, il
existe différentes possibilités, codifiées par 4 lettres.

Fluide de refroidissement en contact

Fluide de refroidissement externe

avec les enroulements

Nature

: Air N :
: Gaz

: Liquide isolant a point

de feu non mesurable

: (Oil) huile minérale

ou isolant de synthése
avec un point de
feu < 300 °C

: Liquide isolant avec un

point de feu > 300 °C

Mode de circulation

F : Forcé (pompe)

Naturel (thermosiphon) | A : Air

Nature Mode de circulation
N : Naturel (thermosiphon)

W : (Water) eau F : Forcé (pompe)

: Dirigé dans

les enroulements
(par ventilation)

Exemple de gamme d’un constructeur : Vegeta de Schneider Electric
Caractéristiques électriques

puissance assignée (kVA) 50 100 160 250 315° 400 500° 630 800 1000 1250 1600 2000 2500 3150
tension assignée primaire
secondaire a vide | 410 V entre phases, 237 entre phases et neutre
niveaud’isolement primaire
assigné
réglage (hors tension) +25%etloux5%
couplage Dyn 11
avide| 145 210 460 650 800 930 1100 1300/ 1220 1470 1800 2300 2750 3350 4200
pertes (W) dies alacharge a 75°C | 1350 2150 2350 3250 3900 4600 5500 6500 10700 13000 16000 20000 25500 32000 33000
tension de court-circuit (%) 4 4 4 4 4 4 4 4 6 6 6 6 6 6 7
courant a vide (%) B9 2528 2.1 o 190N 1sEEEh 24 20ES 1.3 RIS
courant le/In valeur créte 14 14 12 12 12 12 12 12 11 10 10 9 9 8 8
d’enclenchement constante de temps| 0,13 0,15 02 022 024 025 027 03 03 035 03 04 045 05 05
chute de tension a cose=1adl 221 BEESE 137 BEESH 122 BENE 1.11 BESE 147 BEGSl 142 EESl 1,45 BRE2S
pleine charge (%) cosc=08| 893 375 843 333 830 325 822 317 465 463 462 460 461 462 511
charge cosqe=1| 97,09 9769 9827 9846 9853 9864 9870 98,78 9853 9857 9860 9863 9861 9861 9883
roniiL %) 0 % cos¢=0,8]9639 97,13 97,85 98,09 98,17 98,30 98,38 9848 98,17 9822 9825 9829 9827 98,26 9855
charge cose=1|9764 98,14 9854 98,70 98,75 98,84 9889 9896 9881 9884 9886 9888 9887 98,87 99,05
75% cosg=08]9707 9769 98,18 9837 9844 9856 9862 98,71 9851 9856 9858 9861 98,60 9860 9881
bruit dB(A)® puissance acoust. Lwa 50 49 62 65 67 68 69 70 67 68 70 71 74 76 76
pression acoust. Leaa 1 m 42 40 53 56 57 58 59 60 56 57 59 59 61 63 63

Cp 5 Non norm

(1) rappel sur les niveaux disolement :
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INORME PROFIBUS]

Généralités sur PROFIBUS

Informations générales sur PROFIBUS pour SINAMICS

Généralités

PROFIBUS est une norme internationale ouverte pour bus de terrain avec un vaste domaine
d'application dans l'automatisation de la fabrication et de process.

Le caractére non-propriétaire et I'ouverture sont garanties par les normes suivantes:

Maitre et esclave

¢ Propriétés des maitres et des esclaves

Tableau 10-28

Proprietés des maitres et des esclaves

Propriétés

Maitres Esclave

En tant qu'abonné sur le bus

actif passif

Envoi de messages

autorisé sans invitation externe | uniquement possible sur

demande du maitre

Réception de messages

possible sans restrictions seuls la réception et

I'acquittement sont autorisés

® Maitres

On distingue les classes de maitres suivantes:
— Maitres de classe 1 (DPMC1):

Stations d'automatisation centralisées, qui échangent des données avec les esclaves
de maniére cyclique et acycliqgue. Une communication entre les maitres est également

possible.

Exemples: SIMATIC S7, SIMOTION
— Maitres de classe 2 (DPMC2):

Il s'agit d'appareils qui sont utilisés pour la configuration, la mise en service, la
conduite et |a supervision en cours de fonctionnement. Des appareils qui échangent
des données avec les esclaves et les maitres uniquement de maniére acyclique.

Exemples: consoles de programmation, terminaux d'exploitation.

e Esclaves

Du point de vue PROFIBUS, le groupe variateur SINAMICS est un esclave.

Types d’équipement

Chaque réseau DP peut héberger
trois types d'équipement :

Maitre DP de classe 1 (DPM1)

Il s’agit d’'un contréleur de cellule
(API ou PC) échangeant
périodiquement des informations
avec les esclaves DP déportés,
dans un cycle de message
paramétré. Jouissant d'un libre
droit d’'accés au bus, le maitre
DPM1 peut lire les mesures
(entrées) des appareils de terrain
et écrire les consignes (sorties) des
actionneurs, aintervalles fixes. Ce
cycle répétitif est ala base de toute
fonction d'automatisation.

Maitre DP de classe 2 (DPM2) Esclave

Cest un outil dingénierie, de
configuration ou de conduite
servant ala mise en service, ala
maintenance et au diagnostic du
réseau : paramétrage des
equipements raccordés, analyse
des valeurs de mesure et des

parameétres, demande
dinformation  sur  ['état de
fonctionnement d'un  appareil.

Disposant lui aussi d'un libre accés
au bus, le maitre DPM2 n'a pas
besoin de lui étre en permanence
connecte.

C’est un équipement périphérique
(bloc d'E/S, variateur, IHM, vanne,
transmetteur, analyseur) qui, en
entrée, lit les données du terrain
et/ou, en sortie, utlise des
informations pour agir sur le
procédé. On trouve aussi dans
cette catégorie des appareils
limités au traitement d'entrées ou
de sorties. Du point de vue de la
transmission, les esclaves sont
des stations passives qui se
bornent a répondre aux
interrogations directes du maitre.
Ce sont lades fonctions simples,
efficaces et économiques qui, sous
DP-V0, sont déja totalement
intégrées au matériel.
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