NOUVEAUTES RANA
Rana Prismatic & Rana Surface

ENCASTRE RANA PRISMATIC

= Encastré hautes performances avec miroir de fond et
diffuseur micro-prismatique
= Rendement +Classe : 0.68C
= Montage rapide : connecteur MPM, livré avec tubes T5
(830 ou 840) et filin de sécurité
= Ballast HF ou DALI
* Légende:
414 =4 x14 W
EB = Ballast HF
DALI = Ballast DALI

e

RANA PRISMATIC

10049707 Rana 600 PRSM 414 EB MPM +840

SYLVANIA

RANA SURFACE - ECLAIRAGE DIRECT

= Solution RT2012

= Montage en saillie

= Disponible avec optique 1092 ou 1595

= Optique 1092 - en aluminium brillant basse luminance
(L<800cd/m?, y =65°)

= Optique 1595 — en aluminium brillant basse luminance

(L<1500cd/m?, y =65°)

Design minimaliste, trés discret

Ballast HF, 1-10V ou DALI

Finition : Blanc

Accessoire de suspension par filins disponible

RANA SURFACE

0050792 Rana D Blanc 1092 414 T5 BE 840

0049726 Rana 600 PRSM 314 EB MPM +840
0049713 Rana 600 PRSM 414 DALI MPM +840
10049733 Rana 600 PRSM 314 DALI MPM +840
0049793 Rana 600 PRSM 414 EB MPM +830
0049813 Rana 600 PRSM 314 EB MPM +830
0049803 Rana 600 PRSM 414 DALI MPM +830
0049823 Rana 600 PRSM 314 DALI MPM +830

594 mm

Face

592 mm

[ I—
82 mm

Ccote

0050788 Rana D Blanc 1092 314 T5 BE 840
0050799 Rana D Blanc 1092 414 1-10V 840
10050798 Rana D Blanc 1092 314 1-10V 840
0050793 Rana D Blanc 1092 414 DALI 840
0050789 Rana D Blanc 1092 314 DALI 840
0050815 Rana D Blanc 1595 414 T5 BE 840
0050810 Rana D Blanc 1595 314 T5 BE 840
0050817 Rana D Blanc 1595 414 1-10V 840
0050812 Rana D Blanc 1595 314 1-10V 840
0050816 Rana D Blanc 1595 414 DALI 840
0050811 Rana D Blanc 1595 314 DALI 840
0050581 Acc. Suspension Kit 4 filins 314-414

615x615 mm

L1
50 mm
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Technologie : comment un détecteur de présence fonctionne-t-il ?

Les detecteurs de présence — également appelés PIR (détecteurs de présence passifs infrarouge) — fonctionnent sur le
méme principe que les détecteurs de mouvement : lils enregistrent le rayonnement thermique dans leur environnement
immédiat ou dans leur champ de détection. Si un rayonnement thermique, déclenché par exemple par une personne qui
s'approche, est identifié dans le champ de détection, le détecteur de présence le convertit en un signal électrique
mesurable et commande I'allumage de I'éclairage.

1. Zone de détection 2. Sensibilité de détection

A l'instar d'un échiquier, plus de 1 000 zones s'étendent sur Le réseau de zones en échiquier est si étroit, qu'il est
I'intégralité de la piéce et enregistrent chaque mouvement. détecter les moindres mouvements, comme par exern
sur un clavier.

La différence entre détecteur de mouvement et détecteur de présence réside dans la sensibilité des capteurs. Les
détecteurs de présence intégrent des capteurs nettement plus sensibles que les détecteurs de mouvement et peuvent
enregistrer les déplacements les plus minimes. Les capteurs haute sensibilité divisent le champ de détection d'un
détecteur de présence en max. 1 000 zones équivalentes. A linstar d'un échiquier, les zones s'étendent sur l'intégralité du
champ de détection (fig.1). Les moindres fluctuations dans I'image par rayonnement thermique sont

enregistrées (fig.2) : par exemple, la saisie sur un clavier dans un bureau paysagé. A linverse, un détecteur de
mouvement ne réagit qu'aux modifications plus importantes de l'image par rayonnement thermique et convient dés lors
principalement pour une application en extérieur. En savoir plus sur les déetecteurs de mouvement.

La mesure de luminosité constitue une autre divergence entre le détecteur de mouvement et ledétecteur de
présence. Un détecteur de mouvement mesure la luminosité a une seule reprise, lorsque |'éclairage s'allume du fait d'un
mouvement. S'il continue ensuite d'enregisfrer des mouvements, par exemple le matin dans un bureau, la lumiére reste
allumée alors que la lumiére du jour devrait suffire et que le seuil de luminosité paramétré est dépassé depuis longtemps. A
linverse, les détecteurs de présence mesurent la luminosité en permanence. Sila luminosité dépasse le seuil
paramétré (personnalisable), le détecteur de présence éteint la lumiére, méme s'il détecte encore des mouvements. En
résulte une baisse de la facture energétique et des émissions de CO».

Qutre la version traditionnelle de 230 V, le détecteur de présence existe également en version 24 V ou en version KNX.
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SPHINX 104
Détecteurs de présence a fixer au plafond
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Détecteurs de mouvement a fixer au mur et au plafond
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