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Celui-ci est décrit par I'exemple suivant :

Action . ;
Etape clavier Affichage Commentaires
Mise sous tension v A la mise sous tension ' afficheur indique I'état du
du module de contréle Lo _‘DIGISTART en mode lecture.
Passage au mode MODE/MEM Fl, 1 |Le DIGISTART se positionne sur |'adresse 1 et affiche
Paramétrage ) o alternativement un A suivi du n° de l'adresse.
Passage au mode @ " Le Contenu de A1 est C. Sur le tableau de
Contenu -. correspondance, le code C correspond a 100%.
Réglage A ] Moteur 18,5A, DIGISTART 22 -->
du courant nominal moteur I In moteur = 18,5/22 = 84% arrondi & 85 --> code 7.
Mémorisation MODE/MEM. ': Tgnt que le réglage n'a pas été mémorisé, le point
clignote.
Passage au mode N =
Adresse e ne_b
Passage a Y i | _—l
Az A Ao
Passage au mode @ [ Le Contenu de A2 est 6. Sur le tableau de
Contenu o. correspondance, le 6 correspond a 200%.
Réglage A ' _= Sur le tableau de correspondance un réglage de 150%
du courant de décollage a 150% s de A2 correspond au code 4.
Mémorisation MODE/MEM. 4.

Passage au mode

du temps de rampe & 10 s.

Adresse e I—@
Passage [ S I
a A3 A s 3.
Passage au mode @ Le contenu de A3 est C. Le tableau de correspondance
Contenu ° indique que le code C & A3 correspond & 20s.
Réglage Sur le tableau de correspondance un réglage de 10s de

A3 correspond au code 5.

Mémorisation

MODE/MEM.

Passage au mode

Adresse e 2 j'_ l_
Passage W
3 AL A J'L (B
Passage au mode @ [ Le contenu de A4 est F qui correspond a 400%.
Contenu r.
Réglage A 8 Sur le tableau de correspondance, un réglage de 300%
du courant limite & 300% x de A4 correspond au code 8.
Mémorisation MODE/MEM. L S.

Passage en mode
Lecture

MODE/MEM.

En mode Paramétrage, une simple action sur
Mode/Mem. entraine le passage en mode Lecture.

En mode Paramétrage, sans action sur le clavier pendant trois minutes environ, l'afficheur repasse automatiguement en mode

Lecture.
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Les adresses et leur contenu sont définis ci-dessous; les zones ombrées correspondent aux "réglages usine" :

Désignation / Adresse Valeurs suivant code affiché

Courant nominal
moteur

E

% du calibre

% de In

50 | Secondes

Courant
de décollage A2 |5
Durée de rampe 0] 2
Courant limite A4 [100|125
ui

Impulsion de 0
dégommage

-

Durée maxi de
démarrage

90 (100|{ 110|120 160

Thermique moteur : 3
rotor blogué *
Validation défaut 3
sous/surpuissance *
Seuil défaut
surpuissance 30|40
Seuil défaut
souspuissance 80 14050 160 70

Affectation relais
K2 *

160| % dePn

Redémarrage sur
microcoupures
Ralentissement

prolongé
Durée de
ralentissement 2

AL |Non|Oui

Secondes

Validation sens } _
de rotation AP Oui
Visualisation en
fonctionnement * | AY n 1
*: Voir ci-dessous.

A7 : 0 Thermique moteur et rotor bloqué non validés
1 Thermigue moteur validé
2 Rotor bloqué validé
3 Thermique moteur et rotor bloqué validés

A8 : 0 Défauts sous/surpuissance non validés
1 Défaut souspuissance validé
2 Défaut surpuissance validé
3 Défauts sous/surpuissance validés

AU : 0 Etat
1 Courant absorbé
2 Puissance absorbée

AE : 0 Défaut général
1 Etat moteur en accélération
2 Etat moteur sous tension
3 Etat moteur fini de démarrer
4 Alarme surpuissance
5 Alarme souspuissance





 l’épreuve aux examinateurs



I) Présentation du système RISKELEC

( Ce système fonctionne avec un démarreur progressif de type Digistart STV 1312.6A associé à un moteur asynchrone ( ce matériel est intégré au système , ce qui permet un essai en charge )

Le système permet de pomper de l’eau contenue dans la cuve et de la rejeter dans cette dernière, le système fonctionne en boucle fermée.

Il permet de simuler le fonctionnement d’un système de pompage industriel et permet des prises de mesures pour différents points de fonctionnement.

( Les mesures se feront en mode automatique c’est à dire en utilisant le démarreur progressif de type « Digistart » STV 1312.6A.


II) Etude du système RISKELEC

1) A partir de la plaque signalétique du moteur, compléter le tableau ci-dessous.

	
	Relevés
	Commentaires / significations

	P (W)


	
	

	U( / UY


	
	

	I( / IY


	
	

	f (Hz)


	
	

	I.P.


	
	

	Constructeur


	
	


2) Quel doit être le couplage du moteur ? (Justifier votre réponse)


3) Quel doit être votre titre d’habilitation pour réaliser les mesures sur l’équipement sachant que vous êtes sous la responsabilité de votre chargé de travaux ?(précisez la signification des lettres et du chiffre.


4) A partir des informations relevées sur la plaque signalétique du moteur M1 et sachant que le rendement du moteur pompe est de 86 % Calculer la puissance active absorbée par le moteur.

III) Mise en service et mesures

1) Vérification du sens de rotation du système de pompage

L’usage du système de pompage est conditionné par son sens de rotation, en effet le technologie de la pompe ne permet pas de pomper dans les 2 sens.

a) Quel appareil permet de vérifier l’ordre des phases d’un réseau électrique ?


b) Après vérification par le professeur, mettre le système sous tension et repérer le sens de rotation du moteur.(sens des aiguilles d’une montre ou inverse.)


c) Dans le cas où le sens de rotation n’est pas correct , indiquer la modification à effectuer.


2) On vous demande de faire des mesures pour deux essais de charge différents ( petit et grand débit ):

· La tension alimentant le moteur

· L’intensité circulant dans le moteur

· La puissance absorbée par le moteur en charge

· La puissance apparente

· La puissance réactive

· Le facteur de puissance

( Compléter le tableau en indiquant l’unité de la grandeur mesurée.

	Grandeurs mesurées
	Petit débit
	Grand débit

	Tension d’alimentation du moteur
	
	

	Intensité
	
	

	Puissance absorbée
	
	

	Puissance apparente
	
	

	Puissance réactive
	
	

	Facteur de puissance
	
	


Comparer les facteurs de puissance à vide et en charge. Que peut-on en conclure ?


IV) PARAMETRAGE DU DEMARREUR

Relever les caractéristiques de l’électropompe sur la plaque signalétique

	CONSTRUCTEUR


	

	REFERENCE


	

	TENSION D’ALIMENTATION
	

	PUISSANCE


	

	COURANT

NOMINAL
	

	DEBIT


	

	HAUTEUR

MANOMETRIQUE
	


Relever les caractéristiques du démarreur progressif et définir la signification de la référence :

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….

Afin de réaliser la programmation du démarreur, les tableaux (Annexes 1 et 2 ) définissent le mode opératoire pour accéder aux paramètres du démarreur et le codage à utiliser.

Compléter le tableau de paramétrage ci-dessous en tenant compte des éléments suivants :

· Courant de décollage : 1,75 In

· Rampe d’accélération : 10 secondes

· Courant limite : 400% de In

· Pas d’impulsion de dégommage

· Durée maximum de démarrage : 40 secondes

· Thermique moteur et rotor bloqué validé

· Validation défaut sous/ surpuissance 

· Seuil de sous puissance : 400 Watts

· Seuil de sur puissance : 960 Watts

· Défaut général

· Pas de redémarrage sur microcoupure

· Ralentissement prolongé

· Durée de ralentissement : 12 secondes

· Validation du sens de rotation

· Visualisation du courant absorbé en fonctionnement

· Courant limite 4 In

Tableau à compléter :

	Désignation
	Adresse
	Réglage 

usine
	Réglage à 

réaliser
	Relevés

réalisés

	Courant nominal moteur
	
	
	
	

	Courant de décollage
	
	
	
	

	Durée de rampe
	
	
	
	

	Courant limite
	
	
	
	

	Impulsion de dégommage
	
	
	
	

	Durée maximum de démarrage
	
	
	
	

	Thermique moteur rotor bloqué
	
	
	
	

	Validation défaut sous/surpuissance
	
	
	
	

	Seuil défaut surpuissance
	
	
	
	

	Seuil défaut souspuissance
	
	
	
	

	Affectation relais K2
	
	
	
	

	Redémarrage sur micro coupures
	
	
	
	

	Ralentissement prolongé
	
	
	
	

	Durée du ralentissement
	
	
	
	

	Validation sens de rotation
	
	
	
	

	Visualisation en fonctionnement
	
	
	
	


Effectuer la remise à zéro des paramètres du démarreur en réglage usine. Expliquer la procédure.

	


ANNEXE 1


ANNEXE 2




























































































………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….


……………………………………………………………………………………………………………
































………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………………………………………………………………………………………………………….





………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………………………………………………………………………………………………………….





………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………………………………………………………………………………………………………….





………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………………………………………………………………………………………………………….





………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………………………………………………………………………………………………………….





















































Couplage du moteur ?:		Etoile			Triangle





Umax = 





Tension maximum supportée par un enroulement moteur





U = 











Tension d’alimentation 


du moteur





………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….


………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….


…………………………………………………………………………………………………………….


…………………………………………………………………………………………………………….











CE DOCUMENT EST À  REMETTRE 


A LA FIN DE LA SEQUENCE





Pressostat








Vanne de réglage du débit d’eau








cONVERSION ET MODULATION D’ENERGIE


Systeme riskelec


THEME 7 DIGISTART


Durée 4 Heures








PREMIERE


BAC PRO ELEEC











Manomètre








Moteur pompe








Séquence effectuée 








par :     ……………………………………………..     








Date :   ……/……/……………...         





Armoire de commande de la pompe 








Cuve contenant de l’eau remplie au ¾ de sa capacité











Mise en service et paramétrage d’un démarreur progréssif DIGISTART sur la station de surpression RISKELEC 2
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