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I) INTRODUCTION.

Ce type de moteur est appelé « universel » car il peut être utilisé en courant continu, ou en courant alternatif, sans pour autant changer quoi que ce soit dans le moteur. 

II) FONCTIONNEMENT.
La structure de ces moteurs ressemble à celle des moteurs bobinés. 

Un moteur universel est constitué d'un stator bobiné, un rotor bobiné, un collecteur et des balais. 

Les enroulements du rotor et du stator sont branchés en série ce qui permet à ce moteur de fonctionner indifféremment en courant alternatif ou continu. 

[image: image1.jpg]Vue éclatée d'un moteur universel i






III) Caractéristiques.

Le couple de démarrage et le courant d'appel sont assez élevés. 

La vitesse varie beaucoup avec la charge. 

Pour inverser le sens de rotation, il faut inverser soit l'induit, soit l'inducteur. 

IV) Utilisation.

- Petite puissance surtout en courant alternatif. 

- Aspirateurs, moulins à café, cireuses, perceuses portatives.
